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m Kurzbetriebsanleitung

Fullstandssensoren LRS510-...

Weitere Unterlagen
Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende
Unterlagen:

Datenblatt

Betriebsanleitung

10-Link-Parameter

10-Link-Inbetriebnahmehandbuch

EU-Konformitatserklarung

Zulassungen

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Radar-Fiillstandssensoren der Baureihe LRS510... Uberwachen den Fiillstand von liquiden
Medien. Die Sensoren sind druck- und vakuumfest gemaR Datenblattangaben.

Die Geréte durfen nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere
Verwendung gilt als nicht bestimmungsgemaB. Fiir daraus resultierende Schaden Gbernimmt
Turck keine Haftung.

Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben, paramet-
rieren und instand halten.
Das Gerét nicht im Bereich des Personen- und Maschinenschutzes einsetzen.
Die maximal emittierte Sendeleistung des Sensors Ubersteigt nicht die zugelassenen Grenz-
werte nach ETSI EN 305550-2 und FCC/CFR. 47 Part 15.

Montieren

Bei der Montage muss die Linsenw6lbung nicht berlicksichtigt werden. Der Sensor erfasst die

Medienoberflache, die dem Sensor am néchsten ist, und gibt den Abstand aus. Objektreflexio-
nen kénnen tber die Sensorparameter gefiltert werden.

Je nach Anwendungsfall dirfen die Sensoren in beliebiger Ausrichtung montiert werden. Die

Radarwelle breitet sich senkrecht zur Radarlinsenfliche mit einem Offnungswinkel von +3° aus.

Die Anzeige des Displays ist um 180° drehbar (sieche Parameter DiSr). Das maximale Anzieh-
drehmoment bei der Befestigung des Sensors betragt 40 Nm.

» Sensor am vorgesehenen Einsatzort montieren. Die Blindzone s
Objekterfassung stattfindet (s. Abb. 6).

Sensor so montieren, dass keine Fremdobjekte im Erfassungsbereich liegen (s. Abb. 7 und
Abb. 8).

Optional: Zur Ausrichtung des Anschlusses an die I/O-Ebene sowie flr optimale Bedienung
und Lesbarkeit den Sensorkopf im Bereich von 340° drehen.

min D€achten, in der keine

v
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Anschlieen

[i] HINWEIS

Das Gerat muss aus SELV/PELV versorgt werden, das die Anforderungen an einen Strom-
kreis mit begrenzter Energie gemaB UL61010-1 3rd Edition (IEC/EN 61010-1) erfiillt.

» Gerat gemaf3, Wiring Diagrams” anschlieen.

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versorgungsspannung geht das Gerat
automatisch in Betrieb.

Produktbeschreibung Betreiben
Geratelibersicht LED-Status-Anzeigen - Betrieb
Abbildung LED Anzeige Bedeutung
Abb. 1 Frontansicht PWR griin Gerét betriebsbereit
Abb. 2 Abmessungen LRS510-...51... blinkt grin 10-Link-Kommunikation
Abb. 3 Abmessungen LRS510-...69... FLT  rot Fehler
Abb. 4 Abmessungen LRS510-...34... DST griin Entfernung zwischen Sensor und Oberflache in % oder ausge-
Abb. 5 Abmessungen LRS510-...57... wahlter Einheit
LVL  griin Levelanzeige in % oder ausgewdhlter Einheit
Funktionen und Betriebsarten VOL griin Behaltervolumen in % oder ausgewahlter Einheit

Typ Ausgang
LRS510-...-2UPN8... 2 Schaltausgange (PNP/NPN/Auto)

LRS510-...-4UPNS8... 4 Schaltausgange (PNP/NPN/Auto)

LRS510-...-LIUPNS... 1 Schaltausgang (PNP/NPN/Auto) sowie
1 Schaltausgang (PNP/NPN/Auto) oder 1 Analogausgang (I/U/Auto)

Das Gerét misst die Distanz zwischen dem Erfassungsobjekt und dem Ende des Prozessan-
schlusses. Fir die Schaltausgénge lasst sich eine Fensterfunktion oder eine Hysteresefunktion
festlegen. Der Messbereich des Analogausgangs kann innerhalb der Messbereichsgrenzen
frei eingestellt werden. An den Ausgangen stellt das Gerat je nach Ausfiihrung Analog- oder
Schaltsignale zur Verfligung. Zusatzlich wird der Messwert tiber die [O-Link-Prozessdaten an
die tibergeordnete Steuerungsebene gesendet. Auf dem Display wird wahlweise der erfasste
Abstands-, Fullstands- oder Volumenwert angezeigt. Die Werte lassen sich in den folgenden
Einheiten anzeigen und Uber die Prozessdaten libertragen:

Abstand und Fullstand in mm, m, in, ft oder %

Volumen in |, m? in®, f&, gal oder %
Fur die Anzeige von Fillstands- oder Volumenwerten mssen zusatzliche Informationen tiber
den Medienbehalter im Gerat gespeichert werden.
Das Gerét ist Uiber |0-Link und tGber Touchpads parametrierbar.

SSI blinkt gelb (1 Hz) Signalstarke < 20 %

blinkt gelb (2 Hz) Signalstarke > 20 % < 40 %

blinkt gelb (4 Hz) Signalstarke > 40 % < 60 %

gelb Signalstarke > 60 % < 80 %
grin Signalstarke > 80 %

PCT aus Anzeige in der ausgewahlten Einheit
grin Anzeige in %

LOC gelb Geréat gesperrt
blinkt gelb Prozess ,Sperren/Entsperren” aktiv
aus Gerat entsperrt

| gelb Schaltausgang 1 ist aktiv

I gelb Schaltausgang 2 ist aktiv

Display-Anzeigen
Display Bedeutung

Err unspezifizierter, interner Fehler

ErT kein Objekt erfasst

ErrG unstimmige Geometrieangaben beziiglich der Ma3e des Medienbehlters
SC Kurzschluss

ErrL Biirde am Analogausgang auf8erhalb des zuldssigen Bereichs

d-OR 10-Link-Modus oder SIO-Modus: Wertelimit Gberschritten

d-UR 10-Link-Modus oder SIO-Modus: Wertelimit unterschritten

Loc Gerat gesperrt

uLoc Gerat entsperrt

---- Sensorausfall

Einstellen und Parametrieren
Den Parametriervorgang Uber Touchpads entnehmen Sie der beiliegenden Parametrieranlei-
tung. Die Parametrierung tiber 10-Link ist im 10-Link-Inbetriebnahmehandbuch beschrieben.

Instand halten
Das Gerét ist wartungsfrei, bei Bedarf mit einem feuchten Tuch reinigen.

Reparieren
Sollte das Gerat defekt sein, nehmen Sie es auBer Betrieb. Das Gerat darf nur durch Turck repa-
riert werden. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte unsere Riicknahmebedingungen.

Entsorgen
@ Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehéren nicht in den normalen
Hausmiill.

Technische Daten

Messbereich 0,35...10m
Blindzone 350 mm
Frequenzbereich 122...123 GHz
Aufldsung 1 mm
Hysterese <50 mm
Umgebungstemperatur -25...+65°C

Betriebsspannung Analogausgang: 18...33V

Schaltausgang: 10...33V

Leistungsaufnahme max. 19 W (3 W intern, 16 W extern)

Ausgang 1 Schaltausgang oder |0-Link

Ausgang 2 Schalt- oder Analogausgang

Ausgang 3 (falls vorhanden) Schaltausgang

Ausgang 4 (falls vorhanden) Schaltausgang

Bemessungsbetriebsstrom <250 mA

Schutzart IP67/1P69K, ISO 20653 (nicht von UL bewertet)
Gewicht 3459

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) EN 61000-6-2:2019

ETSIEN 301489-3 v1.6.1

Schockfestigkeit 5049 (11 ms), EN 60068-2-27
Vibrationsfestigkeit 20g(10...2000 Hz), EN 60068-2-6
Luftfeuchtigkeit 0...99 % rel.

EU Declaration of Conformity

Hiermit erklart die Hans Turck GmbH & Co. KG, dass die Fiillstandssensoren der Baureihe
LRS510... der Richtlinie 2014/53/EU entsprechen. Der vollstandige Text der EU-Konformitatser-
kldrung ist unter der folgenden Internetadresse verfligbar: www.turck.com

Hereby, Hans Turck GmbH & Co. KG declares that the level sensors series LRS510... are in com-
pliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available
at the following internet address: www.turck.com

FCC/IC Digital Device Limitations

FCCID: YQ7-LRS-510-10

This device complies with Part 15 of the FCC Rules

standard(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) this device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user’s authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class

A digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference when the equipment
is operated in a commercial environment.

This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause
harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will
be required to correct the interference at his own expense.

LRS510...

Level Sensors
Quick Start Guide
Doc-No. 100018908
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m Quick Start Guide
LRS510-... Level Sensors

Other documents
Besides this document, the following material can be found on the Internet at www.turck.com:
Data sheet
Instructions for use
10-Link parameters
10-Link commissioning manual
EU conformity declaration
Approvals

For your safety

Intended use

The LRS510... radar level sensors monitor the levels of liquid media. The sensors are pressure
and vacuum proof in accordance with the specifications on the data sheet.

The devices must only be used as described in these instructions. Any other use is not in ac-
cordance with the intended use. Turck accepts no liability for any resulting damage.

General safety instructions
The device must only be mounted, installed, operated, parameterized and maintained by
trained and qualified personnel.
Do not use the device for the protection of persons or machines.
The maximum transmission output of the sensor is within the approved limit values speci-
fied in ETSI EN 305550-2 and FCC/CFR. 47 Part 15.

Product description
Device overview

Figure

Fig. 1 Front view

Fig. 2 Dimensions LRS510-...51...
Fig.3 Dimensions LRS510-...69...
Fig. 4 Dimensions LRS510-...34...
Fig.5 Dimensions LRS510-...57...

Functions and operating modes

Type Output
LRS510-...-2UPN8... 2 switching outputs (PNP/NPN/Auto)
LRS510-...-4UPNS8... 4 switching outputs (PNP/NPN/Auto)

LRS510-...-LIUPNS... 1 switching output (PNP/NPN/Auto) as well as
1 switching output (PNP/NPN/Auto) or 1 analog output (I/U/Auto)

The device measures the distance between the detected object and the end of the process
connection. A window function or a hysteresis function can be set for the switching outputs.
The measuring range of the analog output can be defined as required within the measuring
range limits. The device provides analog or switching signals at the outputs depending on
type. The measured value is also sent via the 10-Link process data to the higher control level.
The display shows the measured value of either the distance, level or volume. The values can be
displayed in the following units and transferred via the process data:

Distance and level in mm, m, in, ft or %

Volume in |, m?,in?, f&, gal or %
Additional information about the container of the medium must be stored in the device in
order to display level and volume values.
The device parameters can be set via I0-Link and via touchpads.

Installing

The lens curvature does not have to be taken into account for the installation. The sensor

detects the surface of the medium nearest to the sensor and outputs the distance. Object

reflections can be filtered out using the sensor parameters.

The sensors can be installed in any alignment according to application requirements. The radar

wave propagates perpendicular to the surface of the radar lens with an opening angle of +3°.

The display of the unit can be rotated by 180° (see parameter DiSr). The maximum tightening

torque for fastening the sensors is 40 Nm.

» Install the sensor at the intended mounting location. Note the s;, blind zone in which no
object detection takes place (see fig. 6).

» Install the sensor in such a way that no foreign objects are located in the measuring range
(see fig. 7 and fig. 8).

» Optional: Rotate the sensor head within the 340 ° range to align the connection to the I/0
level as well as to ensure optimum operability and readability.

Connection

[i] NOTE

The device shall be supplied from SELV/PELV meeting requirements of limited energy
circuit according to UL61010-1 3rd edition (IEC/EN 61010-1).

» Connect the device as per the wiring diagram.

Commissioning
The device is operational automatically once the cables are connected and the power supply is
switched on.

Operation
LEDs
LED Display Meaning
PWR Green Device is operational
Flashes green 10-Link communication
FLT  Red Error
DST Green Distance between the sensor and the surface in % or selected
unit
LVL  Green Level display in % or selected unit
VOL Green Container volume in % or selected unit

SSI Flashes yellow (1 Hz) Signal strength < 20 %

Flashes yellow (2 Hz) Signal strength > 20 % < 40 %

Flashes yellow (4 Hz) Signal strength > 40 % < 60 %

Yellow Signal strength > 60 % < 80 %
Green Signal strength > 80 %

PCT Off Display in selected unit
Green Display in %

LOC Yellow Device locked

Flashes yellow "Lock/unlock" process is active

Off Device unlocked

| Yellow Switching output 1 is active

Il Yellow Switching output 2 is active

Display indications

Display Meaning

Err Unspecified, internal error

ErT No object detected

ErrG Incorrect geometrical information on the dimensions of the medium container
SC Short circuit

ErrL Burden at the analog output outside of the permissible range

d-OR 10-Link mode or SIO mode: value limit overrun

d-UR 10-Link mode or SIO mode: value limit underrun

Loc Device locked

uLoc Device unlocked

---- Sensor failure

Setting and parameterization
To set the parameters via the touchpads refer to the enclosed parameter setting instructions.
Parameter setting via |O-Link is explained in the I0-Link commissioning manual.

Maintenance
The device is maintenance-free. Clean with a damp cloth if required.

Repair
The device must be decommissioned if it is faulty. The device may only be repaired by Turck.
Observe our return acceptance conditions when returning the device to Turck.

Disposal
@ The devices must be disposed of correctly and must not be included in general
household garbage.

Technical Data

Measuring range 0.35...10m
Blind zone 350 mm
Frequency range 122...123 GHz
Resolution 1mm
Hysteresis <50 mm
Ambient temperature -25...465 °C

Operating voltage Analog output: 18...33V

Switching output: 10...33V
Max. 19 W (3 W internal, 16 W external)

Power consumption

Output 1 Switching output or I0-Link

Output 2 Switching or analog output

Output 3 (if present) Switching output

Output 4 (if present) Switching output

Rated operational current <250 mA

Type of protection IP67/I1P69K, ISO 20653 (not UL assessed)
Weight 3459

EN 61000-6-2:2019

ETSI EN 301489-3 v1.6.1

50 g (11 ms), EN 60068-2-27

20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
0...99 % rel.

Electromagnetic compatibility (EMC)

Shock resistance
Vibration resistance
Humidity

EU Declaration of Conformity

Hiermit erklart die Hans Turck GmbH & Co. KG, dass die Fiillstandssensoren der Baureihe
LRS510... der Richtlinie 2014/53/EU entsprechen. Der vollstandige Text der EU-Konformitatser-
kldrung ist unter der folgenden Internetadresse verfligbar: www.turck.com

Hereby, Hans Turck GmbH & Co. KG declares that the level sensors series LRS510... are in com-
pliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available
at the following internet address: www.turck.com

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

FCC/IC Digital Device Limitations

FCCID: YQ7-LRS-510-10

This device complies with Part 15 of the FCC Rules

standard(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) this device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user’s authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class

A digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference when the equipment
is operated in a commercial environment.

This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause
harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will
be required to correct the interference at his own expense.
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Wiring Diagrams
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m Parametrieranleitung

Einstellen und Parametrieren

Mit den Touchpads [MODE] oder [SET] navigieren Sie durch das Hauptmen (Abb. 10) und
durch das Extended-Functions-Men EF (Abb. 11). Mit [ENTER] navigieren Sie durch das Men(
GEOM (Abb. 12).

Gerét sperren

» [MODE] und [SET] gleichzeitig fiir 3 s berthren.

= Wahrend die LED LOC blinkt, erscheint Loc auf dem Display und erlischt.

= LED LOC leuchtet gelb.

Wenn die Touchpads des Sensors 1 min unbetatigt bleiben, wird der Sensor automatisch
gesperrt.

Gerat entsperren

» [ENTER] 3 s beriihren, bis alle griinen Balken blinken.

» Nacheinander [MODE], [ENTER], [SET] berthren: Beim Bertihren jedes Touchpads erscheinen
zwei rote blinkende Balken. Wenn sich die beiden roten Balken griin farben, das nachste
Touchpad beriihren.

» Wenn sechs griine Balken auf dem Display blinken, Touchpads loslassen.
= LED LOC erlischt.
= ulLoc erscheint im Display und erlischt.

Parameterwerte liber Touchpads einstellen
» Wenn beim Beriihren von [MODE] oder [SET] ein rotes Lauflicht angezeigt wird und die LED
LOC leuchtet, Gerat entsperren.

Parameterwerte liber Touchpads einstellen — Hauptmenii und EF-Menii:

» [MODE] oder [SET] beriihren, bis der gewiinschte Parameter angezeigt wird.

» Mit [ENTER] Parameter auswahlen (Abb. 9). Die auswdhlbaren Parameter sind in der Spalte
,Optionen” in den unten aufgefiihrten Tabellen aufgefihrt.

Angezeigten Wert @ndern: [SET] 3 s beriihren, bis das Display nicht mehr blinkt. Oder:
[MODE] beriihren, um zur Parameterauswahl zurtickzukehren.

Wert Gber [MODE] oder [SET] schrittweise erhdhen oder senken. Bestimmte Werte lassen
sich durch dauerhaftes Beriihren von [MODE] oder [SET] kontinuierlich andern (Abb. 9).

» Mit [ENTER] den gednderten Wert speichern. Der gespeicherte Wert blinkt zweimal.

v

v

Parameterwerte liber Touchpads einstellen — Menii GEOM:

» [ENTER] bertihren: Der ndchste Parameter wird angezeigt.

» [ENTER] berthren: Der Parameterwert wird angezeigt.

» Wert liber [MODE] oder [SET] schrittweise erh6hen oder senken. Bestimmte Werte lassen
sich durch dauerhaftes Beriihren von [MODE] oder [SET] kontinuierlich andern (Abb. 9).

» Mit [ENTER] den gednderten Wert speichern. Der gespeicherte Wert blinkt zweimal und der
nachste Parameter wird angezeigt.

Sensor mit Passwort schiitzen

» PASS im EF-Ment wahlen.

» Werte Uber [SET] andern.

» Mit [MODE] zwischen den vier Stellen des Passworts navigieren (Abb. 13).
» Neues Passwort mit [ENTER] speichern.

Parameter im Hauptmenii

Erlduterung Optionen Funktion

oul  Funktion Hno Hysteresefunktion (NO = Schlief3er)
Ausgang 1 Hnc Hysteresefunktion (NC = Offner)
Fno Fensterfunktion (NO = Schlie3er)
Fnc Fensterfunktion (NC = Offner)

SP1 Schaltpunkt
1...4 bei Hyste-
SP4  resefunktion

oberer Grenzwert, an dem die Ausgange 1...4 ihren
Schaltzustand @ndern

oul...oud:
Hno/Hnc

Parameter Setting
©
®

-Hnghervalue

© Held

(@) Hi\d

-Lowevvalue

®

Erlduterung Optionen  Funktion Erlduterung Optionen  Funktion
ou2  Funktion Hno Hysteresefunktion (NO = Schlieer) DiSr  Displaydrehung 0° Display um 0° gedreht
Ausgang 2 Hnc Hysteresefunktion (NC = Offner) 180° Display um 180° gedreht
Fno Fensterfunktion (NO = Schlieer) DiSu Display- 50 50 ms Aktualisierungszeit
Fnc Fensterfunktion (NC = Offner) Aktualisierung 200 200 ms Aktualisierungszeit
Analogausgang AUTO automatische Erkennung (4...20 mA/0...10V) 600 600 ms Aktualisierungszeit
4-20 4...20mA OFF Display-Aktualisierung deaktiviert
0-20 0...20 mA coLr Display-Farbe  GrEn immer griin
20-4 20...4mA rEd immer rot
20-0 20...0 mA Glou griin, wenn ou1 geschaltet ist, sonst rot
0-10 0...10V rlou rot, wenn oul geschaltet ist, sonst griin
0-5 0...5V G2ou griin, wenn ou2 geschaltet ist, sonst rot
1-6 1...6V r2ou rot, wenn ou2 geschaltet ist, sonst griin
10-0 10...0V G3ou griin, wenn ou3 geschaltet ist, sonst rot
5-0 5...0V r3ou rot, wenn ou3 geschaltet ist, sonst griin
6-1 6...1V G4ou griin, wenn ou4 geschaltet ist, sonst rot
rtio 05...45V r4ou rot, wenn ou4 geschaltet ist, sonst griin
ASP  Startpunkt des Messwert, an dem das analoge Ausgangssignal seinen G-cF griin, wenn der Messwert zwischen den Schaltpunkten
Analogsignals Startpunkt hat cFL und cFH liegt
(Default: Ende der Blindzone) r-cF rot, wenn der Messwert zwischen den Schaltpunkten
ou2: auto/Ana- cFL und cFH liegt
logwerte/rtio - . Duni Anzeige Mess- Messwert und Einheit werden abwechselnd angezeigt
AEP  Endpunkt des Messwert, an dem das analoge Ausgangssignal seinen wert und Einheit (Messwert: 4 s, Einheit: 1 s)
Analogsignals Endpunkt hat P -
(Default: Erfassungsbereich) OFF E!nhe!t W!rd nicht angezeigt.
ou2: auto/Ana- ON Einheit wird angezeigt.
logwerte/rtio cFH  virtueller oberer oberer Schaltpunkt, an dem die Displayfarbe wechselt
ou3  Funktion Hno Hysteresefunktion (NO = SchlieBer) Schaltpunkt (‘6"6?" ?I.so[)issplzéy;arbe G'CE Od?"r:'d: ausgewdhltist)
Ausgang 3 Hnc Hysteresefunktion (NC = Offner) - (Default: 0,5 x Erfassungs ereic )
Fro Fensterfunktion (NO = SchlieRer) cFL  virtueller unte- unterer Schaltpunkt, an dem die Displayfarbe wechselt
- — rer Schaltpunkt (wenn als Displayfarbe G-cF oder r-cF ausgewahlt ist)
Fnc Fensterfunktion (NC = Offner) (Default: 0,25 x Erfassungsbereich)
oud  Funktion Hno Hysteresefunktion (NO = Schlie@er) PASS  Passwort Passwort festlegen und Passwortschutz aktivieren
Ausgang 4 Hnc Hysteresefunktion (NC = Offner) 0000 kein Passwort
Fno Fensterfunktion (NO = SchlieBer) rES  Reset Undo Riicksetzen der Parameter auf vorherige Einstellungen
Fnc Fensterfunktion (NC = Offner) (letzter Geratestart)
EF Unterment zusétzliche Einstellmdglichkeiten, FACT Rucksetzen der Parameter auf die Werkseinstellung
Extended siehe Tabelle,Parameter im Untermenti EF* SoF  Soft-Menii- StD Turck Standard-Meni
Functions Version VDMA  VDMA-Menii
OPHr Betriebsstun- Anzeige der Betriebsstunden in Jahren (y), Tagen (d)

Parameter im Untermenii EF (Extended Functions)

denzahler

und Stunden (h)

Parameter im Untermenii GEOM (Geometrie)

GEOM

Erlduterung
Behélterform cYLV

Optionen

Funktion
vertikaler Zylinder

rP1 Ruickschalt-

punkt 1...4 bei

rP4 Hysteresefunk-
tion

unterer Grenzwert, an dem die Ausgange 1...4 ihren
Schaltzustand @ndern

oul...ou4:
Hno/Hnc

FH1  oberer Schalt-
punkt bei Fens-
FH4  terfunktion

oberer Schaltpunkt, an dem die Ausgange 1...4 ihren
Schaltzustand @ndern

oul...ou4:
Fno/Fnc

FL1 unterer Schalt-
punkt bei Fens-
FL4  terfunktion

unterer Schaltpunkt, an dem die Ausgénge 1...4 ihren
Schaltzustand @ndern

oul...ou4:
Fno/Fnc

CYLH horizontaler Zylinder
COnE konischer Behalter
SPHR kugelférmiger Behalter
CUST benutzerdefiniert
MOFF Sensorposition Montageversatz des Sensors
(Gewindeende bis Behalterboden)
(Default: Erfassungsbereich)
EMTY niedrigster gemessen vom Behilterboden (MOFF - EMTY < s_max.)
Fullstand (Default: 0)
(DPCT, LVL,
LPCT, VOL,
VPCT)
FuLL  hochster Full- gemessen vom Behilterboden (MOFF - FuLL > s_min,
stand FuLL - EMTY > a_min)
(DPCT, LVL, (Default: Erfassungsbereich abziiglich Blindzone)
LPCT, VOL,
VPCT)
DIA  Behilter- Durchmesser von zylindrischen und kugelférmigen
durchmesser Behaéltern; bei CYLH und SPHR muss DIA = FuLL sein.
(CYLV, CYLH, (Default: 564,1895 mm)
SPHR)
LnGt Behilterlange Gesamtlange von zylindrischen und kugelférmigen
(CYLV, CYLH) Behaltern; bei CYLV muss LnGt > FuLL sein.
(Default: Erfassungsbereich abziiglich Blindzone)
BOT  Behilter- FLAT flacher Boden
bodentyp DISH zwei gewdlbte Bdden
(CYLV, CYLH) (Klopperboden an beiden Enden)
DBot Durchmesser an unterer Durchmesser von konischen Behdltern
der Unterkante (Default: 0)
Konus (COnE)
hBot Unterkante Position bzw. Héhe des unteren Durchmessers von
Konus (COnE) konischen Behaltern (= Ladnge des zylindrischen Teils
am Boden)
(Default: 0)
DToP Durchmesser an oberer Durchmesser von konischen Behaltern

der Oberkante (Default: 0)
Konus (COnE)

hToP  Oberkante Position bzw. Hohe des oberen Durchmessers von
Konus (COnE) konischen Behaltern (hToP > hBot)

(Default: 0)

Erlduterung Optionen Funktion
MODE MessgroRe DiST Abstand zum Sensor
DPCT Abstand zum Sensor in % (skaliert auf FULL-EMTY)
LVL Fullstand
LPCT Fiillstand in % (skaliert auf FULL-EMTY)
VoL Volumen
VPCT Volumen in % (skaliert auf FULL-EMTY)
uniV  Volumeneinheit L Liter
m? Kubikmeter
in® Kubikzoll
s KubikfuB
gal Gallonen
uniL  Ldngeneinheit mm Millimeter
m Meter
in Zoll
ft Fu
GEOM Untermenu zusétzliche Einstellmoglichkeiten zur Behaltergeomet-
Geometrie rie, siehe Tabelle ,Parameter im Untermenii GEOM"
Hi Maximalwert- Der héchste Messwert wird gespeichert und kann
Speicher angezeigt/geldscht werden ([SET] halten).
Lo Minimalwert- Der niedrigste Messwert wird gespeichert und kann
Speicher angezeigt/geldscht werden ([SET] halten).
dSP1  Schaltverzoge- 0...60 s in Schritten von 0,1 s
rung von (0 =Verzégerungszeit nicht aktiv)
dSP4 SP1...SP4
drP1  Schaltverzoge- 0...60 s in Schritten von 0,1 s
rung von (0 =Verzégerungszeit nicht aktiv)
drP4  rP1...rP4
dFH1 Schaltverzége- 0...60 s in Schritten von 0,1 s
rung von (0 = Verzégerungszeit nicht aktiv)
dFH4 FH1...FH4
dFL1  Schaltverzoge- 0...60 s in Schritten von 0,1 s
rung von (0 = Verzégerungszeit nicht aktiv)
dFL4 FL1...FL4
dAP  Dampfung Filter fir Messspitzen von kurzer Dauer oder hoher
Schaltausgang Frequenz: 0...8 s in Schritten von 0,01 s
(Filter) (0 =Filter deaktiviert)
dAA  Dampfung Filter fir Messspitzen von kurzer Dauer oder hoher
Analogausgang Frequenz: 0...8 s in Schritten von 0,01 s
(0 = Filter deaktiviert)
P-n Verhalten Auto automatische Erkennung (NPN/PNP)
Schaltausgang  NPN N-schaltend
PNP P-schaltend
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m Parameterization instructions

Setting and parameterization
Use the [MODE] or [SET] touchpads to navigate through the main menu (fig. 10) and the EF

extended functions menu (fig. 11). Press [ENTER] to navigate through the GEOM menu (fig. 12).

Locking the device

» Touch [MODE] and [SET] simultaneously for 3 s.

= When the LOC LED flashes, Loc will appear on the display and then go out.
= LOCLED is yellow.

The sensor is automatically locked if the touchpads of the sensor are not actuated for 1 min.

Unlocking the device

» Touch [ENTER] for 3 s until all green bars are flashing.

» Touch [MODE], [ENTER], [SET] in succession: Two red flashing bars appear when each touch-
pad is touched. Touch the next touchpad when the two red bars turn green.

» Release the touchpads when six green bars are flashing on the display.
= LOC LED goes out.
= ulLoc appears in the display and goes out.

Setting parameter values via touchpads
» Unlock the device when [MODE] or [SET] is touched, a red running light appears and the
LOCLED is lit.

Setting parameter values via touchpads — Main menu and EF menu:

» Touch [MODE] or [SET] until the required parameter is displayed.

» Touch [ENTER] to select a parameter (fig. 4). The selectable parameters are listed in the op-
tions column in the tables shown below.

Changing the displayed value: Touch [SET] for 3 s until the display is no longer flashing. Or:
Touch [MODE] in order to return to parameter selection.

Increase or decrease the value gradually via [MODE] or [SET]. Certain values can be continu-
ously changed by holding down [MODE] or [SET] (fig. 9).

» Touch [ENTER] to save the modified value. The saved value flashes twice.

v

v

Setting parameter values via touchpads - GEOM menu:

» Touch [ENTER]: The next parameter is displayed.

» Touch [ENTER]: The parameter value is displayed.

» Increase or decrease the value gradually via [MODE] or [SET]. Certain values can be continu-
ously changed by holding down [MODE] or [SET] (fig. 9).

Touch [ENTER] to save the modified value. The stored value flashes twice and the next
parameter is displayed.

v

Protect the sensor with a password

» Select PASS in the EF menu.

» Change values via [SET].

» Use [MODE] to navigate between the four digits of the password (fig. 13).
» Store a new password with [ENTER].

Parameters in the main menu

Explanation Options Function
oul  Function of Hno Hysteresis function (NO = NO contact)
output 1 Hnc Hysteresis function (NC = NC contact)
Fno Window function (NO = NO contact)

Fnc Window function (NC = NC contact)

SP1  Switching point
1...4 for hyster-
esis function

Upper limit value at which outputs 1..
switching status

.4 change their

spa
oul...ou4: Hno/
Hnc

rP1 Reset switching

point 1...4

rP4  for hysteresis
function

Lower limit value at which outputs 1.
switching status

..4 change their

oul...ou4: Hno/
Hnc

FH1  Upper switching
point for win-

dow function

Upper switching point at which outputs 1..
their switching status

.4 change

FH4
oul...ou4: Fno/
Fnc

FL1 Lower switching
point for win-
dow function

Lower switching point at which outputs 1.
their switching status

..4 change

FL4
oul...ou4: Fno/
Fnc

Explanation Options Function Explanation Options Function
ou2  Function Hno Hysteresis function (NO = NO contact) DiSr  Display rotation 0° Display rotated by 0°
Output 2 Hnc Hysteresis function (NC = NC contact) 180° Display rotated by 180°
Fno Window function (NO = NO contact) DiSu Display update 50 50 ms update time
Fnc Window function (NC = NC contact) 200 200 ms update time
Analog output  AUTO Automatic detection (4...20 mA/0...10V) 600 600 ms update time
4-20 4...20 mA Off Display update deactivated
0-20 0...20 mA coLr Display color GrEn Always green
20-4 20...4 mA rEd Always red
20-0 20...0mA Glou Green if ou1 is switched, otherwise red
0-10 0...10V rlou Red if ou1 is switched, otherwise green
0-5 0...5V G2ou Green if ou2 is switched, otherwise red
1-6 1...6V r2ou Red if ou2 is switched, otherwise green
10-0 10...0V G3ou Green if ou3 is switched, otherwise red
5-0 5...0V r3ou Red if ou3 is switched, otherwise green
6-1 6...1V G4ou Green if ou4 is switched, otherwise red
rtio 0.5...45V r4ou Red if ou4 is switched, otherwise green
ASP  Start point of Measured value at which the analog output signal has G-cF Green if the measured value is between switching
the analog its start point points cFL and cFH
signal (default: end of blind zone) r-cF Red if the measured value is between switching points
cFL and cFH
:ﬁg;;;\fao(ues/ Duni Display of Measured value and unit are displayed alternately
rtio measured value (measured value: 4 s, unit: 1s)
AEP  End point of the Measured value at which the analog output signal has and unit OFF Un!t !S n.ot displayed.
analog signal its end point ON Unit is displayed.
(default: measuring range) cFH  Virtual upper Upper switching point at which the display changes
ou2: auto/ switching point color
analogvalues/ (if display color G-cF or r-cF is selected)
rtio (default: 0.5 x measuring range)
ou3  Function of Hno Hysteresis function (NO = NO contact) cFL  Virtual lower Lower switching point at which the display changes
output 3 Hnc Hysteresis function (NC = NC contact) switching point color .
Fro Window function (NO = NO contact) (if display color G-cF or r.—cF is selected)
. . (default: 0.25 x measuring range)
- Fnc Wlndow.functlo.n (NC = NC contact) PASS Password Define password and activate password protection
ou4 Function of Hno Hysteresis function (NO = NO contact)
output 4 f : - 0000 No password
Hinc H)./steresw unFtlon (NC = NC contact) rES Reset Undo Reset the parameters to previous settings (last device
Fno Window function (NO = NO contact) start)
Fnc Window function (NC = NC contact) FACT Reset the parameters to the factory settings
EF Extended Func- For additional setting options see the “Parameters in the SoF Soft menu StD Turck standard menu
tions submenu EF submenu”table version VDMA VDMA menu
OPHr Operating hours Display of operating hours in years (y), days (d) and

Parameters in the EF submenu (Extended Functions)

counter

hours (h)

EF Menu

(unen( value

wﬁﬂﬁﬂﬁ

Save value

c\mem value

Save value

G ﬂ--

@
mm
Savevalue

s S
%e wmznm
®

® Save value ®

3 ®©
.rwm
=) ) )
Save value e
‘” e
®
(oLr Q)

®
S o] [
®

dSP1/dFH1

drP1/dFLT

dSP2/dFH2

Current value

w--
drP2/dFL2 ® -
3s

Current value 9
dSP3/dFH3

o e [
ansans
e
dspa/dFH4 (e ' O

3s

®
© O —>cmemae] ®
® m
Software
&
“@ I I
m ® -ym oS -

® ©

GEOM menu

Explanation Options Function .
MODE Measured DiST Distance to the sensor Parameters in the GEOM submenu (geometry) m
variable DPCT Distance to the sensor in % (scaled to Full-EMTY) Explanation Options  Function
LVL Level GEOM Container shape CYLV Verticle cylinder “
LPCT Level in % (scaled to FULL-EMTY) CYLH Horizontal cylinder
VOL Volume COnE Conical container
VPCT Volume in % (scaled to FULL-EMTY) SPHR Spherical container
uniV  Volume unit L Liter CUST Customized
m? Cubic meters MOFF Sensor position Mounting offset of the sensor (threaded end to con-
in? Cubic inch tainer bottom) .
o Cubic foot (default: measuring range)
I i EMTY Lowest level Measured from container bottom
ga Gallons (DPCT, LVL, (MOFF - EMTY < s_max.)
uniL  Unitoflength  mm Millimeters LPCT,VOL, (default: 0)
m Meters VPCT)
in Inches FuLL Highest level Measured from container bottom e S'r" crvens
ft Feet (DPCT, LVL, (MOFF - FuLL = s_min, FuLL - EMTY > a_min) [ o | on | [ x|
GEOM Geometry For additional setting options for the container geom- \L/FF’,E%VOL’ (default: Measuring range minus blind zone) ® 1® 1®
submenu etry, see the Parameters in the GEOM submenu table - - — - - @[ _setvate ‘ Seaiue ‘ Setpalue ‘
Hi Maximum value The highest measured value is stored and can be dis- DIA  Container Diameter of cylindrical and spherical containers; DIA
! e doleted (hold dowm SET diameter (CYLV, must be > FuLL for CYLH and SPHR.
memory played/deleted (hold down [SET]). : CYLH, SPHR) (default: 564,1895 mm) ®
Lo Minimum value Tre I%"}’gST mezasrt:r?g (\j/alue 'Ssét_lf’red and can be dis- LnGt Container Total length of cylindrical and spherical containers; With setvae
memory played/deleted (hold down [SET)). length (CYLV, CYLV LnGt must be > FuLL. ®
dsP1  Switch delay of 0...60 s in increments of 0.1 s CYLH) (default: Measuring range minus blind zone)
a§P4 SP1...SP4 (0 = delay time not activated) bot  Type of con- FLAT Flat bottom ®
tainer bottom ish-
drP1 Switch delay of 0...60 s inincrements of 0.1 s (CYLV, CYLH) DISH Two dish-shaped (convex bottoms at both ends)
irpa rP1...rP4 (0=delay time not activated) DBot Diameter at the Lower diameter of conical containers
r . — bottom edge of (default: 0)
dFH1  Switch delay of 0...60 s in increments of 0.1 s cone (COnE) Setvalue
FH1...FH4 (0 = delay time not activated) hBot Bottom ed P ; : ;
ge of Position and height of bottom diameter of conical con- .
dFH4 cone (COnNE) tainers (= length of cylindrical section at the bottom) SeIeCtmg PASS step by step
dFL1  Switch delay of 0...60 s in increments of 0.1 s (default: 0)
irLa FL1...FL4 (0=delay time not activated) DToP Diameter of the Upper diameter of the conical containers /\: ©>s ety apwrds )
upper edge of (default: 0)
dAP  Damping of Filter for momentary or high frequency measurement the cone (COnE)
switching peaks: 0 ...8 s in increments of 0.01 s hToP U o : . ;
e o K pper edge of Position or height of the upper diameter of conical
output (filter) (0 = filter is deactivated) cone (CONE) containers (hToP > hBot)
dAA  Damping of Filter for momentary or high frequency measurement (default: 0)
analog output peaks: 0 ...8 s in increments of 0.01 s
(0 = filter is deactivated)
P-n  Behavior of Auto Automatic detection (NPN/PNP)
the switching  NPN N switching
output PNP P switching

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBRe 7, 45472 Milheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com

© Hans Turck GmbH & Co. KG | 100018908 2021-03 V1.1



LRS510-...

"TWURCK

| ZH ECSEINRET
LRS510-... /A& A

HoAthSzA
BT AR Z Ah, A fEwww.turck.com.cn s _E#E DUR AR
HamE
PRAEBIRA
10-Link=%k
T10-Link V&R F/ift
W SR
INUE

LA

TS

LRS510... B AL RS AT MRS BT AL, 1% A% RS AT AT B 7P A & 5
AR,

IR AL IR LR A {68 T 120 B AR (T EL At TR R T U i@ /R e AR T A%
WUE 6] T BEME MM RIS,

— e A
AL B, 223 e, SR EMgE REERES TSI BT,
B E AT A BB B i,
RYBETSI EN 305550-2F1FCC/CFR 4755158857, % & IEAs i K A& fvki B AL 48 IR
BN,

77 iR

HEMR

5]

&1 EE

2 LRS510-...51... R~}

&3 LRS510-...69...R~F

A4 LRS510-...34...R~F

&5 LRS510-...57...R~F

THRER TAERI

e Sl Lt

LRS510-...- 2B FF R (PNP/NPN/ H 5h)
2UPNS...

LRS510-...- ABRIF R (PNP/NPN/ E 3h)
4UPNS...

LRS510-...-LI- 1B TT- 5% Rt (PNP/NPN/ H 3)) AR
UPNS... 1EETT & itk ) (PNP/NPN/ E 3 sl L itl &4t (1/0/ & 3)

55 B BN 5 T2 B A 2 TR B, 1T DA 5% B i HY 158 L 7 I DO Rl hi
AT, T AR 5 B A 0 520 B PR PR SCABEAL 2 S PO 2 L, 125 B W] B EH i b2 14
BT X155, BARBGR TS, 2 th A iEd 10 - Link)d FR R HoR & 1% 51 0 s 4]
Rillo TR IR R B IR AL SRR 2 B, FTEIS DATR B B RiX el M@ I A2 50
BRMATIE

FEBFIRAL (mm. m. in., ftE %)

R A m? in®, ft%, gal=sl%)
BRI A AR, DA 2E B G X A 2RI IS B
AL TO-Link A fildbif ok 15 B 2 B S 40.

g
LRI AN B B2, (LA A T B LRI A A DR M4t B R, T (R G R B
e AT

ATARAE R 2SR DAEAATN 7775 N2 et i, B IR B T KB R R I 1%, A

9 3% 1% BB TR AT DUIERE 180° (S WS HEDIST) o [EEAL AN, KT B HIME
40 Nm,

> SRR AR TUE N A B TR A E Sy B X, B XNTCIERM A (2 IE6) .
> LRAEIRARIN, B CRAENI & IE BN T 7 (S WIE7THIE) .

BoRBHETR

Br 8X

Err ARFER, PR IR

ErrT  REGEIY A

ErrG  AMBUARRIY LA RS B ER
SC R

Errl. MDA BB H AR v

> A E340°7U e 1L AR Sk, (EIERM 5 1/O%E N 55, R R i (A mT R MR ] d-OR  IO-Link##aZSIOMK : i id FRE
ek, d-UR  IO-Linkfizak STORI : I FRR1E
g Loc EEEPE
L uLoc BT
[i] S R
1% BN 2 UL61010-155 3R (IEC/EN 61010-1) A FRAE B HLEK B R SELV/
PELV f, BEMSHE

> IR R R

— BBz e e B, 25 B B 3BT,

1217

LED

LED R 294

PWR %kfa B IEHIBIT
REE IR [0-Linki# {3

FLT 4t IR

DST %kt &% B% 55 T 2 A ) B S (%0 BRI BA )

LVL %kt AN PAY6 BRI B (TR

VOL 4rfa BRHAR (s AT i Bar)

SSI E#@EWMK(1Hz) FERE<S20%
BEHENKQ Hz) (SE55E> 20 % < 40 %
EHENRE Hz) (EE55EE> 40 % < 60 %
#ea EEIRE> 60 % < 80 %
gt {EEIME> 80 %

PCT MK DART I B0 B
Zha DA% B

LOC #fn EEOHE
EHAALR “BlE /RS RS
JRK HE O

I Exa) TR 1EHE

11 Hth F 2% 2 i 2 L

ZIEI AR BB, 162 VIR 2 E0% B B, I0-Link IR FH /4 1@ I0-
Linki# 72804 E.,

i3

12 B RAER AR, TR AT T

Hefz
AN R DA, 5 P 2 B A B R /RO A R TAE (S QR AT E/R S A AR
1&, THE NIRRT AR A,

g
@ IR BIZRCE, MHEA G BTGRP R,

BB

k7l 0.35...10m
BIX 350 mm
AR 122...123 GHz
IR 1 mm
T < 50 mm
TARIRE -25...465 °C
TAEHE LR 18...33 V
JFeEmiH:10...33V
ke F]KR19 W (3 WINEBIIAE, 16 WHMBIIAE)
il FFE R ERIO-Link
2 T2 B i HH AL R
inth 3 QN SRAFAE) X R
intha QN SRAFAE) TR R
e TAEIN < 250 mA
[l IP67/IP69K, ISO 20653 R ULIFf)
i 345¢g
RS M (EMC) EN 61000-6-2:2019
ETSI EN 301489-3 v1.6.1
By bt 50 g (11 ms), EN 60068-2-27
R 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
TS 0...99 % (FEXfHH)

EU Declaration of Conformity

Hiermit erklart die Hans Turck GmbH & Co. KG, dass die Fiillstandssensoren der Baureihe
LRS510... der Richtlinie 2014/53/EU entsprechen. Der vollstandige Text der EU-Konformitatser-
kldrung ist unter der folgenden Internetadresse verfligbar: www.turck.com

Hereby, Hans Turck GmbH & Co. KG declares that the level sensors series LRS510... are in com-
pliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available
at the following internet address: www.turck.com

FCC/IC Digital Device Limitations

FCCID: YQ7-LRS-510-10

This device complies with Part 15 of the FCC Rules

standard(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) this device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance
could void the user’s authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class

A digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to
provide reasonable protection against harmful interference when the equipment
is operated in a commercial environment.

This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause
harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will
be required to correct the interference at his own expense.

LRS510...

Level Sensors
Quick Start Guide
Doc-No. 100018908

Additional
information see
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Halole = 350 mm LRS510... der Richtlinie 2014/53/EU entsprechen. Der vollsténdige Text der EU-Konformitatser- 7
i_ :_ = kldrung ist unter der folgenden Internetadresse verfligbar: www.turck.com This device complies with Part 15 of the FCC Rules - n.c.
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e 1 . . standard(s). Operation is subject to the following two conditions: 8
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S|AH|FAIA =< 50 mm pliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available ) this device must accept any interference received, including interference that may 3 _
F 2= -25...+65 °C at the following internet address: www.turck.com cause undesired operation.
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283302 49) 294 28
22 492 A9 ol =2 provide reasonable protection against harmful interference when the equipment
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S B L = 250 mA This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if
Ho g IP67£IP69K; Igg 22653 not installed and used in accordance with the instruction manual, may cause
(UL B7HEA] 49ts) harmful interference to radio communications. Operation of this equipment in a
A 345¢g residential area is likely to cause harmful interference in which case the user will

EN 61000-6-2: 2019
ETSI EN 301489-3 v1.6.1

2715t 23 (EMC)

2 Ui 50 g (11 ms), EN 60068-2-27
s AFA 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
5= 0... 99%(’dth)
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be required to correct the interference at his own expense.
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