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Robot Vacuum Cleaner
User Manual
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a smart home appliance brand with a focus on Al-enabled technologies. Supported by a world-leading enterprise in humanoid robotics field, AIRROB
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Thank you for purchasing AIRROBO ROBOT VACUUM CLEANER (Hereinafter referred to as robot).

« Itis strongly recommended to read the user manual comprehensively, including proper use, safety
information and maintenance instructions for AIRROBO robot before using.

« The user manual offers instructions only. If any other situations that you encounter are not addressed
in this user manual, please contact our customer service support.airrobo@ubtrobot.com for product
technical support.

« This user manual will be updated upon new software or hardware updates, content and images will be
updated without further notice.

Part 1 Important information

1.1 Before first use

« Unbox it and remove all protective packaging and wrappings. Check if all parts are included.
« Before first use, please make sure that the power switch is switched on and you have
removed all obstacles from the surroundings. It will pass over each section of the floor
several times to build up the map through cleaning.

« The side brushes may occasionally flick small particles around, but the robot will pick them
up eventually. Please empty the dustbin after each use to guarantee the optimal
performance afterwards.

« The robot may not be able to clean up dirt and dust if its dustbin is full. It is recommended
to clean the dustbin regularly.

« Please make sure that the packaging and wrappings are properly discarded or safely
stored. For safety purpose, please keep the packaging and wrappings away from infants

and children.

« Before cleaning, please make sure to install the two side brushes in the corresponding
positions of the robot and fasten them.

12N WARNING

+ Only authorized technicians are allowed to dismantle the robot. Users must not
dismantle or repair it.

« Please use the original adapter provided by the manufacture only. Incompatible
adapters may cause electric shock, fire, or damage to the robot.

« Do not touch the plug or the adapter with wet hands.

» Please clear the floor before using the robot by removing all fragile and lightweight
items, such as cables, clothes, tissues and curtains, as they might get tangled in it.

« Do not use the robot to pick up cigarettes, lighters, matches or other flammable materials.



+ Do not use force to bend the power cable and do not let it bear with pressure from heavy
or sharp objects.

+ Do not use the robot outdoors. It is only for using indoors.

+ Do not sit on the robot or place any objects on top of it.

+ Do not use the robot in a wet or damp environment.

+ Only use the robot in the temperature range between 0°C and 45°C (degrees Celsius).

+ Do not use the robot in a suspended environment. If you must use it in a suspended
environment, prevent it from accidentally falling with firm protective fences, as it may cause
personal injury or property damage.

« Turn off the power if the robot left unused for an extended period.

« Inform everyone at home or in the office when the robot is working in the same place so
that no one trips overit.

« Disconnect the robot from the power supply before removing the battery.

« This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with
reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they
have been given supervision or instruction concerning use of the appliance in a safe way and
understand the hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and
user maintenance shall not be made by children without supervision.

« Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

« To maintain the robot and charging base, please turn off the robot first, unplug it from the
socket, and disconnect the power supply.

1.3 Battery and Charging

«Itis forbidden to incinerate the product. Even if it is severely damaged, the battery
may explode.

+ Do not use any third-party batteries, or charging bases.

+ Do not dismantle, repair, or modify the battery and charging base.

+Do not place the charging base near a heat source, such as heater.

+ Do not wipe or clean the charging base with wet cloth or wet hands.

+ Do not throw away old batteries. The disposal of old batteries should be handled by a
professional recycling agency.

«If the power cord is damaged, it must be replaced by a professional technician
authorized by the manufacturer, for personal safety.

« Please make sure the robot is turned off and it’s recommended to use the original
packaging during transportation.

«If unused for an extended period, please turn the robot off after having fully charged it
and store itin a cool and dry place.

« Charge the robot at least once every three months to avoid damage to the battery due
to excessive discharge.

+ Use the right tool to take out the battery when needed. The power supply must be
disconnected when removing the battery. First, remove the bottom cover screw, then
open the bottom cover. Unplug the battery connector, and finally, remove the battery
from the battery compartment.

« Before discarding the robot, the battery must be removed from it.

« This appliance contains batteries that are non-replaceable. When the battery is at end of
life, the appliance shall be properly disposed of.

Part 2 Product overview
2.1 Packing list

Robot vacuum cleaner
(main brush x 1, dustbin x 1,
andfilterx1) x 1

Charging base x 1

Power adapter x 1
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Remote control x 1
(without AAA batteries)

User manual x 1

Cleaning brush x 1

Filterx 1 Side brush x4

Warranty card x 1



-Main unit

ARROBO

\& @ button

- Press the @ button to start/pause cleaning
« Press the (@button to make the robot return

button

to the charging base.

* Press and hold @+@) for 3 seconds to reset

the Wi-Fi.
Top cover
Bumper
Signal window
Power switch
Dustbin
Cliff sensors
Charging
o (=) 7 t t
Side brush ———————— = contacts
I \ - \ Caster wheel
C Battery cover
Main wheel = i Main wheel
Main brush
o, Q
—— 1y

-Charging base

Power indicator
Signal emission area

Adapter port
Charging contacts

-Remote control

Indicator —

Reset Wi-Fi — — Charging

- Dustbin

Dustbin release

buckle

Notes:

L=l

Press the dustbin release buckle and use the other hand
to open the dustbin by opening the dustbin cover.

Button Function

Press and hold for 3 seconds to reset Wi-Fi. A

— Direction: Forward

Direction: Right

— Switch languages
— Spiral cleaning

Suction Level =]

Direction: Left
IStarlt/ Stop 7
@&

e e Dhd the Icheatoy owil fach o orange
Charging Start returning to the base to charge

~ | Forward Move forward

< | Left Turn left

> | Right Turn right
Start / Stop Start or pause cleaning

Auto Cleaning—) @&-{— Spot Cleaning Pl

Suction Level

Increase the suction power of your robot

Switch languages|

Press and hold for 3 seconds to switch languages

Spiral cleaning

Start a spiral cleaning of current area

Auto

Auto cleaning

Start an auto cleaning, finish with an edge
cleamnF, and return to charge when the battery
level is [ess than 20%

&

Spot cleaning

Start a zigzag cleaning of current area

Installation and Use:

« Install two AAA batteries in the remote control battery compartment, making sure
the positive and negative ends are pointing in the correct direction. Turn on the power

switch on the side of the robot.

+When the robot is not connected to Wi-Fi network, you can still operate it with the

remote control.

«If you press any direction button to start the robot when it is on the charging base,
the robot will pull out of the base and turn 180°, then you can control it remotely

through the remote control.

« Remove the batteries if you will not use the remote control for a long time.



Part 3 Installation and operation 3.3 App Download and Wi-Fi Connection

Notes: Please make sure the robot and mobile phone are both in the effective coverage m

3.1 Connect the charging base area of the same Wi-Fi router while connecting the robot to Wi-Fi. Please follow below

Assemble the charging base and plug the adapter into a wall socket. instructions or the prompts in the app to connect. If the connection fails, it’s probably
Place the charging base against a wall and keep the surrounding space of about 1 meter because you are using a 5 GHs network. Please check out Common router setting method
(3 feet) on either side and about 2 meters (6 feet) in front of the charging base clear of and change it to 2.4GHz.

any obstructions. The power indicator will be on to show good power connection. = T

3.2 Charging the robot for the first time
Place the robot on the charging base to charge, making sure that the contact points

(Q ARROBO o]

are aligned with the charging base. 1. Scan the QR code 1.1 Please make sure 1.2 Turn on the power
L . orsearch AIRROBO in your phor(lje is switch on the side of the
To better maintain the battery life: App Store or Google ga%nﬁngI-Ft?naetwork robot, and press the switch
(D Keep charging the robot for 4-6 hours before first use. When fully charged, the Play to download the and turn on the to position 1. The robot
indicator will stop blinking, APP. Bluetooth before can then enter the

downloading app. configuration mode.

@ During the normal use, the robot will automatically come back to its charging base,
connected to the power supply, to charge.

® If the robot will not be used for a long time, please turn off the power after it is fully
charged and placeitin a dry and cool environment. Please charge it every three months Log in
to avoid irreversible damage to the battery.

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password.

China +86

Notes: E

« Before using, remove the protective strip and bumper stopper on the bumper to guarantee |paws

normal product use. b e e s |

« The power switch is on the side of the robot, press | to turniton,and press O toturn it off. 5 g o e A |

« The robot will automatically return to the charging base when the battery runs low. . [ st S

[ ]
2. Login the AIRROBO 3. Click [Add device] or 4, Select a 2.4GHz Wi-Fi network and enter
APP. Fornew users, press [+] to add the Wi-Fi name and password. Please note that
please create your: robot. adual band with mixed mode (2.4GHz +
account before login. 5GHz) or simply 5GHz Wi-Fi network will not
be able to connect the robot.




Tips:

i_Done | Qe Meeomeliome . 1. Due to the update of Airrobo App, the
— actual use may be slightly different from
- the above. Please follow the current
@ @ oo in-app guides while using.

2.If your device is unable to be found or if
you are prompted with a configuration
timeout after pairing for several times,
please do as follows before trying again.
Resetting Wi-Fi connection on your
device: press and hold [O)] + [©@)] for 3
seconds before turning on, turning off
and trying again.Clearing App cache:

Me - Settings - Clear Cache

3.The App is currently not compatible with
Android tablets and iPads.

< o o ] =

5. Added successfully!

6. Now you can operate

Click [Done] to enter the robot through the 4.To use the App properly, please turnon
next step. AIRROBO APP. Basic _Google Services if you are using an
Android phone.
. J

3.4 Operation

(@ Auto Cleaning

Once activated, the robot will plan the cleaning route in a zigzag pattern, and finish
cleaning by cleaning along rooms’ edge. When the cleaning is complete, it will
automatically return to the charging base to charge.

@ Spot cleaning

Use the remote control to place the robot or manually place it in a corner of the area to
be cleaned. Tap the Spot button in the App or press the Spot cleaning button@on the
remote control to active this mode, then it will start cleaning this area from current
placement, in zigzag route.

@ Spiral cleaning

Use the remote control to place the robot or manually place it in the center of the area to
be cleaned. Tap the Spiral button in the App or press the Spiral cleaning button@on the
remote control to active this mode, then it will start cleaning this area from current
placement, in spiral route.

@ Edge cleaning
Once activated, the robot will find the wall and clean along the wall automatically. When
the cleaning is complete, it will return to the charging base to charge.

(® Scheduled cleaning

Tap the Settings button in the app, set a cleaning time, then the robot will start to clean at
the specified time. When the cleaning is complete, it will go back to the charging base to
charge.

® Reset Wi-Fi

When you need to connect the robot with other mobile phone, or when the mobile
phone fails to connect to it, you need to reset the Wi-Fi. Press and hold both of the
Clean button@and the Home button@on the robot for 3 seconds, or press and
hold the Reset Wi-Fi button @ on the remote control for 3 seconds until you hear
the voice prompt. The Clean button((!y)on the robot will flash rapidly in orange,
indicating that the Wi-Fi has successfully been reset. Return to the main interface in
the App and click Add to connect the robot.

@ Suction level

Tap the Suction Level button on the remote control or in the app, then you can select
among Quiet, Standard, and Powerful.

Part 4 Specifications

Accessories

Dimensions 320*320*78mm Power adapter
Battery capacity | 2600mAh Output voltage [19V===
Working voltage 144V === Output current [0.6A
Battery Lithium battery Charging base
Charging duration | <360min Inputvoltage  |19vV===
Dustbin capacity | 600ml
: Auto-charging/
Charging methods manual charging
Operating humidity <90%RH
range I
Operating o
temperature range 0~45°C
Noise <65dB




Part 5 Declaration of Conformity

5.1 FCC Compliance Statement

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the
user’s authority to operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) this device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant
to Part 15 of the FCC Rules.

These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications.
However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment
does cause harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the
following measures:

« Reorient or relocate the receiving antenna.

«Increase the separation between the equipment and receiver.

« Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
« Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

5.2 FCC Radiation Exposure Statement

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This equipment should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator
and your body. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other
antenna or transmitter.

5.3ISEDC TO CANADIAN USERS

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and
Economic Development Canada’s licence-exempt RSS(s).

Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation
of the device.

This Class B digital apparatus complies with Canadian ICES - 003.

This device complies with RSS - 247 of ISEDC. Operation is subject to the condition that this

device does not cause harmful interference.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d’Innovation, Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts
de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes :

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d'en
compromettre le fonctionnement.

Cet appareil numérique de la Classe B conforme a la norme NMB - 003 du Canada.

Cet appareil est conforme a lanorme RSS - 247 d'ISEDC. Le fonctionnement est soumis a la condition
que cet appareil ne provoque pas d'interférences nuisibles.

5.4 IC Radiation Exposure Statement

This equipment complies with IC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled
environment. This equipment should be installed and operated with minimum distance of

20 cm between the radiator and your body. This transmitter must not be co-located or operating
in conjunction with any other antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d’exposition aux rayonnements de la IC établies pour
unenvironnement non contréé. Cet équipement doit étre installé et fonctionner a au moins 20cm de
distance d'un radiateur ou de votre corps. Cet émetteur ne doit pas étre co-localisé ou fonctionner en
conjonction avec une autre antenne ou un autre émetteur.

5.5 WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in

directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
= SHOULd protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by
the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential negative
consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for
more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

5.6 EU Declaration of Conformity

Product description: Robot Vacuum Cleaner

Type designation(s): P20

Trademark: AIRROBO

Hereby we,

Name of manufacturer: Best Epoch Technology Co., Ltd

Address:2201, Block C1, Nanshan | Park, No. 1001 Xueyuan Road, Nanshan District, Shenzhen City, China
P.R declare under our sole responsibility that the product described above is in conformity with the
relevant Union harmonization legislations: European Directive (2014/53/EU)

The following harmonized standards and/or other relevant standards have been applied, which included
for Article 3.1a Health, Article 3.1b EMC, Article 3.2 Radio Spectrum requirements and Article 3.1a Electrical
Safety requirements:

ENIEC 55014-1:2021

ENIEC 55014-2:2021

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

ETSI EN 301 489-1V2.2.3(2019-11)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (2020-09)

EN 300328V2.2.2 (2019-07)

EN 62311:2020

EN 60335-2-2:2010+A11:2012+A1:2013

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021

EN 62233:2008

The performed the conformity assessment according to the European Directive, The laboratory issuing
the report is Bay Area Compliance Laboratories Corp.(Dongguan).

The Technical Documentation (TD) .relevant to the product described above and which support this DoC
is available from the EU contact address on this Doc.

Signed for and on behalf of: Best Epoch Technology Co.,LTD.
Place: Shenzhen,China.

Name: Lucia Liu
Signature: Luc’b Liw

Position: Certification Engineer

Date: May 27,2022



ARROBO

Staubsaugerroboter
Benutzerhandbuch

/ - \ \\\ \\\\\\\\\\
e

o

Nﬁﬁ@ﬁ

.

|

\

J

\

%

. /

\
\\\\%{\\\\\\

Bei der AIRROBO handelt es sich um eine Marke fiir intelligente Haushaltsgerate mit dem Schwerpunkt auf Kl-gestiitzten Techniken. Unterstltzt von einem weltweit fiihrenden

rstitzt von e
humanoiden Robotik verfolgt AIRROBO das Ziel, die modernste Technik in immer mehr Haushalte weltweit einzuflihren und das Smart Home zu einer neuen Lebensnorm zu machen.



Vielen Dank, dass Sie sich fir den AIRROBO ROBOTERSTAUBSAUGER
(nachfolgend als Roboter bezeichnet) entschieden haben.

+ Eswird dringend empfohlen, das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des
AIRROBO-Roboters griindlich durchzulesen, einschlieRlich der Informationen zur
ordnungsgemafen Verwendung, Sicherheit und Wartung.

+ Das Benutzerhandbuch enthalt nur Anweisungen. Sollten Sie auf andere Situationen
stolen, die in dieser Bedienungsanleitung nicht behandelt werden, wenden Sie sich
bitte an unseren Kundendienst support-eu@ubtrobot.com, um technische
Unterstltzung fir das Produkt zu erhalten.

« Dieses Benutzerhandbuch wird bei neuen Software- oder Hardware-Versionen

Teil 1 Wichtige Informationen
1.1 Vor der ersten Verwendung

« Packen Sie es aus und entfernen Sie alle Schutzverpackungen. Prifen Sie, ob alle Teile
vorhanden sind.

« Vergewissern Sie sich vor der Verwendung, dass die Steckdose eingeschaltet ist und Sie
alle Hindernisse aus der unmittelbaren Umgebung entfernt haben. Er wird jeden
Abschnitt des Bodens mehrmals tiberfahren, um den Reinigungsplan zu erstellen.

« Die Seitenbiirsten konnen gelegentlich kleineren Partikeln (Hundefutter, Katzenstreu)
widerstehen, aber der Roboter wird sie schlieRlich alle entfernen. Bitte leeren Sie den
Staubbehalter nach jeder Verwendung, um die maximale Leistung zu gewahrleisten.

« Der Roboter ist moglicherweise nicht dazu fahig, Schmutz und Staub zu entfernen,
wenn sein Staubbehalter voll ist. Es wird empfohlen, den Staubbehalter regelmaldig zu
reinigen.

« Bitte stellen Sie sicher, dass Sie die Verpackungen und Umhillungen gemass den
obengenannten Kontrollen entsorgen oder sicher aufbewahren. Bitte halten Sie aus
Sicherheitsgriinden Ihre Babys, Kleinkinder und Kinder von diesem Produkt fern.

« Setzen Sie vor der Reinigung die beiden Seitenbirsten an den entsprechenden Stellen
des Roboters ein und befestigen Sie sie.

12 /\ WARNUNG

« Die Demontage des Roboters darf nur von autorisierten Technikern durchgeflihrt
werden. Die Anwender dirfen es nicht zerlegen oder reparieren.

« Verwenden Sie nur den vom Hersteller gelieferten Originalstecker. Die nicht
kompatiblen Stecker kdnnen elektrische Schlage, Schocks oder Schaden am Roboter
verursachen.

+ Fassen Sie den Stecker oder den Adapter nicht mit nassen Handen an.

« Raumen Sie den Boden vor der Benutzung des Roboters auf und entfernen Sie alle
zerbrechlichen Gegenstande, Kabel, Kleidung, Papiere, Vorhange usw., da sie sich im
Roboter verfangen konnten.

+ Halten Sie den Roboter von Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern oder anderen
brennbaren Materialien fern.

+ Biegen Sie das Netzkabel nicht gewaltsam, und belasten Sie es nicht mit schweren
oder scharfen Gegenstanden.

+ Verwenden Sie den Roboter nichtim Freien. Es ist nur fir die Verwendung in
Innenraumen geeignet.

« Setzen Sie sich nicht auf den Roboter und stellen Sie keine Gegenstande auf ihn.

+ Verwenden Sie den Roboter nicht in einer nassen oder feuchten Umgebung.

+ Verwenden Sie den Roboter nur in einem Temperaturbereich zwischen 0°C und 45°C
(Grad Celsius).

+ Verwenden Sie den Roboter nicht in einer hangenden Umgebung. Wenn Sie das
Geratin einer hangenden Umgebung verwenden missen, sollten Sie es mit Schutzgit
tern vor versehentlichem Herunterfallen bewahren, da dies zu Verletzungen oder
Sachschaden fuhren kann.

+ Schalten Sie den Strom ein, wenn der Roboter Uber einen l[angeren Zeitraum nicht
verwendet wird.

« Informieren Sie alle sich im Umfeld befindenden Personen wenn sich der Roboter in
Betrieb befindet, damit niemand Uber ihn stolpert.

+ Trennen Sie den Roboter von der Stromversorgung, bevor Sie den Akku entnehmen,
anschliessend konnen Sie ihn verschrotten.

+ Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit eingeschrankten
korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung
und Kenntnis verwendet werden, wenn sie eine Aufsicht oder Unterweisung beztliglich
der sicheren Verwendung des Gerats erhalten haben und die damit verbundenen
Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Die Reinigung und
Wartung des Benutzers darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefiihrt werden.

+ Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

« To maintain the robot and charging base, please turn off the robot first, unplug it
from the socket, and disconnect the power supply.

1.3 Batterien und Aufladen

» Esistverboten, dasim Feuer zu entsorgen. Auch wenn sie stark beschadigt ist, kann
die Batterie explodieren.

+ Verwenden Sie keine Batterien oder Ladestationen von Drittanbietern.

« Die Batterien und die Ladestation diirfen nicht zerlegt, repariert oder verédndert
werden.

« Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle, z. B. einer Heizung,
auf.

« Wischen oder reinigen Sie die Ladestation nicht mit einem feuchten Tuch oder den
Handen.

« Werfen Sie alte Batterien nicht weg. Die Entsorgung von Alt-Batterien sollte von
einem professionellen Recyclingunternehmen ausgeflihrt werden.

+ Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es aus Griinden der personlichen
Sicherheit von einem Fachmann, einer Wartungsabteilung oder einer dhnlichen
Abteilung des Herstellers ausgetauscht werden.



+ Firden Transport stellen Sie bitte sicher, dass der Roboter ausgeschaltet ist, es wird
empfohlen, die Originalverpackung zu verwen den.

+ Wenn Sie den Roboter Uiber einen langeren Zeitraum nicht verwenden, schalten Sie
ihn bitte aus, nachdem Sie ihn vollstandig aufgeladen haben, und lagern Sie ihn an
einem kihlen und trockenen Ort.

+ Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle drei Monate auf, um eine Beschadigung
der Batterie aufgrund ibermafiger Entladung zu vermeiden.

+ Verwenden Sie das angemessene Werkzeug, um die Batterie bei Bedarf zu entnehmen.
Beim Entfernen der Batterie muss die Stromzufuhr unterbrochen werden. Entfernen Sie
zuerst die Schraube der unteren Abdeckung und 6ffnen Sie dann die untere Abdeckung.
Trennen Sie den Batteriestecker und entnehmen Sie die Batterie aus dem Batteriefach.

+ Bevor der Roboter entsorgt wird, muss die Batterie aus dem Roboter entfernt werden.
« Dieses Gerat enthalt Batterien, die nicht austauschbar sind. Wenn die Batterie am Ende
ihrer Lebensdauer angelangt ist, muss das Gerat ordnungsgemal entsorgt werden.

Teil 2 Produktiibersicht
2.1 Packliste

Roboter-Staubsauger Ladestation x 1 Netzadapter x 1
(Hauptblrste x 1, Staubbehélterx 1,
und Filterx 1) x 1

O/ N\® ® =l
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Reinigungsblrste x 1 Fernbedienung x 1 Benutzerhandbuch x 1
(ohne AAA-Batterien)
Filterx 1 Seitenblirste x 4 Schnellstart-Anleitung x 1

« Haupteinheit

Taste

«Driicken Sie die Taste @ zum
Starten/Pausieren der Reinigung

«Driicken Sie die Taste @), um den Roboter
zur Ladestation zurlickkehren zu lassen.
«Driicken und halten Sie @ + @) fiir 3
Sekunden gedriickt, um das Wi-Fi
zurlickzusetzen.

Obere Abdeckung

Stolstange

Signalfenster

Netzschalter

Seitenblrste

Hauptrad

Staubbehélter

Ladekontakte
= = 7—
= | - \ Nachlaufrad
C | \ Batterieabdeckung
i - Hauptrad
Hauptbirste
Q



« Ladestation « Staubbehalter

Leistungsanzeige

Bereich der
Signalausstrahlung

Adapter-Anschluss

Staubbehélter- /"F*-Eifr
Ladekontakte Abdeckung Y il

Entriegelungsschnall
eflirden
Staubbehélter

Hinweise:
Driicken Sie auf die Entriegelungsschnalle des
Staubbehalters und benutzen Sie die andere Schnalle,
um den Staubbehélter zu 6ffnen, wahrend Sie den
Deckel 6ffnen.

. Fernsteuerung

Taste Funktion

Drlicken Sie 3 Sekunden lang, die Lautstarke der Sprachansage
Wi-Fi zuriicksetzen | wird erhéht, wenn der Roboter zuriickgesetzt wird, und
die Anzeige der Taste (©) blinkt Orange.

Anzeiger —o
Wi-Fi zurUcksetzen—@ * Aufladetaste

+— Richtung: Vorwarts Aufladetaste
Richtung;: Links — — Richtung:
g: Rechts ~ 4
Start/Stopp— o

9

Starten Sie die Riickkehr zur Ladestation zum Aufladen

Vorwarts bewegen

< |Links Links abbiegen
Ansaugebene™ ]| +— Sprache umschalten
. P > |Rechts Rechts abbiegen
— Spiralférmige
Automaﬁsche— @_1 Remlgung DIl |Start/Stopp Reinigung starten oder unterbrechen
Reinigun Erhohen Sie die Saugleistung Ihres
gung Punktuelle Reinigung @ Ansaugebene Staubsaugerroboters
@ Sprache Driicken Sie 3 Sekunden lang, um die Sprache zu
umschalten wechseln
. |Spiralformige Starten Sie eine spiralformige Reinigung des aktuellen
©O Reinigung kleinen Bereichs
Starten Sie eine automatische Reinigung, beenden Sie
ARROBO Automatische diese mit einer Randreinigung und kehren Sie zur
Auto [Reinigung Ladestation zuriick, wenn der Batteriestand weniger als
20% betragt
a2 Punktuelle Starten Sie eine Zickzack-Reinigung des aktuellen
Reinigung kleinen Bereichs

Installieren:

+ Legen Sie zwei AAA-Batterien in die Fernbedienung ein und achten Sie darauf, dass die
positiven und negativen Enden den Markierungen im Batteriefach entsprechen. Schalten
Sie den Schalter an der Seite des Roboters ein.

« Wenn der Roboter nicht mit dem Wi-Fi-Netzwerk verbunden ist, kdnnen Sie ihn mit der
Fernbedienung bedienen.

+ Wenn Sie eine beliebige Richtungstaste driicken, um den Roboter zu starten, fahrt er ein
Stiick zurtick und dreht sich um 180°, wenn er auf der Ladestation steht.

+ Entnehmen Sie die Batterien, wenn Sie die Fernbedienung liber einen langeren
Zeitraum nicht benutzen.

Teil 3 Installation und Betrieb

3.1 AnschlieRen der Ladestation

Montieren Sie die Ladestation und schalten Sie den Adapter ein.

Stellen Sie die Ladestation in der Nahe einer Wand auf und entfernen Sie Hindernisse
ca. 1 m auf beiden Seiten und ca. 2 m vor dem Roboter. Die Signallampe an der
Ladestation muss eingeschaltet sein.

3.2 Erstes Aufladen des Roboters

Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die Ladestation und achten Sie darauf,
dass die Kontaktpunkte mit der Ladestation ausgerichtet sind.

Um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern:

(@ Laden Sie den Roboter vor der Verwendung 4-6 Stunden lang auf. Wenn das Gerat
vollstandig aufgeladen ist, hort die Anzeige auf zu blinken.

@ Wahrend der normalen Verwendung kehrt der Roboter zum Aufladen automatisch zu
seiner Ladestation zuriick, die mit dem Stromnetz verbunden ist.

(® Wenn der Roboter fiir l[angere Zeit nicht benutzt wird, schalten Sie ihn bitte aus,
nachdem er vollstandig aufgeladen ist, und stellen Sie ihn in eine trockene und kiihle
Umgebung. Bitte laden Sie ihn alle drei Monate auf, um irreversible Schaden an der
Batterie zu vermeiden.

Anmerkungen:

« Entfernen Sie vor dem Gebrauch den Schutzstreifen an der Stoléstange, um die normale
Verwendung des Produkts zu gewahrleisten.

. Der Netzschalter befindet sich an der Seite des Roboters. Driicken Sie auf ,|“, um ihn
einzuschalten, und auf ,0, um ihn auszuschalten.

+ Der Roboter kehrt automatisch zur Ladestation zuriick, wenn der Akku leer ist.

Netzschalter




3.3 App-Download und Wi-Fi-Verbindung ( b

__________ : Tipps:
Hinweise: Die AIRROBO App funktioniert nur mit Robotern tiber Wi-Fi. Bitte schalten L..Done_ ! e elcometiome . 1. Aufgrund der Aktualisierung der Airrobo-App
m Sie den Roboter ein und stellen Sie eine Wi-Fi-Verbindung her, wenn Sie die App Successful . Sa“”t‘)jie tatSéCh“tChe\ée“"’.e?]dur‘éltficrtlvon
. . . . - . d er oben genannten abweichen. Bitte folgen
ausfiihren. Wenn die Verbindung fehlschlagt, liegt das wahrscheinlich daran, dass Sie ® p— Sie beide%Vervvendungden aktuellen &
ein 5GHz-Netz verwenden. Bitte tUberpriifen Sie die gangige Router-Einstellmethode Anleitungen in der App.
und dndern Sie sie auf 2,4 GHz. 2.Wenn nach mehrmaligem Pairing Ihr Gerat
noch nicht gefunden werden kann oder stets
— = eine Zeitliberschreitung bei der Konfiguration
berichtet wird, gehen Sie bitte wie folgt vor,
bevor Sie es erneut versuchen: WiFi-Verbindung
auf dem Gerét zuriicksetzen: Zuerst ()] + [©)]
- 3 Sekunden lang gedriickt halten, danach das
m [ <« o o ] - : 4 Gerat ausschalten und neu starten. App-Cache
; ) . leeren: Ich - Einstellungen - Cache [6schen.
5. Erfolgreich 6. Sie konnen den 3. Die App ist derzeit nicht mit Android-Tablets
hinzugefligt! Klicken Roboter jetzt anhand und iPads kompatibel.
Sle auf.[Fhertlg], U? . der AIRROBO APP 4. Um die App richtig nutzen zu kdnnen,
Zum Tac sten Schritt  steuern. aktivieren Sie bitte “Basic Google Services”
L ZU gelangen. bei der Verwendung, ]
(Q ARROBO o]
1. Scannen Sie den 1.1 Bitte vergewissern Sie 1.2 Schalten Sie den . . . .
QR-Code oder suchen Sie sich, dass Ihr Telefon mit Schalter an der Seite des 3.4 Beginnen Sie mit der Arbeit
im App Store oder bei dem 2,4-GHz-Wi-Fi-Netz Roboters ein.Der Roboter
Google Play nach verbunden ist und kanndanninden i ini
AIRROBO, um die APP schalten Sie Bluetooth Konfigurationsmodus @ Automatische Remlgung o . .
herunterzuladen. ein, bevor Sie die App wechseln.(Driicken Sie auf Nach dem Start plant der Roboter den Reinigungspfad in einem Zickzackmuster und
herunterladen. <, umihn einzuschalten)

reinigt dann entlang der Zimmerkante. Nach Abschluss der Reinigung kehrt das Gerat

automatisch zur Ladestation zurtick, um sich aufzuladen.
Login Select z:r:::p*::;z:mmkmm
. @ Punktuelle Reinigung
Verwenden Sie die Fernbedienung, um den Roboter zu bedienen, oder platzieren Sie ihn
: direkt in der unteren linken Ecke des zu reinigenden Bereichs und tippen Sie auf die
. I eee——— . Spot-Taste in der App oder driicken Sie die Spot-Reinigungs- @Taste aufder
prveesto b gt i Fernbedienung, er startet dann eine Zickzack-Reinigung des Bereichs von der aktuellen
=R ! .
. S Position aus und kehrt nach.
A — ® Spiralférmige Reinigung
Verwenden Sie die Fernbedienung, um den Roboter zu bedienen, oder platzieren Sie ihn
2. Logen Siesichin der 3. Klicken Sie auf [Gerat 4, Wahlen Sie ein 2,4-GHz-Wi-Fi-Netzwerk aus in einem fdie Reinisun rich n Bereich. ti nSiein rA fdieT:
AIRROBO APP ein. Neue hinzufligen] oder driicken und geben Sie den Wi-Fi-Namen und das e. © “au die ‘,e & ,gausg,e ¢ t?te .e.e ¢ ’t“ppe Sie in de ppau d e. aste
Anwender erstellen bitte Sie [+], um den Roboter Passwort ein. Bitte beachten Sie, dass ein ,Spirale® oder drlicken Sie auf die ,Spiralreinigungs @ -Taste auf der Fernbedienung.
ein Konto, bevor sie sich i Ugen. B ! .. . .. .
anmelden. hinzuzufigen Dualband mit gemischtem Modus (2,4GHz + Er fiihrt dann die Reinigung von der aktuellen Position aus durch und kehrt nach.

5GHz) oder ein einfaches 5GHz-Wi-Fi-Netzwerk
den Roboter nicht verbinden kann.
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@ Kantenreinigung

Tippen Sie in der App ,Rand“-Schaltflache. Der Roboter erkennt die Wand und reinigt
automatisch an der Wand entlang. Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, kehrt das
Gerat zum Aufladen zur Ladestation zuriick.

® PlanmaRige Reinigung

Tippen Sie auf die ,Einstellungen“-Schaltflache in der App, bestimmen Sie einen
Reinigungstermin, und der Roboter beginnt zur angegebenen Zeit mit der Reinigung.
Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, kehrt das Gerat zum Aufladen zur Ladestation
zuriick.

(® Wi-Fi zuriicksetzen

Wenn Sie den Roboter mit einem anderen Mobiltelefon verbinden missen oder wenn
das Mobiltelefon keine Verbindung herstellen kann, halten Sie die Remigungs@—Taste
und die ,,Home“@—Taste 3 Sekunden lang gedriickt oder halten Sie die Wi-Fi @ -Taste
auf der Fernbedienung 3 Sekunden lang gedriickt, bis Sie die Sprachansage horen. Die
Anzeige der Reinigungs((!y)-Taste blinkt dann schnell Orange und zeigt damit an, dass das
Wi-Fi erfolgreich zuritickgesetzt wurde.Kehren Sie zur Hauptschnittstelle zurtick und
klicken Sie auf Hinzufligen Vous pouvez rajouter |'aspirateur robot dans l'interface
principale de ['application.

@ Ansaugmodus
Tippen Sie auf die Ansaugtaste auf der Fernbedienung oder in der App und wahlen Sie
zwischen den Ansaugmodi Leise, Standard, und Stark.
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Teil 4 Spezifikationen

Haupteinheiten | zubehor |

Abmessungen 320*320*78mm
Akku-Kapazitat 2600mAh
Betriebsspannung 14,4y ===

Netzadapter

Ausgangsspannung 19V===
Ausgangsstrom 0,6A
Ladestation

Eingangsspannung 19v===

des Staubbehalters

Batterie Lithium-Batterie
Dauer der Aufladung | <360min
Fassungsvermogen 600ml

Automatische

Lademethoden Aufladung/manuelle
Aufladung

Betriebsfeuchtigkeits- | <gqo,rH

bereich

Betriebstempera- g0

turbereich 0~45°C

Schall <65dB




ARROBO

Aspirateur Robot
Manuel de ['Utilisateur
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arque d'appareils ménagers intelligents axée sur la technologie de ['lA. Soutenu par le lead ondiale de la robotique humanoid
unet logie de pointe a de plus en plus de foyers dans le monde, vous ai rirune to

e, AIRROBO vise a apporter
ute nouvelle fagon de vivre.



Merci d'avoir acheté 'ASPIRATEUR ROBOT AIRROBO (ci-apres dénommé robot).

* Nous vous recommandons de lire attentivement ce manuel d'utilisateur et bien comprend le contenu
avant de ['utiliser, ce qui comprend ['utilisation correcte de 'appareil, les informations de sécurité et les
instructions d'entretien du ROBOT AIRROBO.

« Le manuel d'utilisateur ne fournit que des instructions du produit. Si vous rencontrez d'autres
problemes qui ne peuvent pas étre résolus par ce manuel, veuillez contacter notre service client
support-eu@ubtrobot.com pour une assistance de niveau professionnel.

» Les contenus et les images de ce manuel d'utilisateur seront mis a jour grace aux mises a jour
automatiques du logiciel ou du matérielles. Nous sommes désolés de ne pas vous informer séparément.

Partie 1 Informations Importantes
1.1 Avant la premiére utilisation

Avant d'utiliser ce robot aspirateur, veuillez lire ces instructions dans leur intégralité:

« Ouvrez l'emballage, puis vérififiez que toutes les pieces sont incluses dans le colis.

« Avant d'utiliser le robot aspirateur, assurez-vous que la prise de courant soit alimentée et
que vous ayez retiré tous les obstacles a proximité de l'appareil. Il passera plusieurs fois sur
la méme surface pour créer la carte et nettoyer le sol en méme temps.

« Les brosses latérales peuvent parfois résister aux petites particules (nourriture pour chien,
litiere pour chat), mais le robot finira par toutes les éliminer.

« 'aspirateur robot ne peut nettoyer la saleté ni la poussiere si le bac a poussiére est plein.
Veuillez vider le bac a poussiere apres chaque utilisation pour assurer une meilleure
performance.

«Veuillez jeter ou stocker l'emballage avec soin. Pour des raisons de sécurité, veuillez
éloigner vos bébés et enfants de ['appareil.

« Avant le nettoyage, veillez a installer et a fixer les deux brosses latérales en positions
correspondantes du robot.

12 /\ AVERTISSEMENT

« Seuls des techniciens agréés sont autorisés a démonter le robot. Les utilisateurs ne
doivent pas le démonter ou le réparer.

« Utilisez uniquement 'adaptateur d'origine fourni par le fabricant. Il peut provoquer

un choc électrique, un incendie ou un endommagement du robot si vous utilisez les
adaptateurs incompatibles.

« Ne pas toucher la prise ou 'adaptateur lorsque vos mains sont mouillées.

« Veuillez dégager le sol avant d'utiliser le robot et retirer tous les objets fragiles,

cables, vétements, papiers, rideaux pour éviter qu'ils ne se coincent dans le robot.
«Veuillez garder le robot a ['écart des cigarettes, briquets, allumettes ou autres matériaux
inflammables.

« Ne pliez pas de force le cable de charge. Ne laissez pas le cable entrer en contact avec

des objets lourds ou pointus.

« Le robot est uniguement concu pour une utilisation en intérieur. Veuillez ne pas ['utiliser
al'extérieur.

« Ne vous asseyez pas sur le robot et ne placez aucun objet sur le robot.

« N'utilisez pas l'aspirateur robot dans un environnement humide.

«Veuillez utiliser le robot dans un environnement dont la température est comprise entre 0
et45°C.

« N'utilisez pas le robot dans un environnement suspendu. Sivous devez |'utiliser dans un
environnement suspendu, utilisez une cléture de protetcion pour 'empécher de tomber
accidentellement afin d'éviter les blessures ou les dommages.

«Veuillez débrancher 'alimentation si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période.

« Prévenez tout le monde a la maison ou au bureau quand le robot fonctionne afin que
personne ne trébuche dessus.

« Débranchez le robot de 'alimentation avant de retirer la batterie, vous pourrez alors la
mettre au rebut.

« Cet appareil peut étre utilisé par des enfants a partir de 8 ans et par des personnes dont
les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont réduites, ou des personnes
manquant d'expérience et de connaissances, a condition qu’ils soient sous surveillance ou
qu'ils recoivent des instructions sur ['utilisation de l'appareil en toute sécurité et qu'ils
soient au courant des risques encourus. Il est interdit aux enfants de jouer avec 'appareil.
Le nettoyage et la maintenance réalisables par ['utilisateur ne doivent pas étre effectués par
des enfants sans surveillance.

« Les enfants doivent étre surveillés afin qu'ils ne jouent pas avec l'appareil.

« Pour procéder a la maintenance du robot et de la base de charge, veuillez éteindre le robot
puis le débrancher de la prise pour couper l'alimentation électrique.

1.3 Batterie et Mise en Charge

« Il estinterdit d'incinérer le produit. Méme si celui-ci est gravement endommagé, ily a un
risque d'explosion de la batterie.

«Veuillez ne pas utiliser de batteries ou de stations de charge de marques autres que
AIRROBO

« Ne pas démonter, réparer ou modifier la batterie et |a station de charge.

« Ne placez pas la station de charge a proximité d'une source de chaleur, telle qu'un
radiateur.

« N'essuyez pas et ne nettoyez pas la station de charge avec un chiffon ou des mains
humides.

« Ne pas jeter les batteries usagées avec les ordures ménageres. Le traitement des batteries
doit étre pris en charge par une agence de recyclage professionnelle.

« Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un professionnel, le
service de maintenance ou un service similaire du fabricant, pour la sécurité des utilisateurs.
« Pendant le transport, veuillez vous assurer que le robot soit éteint et il est recommandé
d'utiliser 'emballage d'origine.

« En cas de durée d'inutilisation prolongée, veuillez éteindre le robot apres ['avoir
completement chargé et rangez-le dans un endroit frais et sec.



« Chargez le robot au moins une fois tous les trois mois pour éviter ['usure naturelle de la
batterie en raison d'une décharge excessive.

« Utilisez le bon outil pour retirer la batterie en cas de nécessité. L'alimentation doit étre
débranchée lors du retrait de la batterie. Commencez par retirer la vis du couvercle inférieur,
puis ouvrez le couvercle inférieur. Débranchez le connecteur de la batterie et enfin, retirez la
batterie du compartiment a batterie.

« Avant de jeter le robot, la batterie doit en étre retirée.

+ Cet appareil comporte des batteries qui ne sont pas remplacables. Lorsque la batterie est
en fin de vie, l'appareil doit étre éliminé de maniere adéquate.

Partie 2 Présentation du produit
2.1 Liste de 'emballage

Aspirateur robot ( Base de charge x1 Adaptateur secteur x 1
Brosse principale x1, Bac a
poussiere x1, et Filtre x1) x1

]
- @
| --
LONT® %
Télécommande x 1 Manuel de ['utilisateur x 1
(Sans pile AAA)
Filtrex 1 Brosses latérales x 4 Carte de Garantie x 1
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-Unité principale

®®©

|

ARROBO

\\\§§ <::> bouton

bouton

- Appuyez sur le bouton @) pour démarrer
/arréter le nettoyage.

- Appuyez sur le bouton@pour remettre

le robot sur la base de charge.

- Appuyez et maintenez le bouton @+@)
pendant 3 secondes pour réinitialiser le
Wi-Fi.

Brosse latérale ——— sy

Roue

principale

Pare-chocs

Couvercle supérieur

Zone de signaux de réception

Interrupteur

Bac a poussiere

Contacts de

o S 7 charge
I 1 - \ Roue Multidirectionelle
& 3 Couvercle de batterie
& Roue principale
Brosse principale
Q



-Bac a poussiére

-Base de charge

Voyant d'alimentation
Zone d'émission du signal

Port d'adaptateur
Contacts de charge

—
] — ——))

Couvercle du bac
'o//ﬁ’lﬁ’.T.‘T%?’/]-

a poussiere
Boucle de

déverrouillage
du bac a poussiére

S

Remarques:

Appuyez sur la boucle de déverrouillage du bac a
poussiere d’une main et ouvrez le bac a poussiére
de ['autre main.

4 B4
-Telecommande
Bouton Fonction
i Appuyez et maintenez pendant 3 secondes, le
,. !n_dl,cat_euriﬂ’ Réinitialiser le vgﬁrge del'invitevocalpe augmente lorsque le
RelmtlallS?/\t/l_OFn —® G+ Charge = | Wi-Fi rclqbot ie réinitialise et l'indicateur du bouton ©
i-Fi . ) clignote en orange
— plrection: Avan ; Commencez a retourner a la base pour se
Direct Avant Charge 2 alab
. . @ . - . 8 recharger
Dléeaclglghne: — Direction: Droit N En avant
/ < | Gauche Tournez a gauche
Marche/Arrét @-— Changer de langue : —
. | Nettoyage > | Droit Tournez a droite
d'as ,?‘rlgt?g% @ @ en zigzag bl | Marche/Arrét | Démarrez ou arrétez le nettoyage
P ) Niveau Augmentez la puissance d'aspiration de votre
Nettoyage P | d'aspiration robot
t ti @ Changerde | Appuyez et maintenez pendant 3 secondes
automatique Nettoyage @ | langue pour changer de langue
des taches ® ’z\liggaogage en ZD(_)érr]gaaré?éeu“nenettoyage en zigzag de la petite
Démarrez un nettoyage automatique, terminez
AIRROBO Ao g‘fﬁéﬁ:ﬁeue par un nettoyage des bords, reprenez la charge
a lorsque le niveau de la batterie est inférieur a 20%
=) Nettoyage des | Commencez un nettoyage en zigzag de la petite
taches zone actuelle

Installation:

« Installez deux batteries AAA dans la télécommande, veuillez vous assurer que la
polarité soit correcte dans le compartiment des batteries. Appuyez sur l'interrupteur
sur le coté de |'aspirateur robot.

« Lorsque le robot n'est pas connecté au réseau Wi-Fi, vous pouvez le controler avec la
télécommande.

« Appuyez sur n'importe quel bouton de direction pour démarrer le robot, le robot
reculera un peu et pivotera de 180° sur la base de charge, et puis vous pouvez le
controler via la télécommande.

« Retirez les batteries si vous n'utilisez pas la télécommande pendant une longue
période. Les batteries ne sont pas incluses dans l'emballage.
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Partie 3 Installation et fonctionnement

3.1 Connecter la base de charge

Installez la base de charge et connectez ['adaptateur.
Placez la base de charge prés d'un mur et éliminez les obstacles d'env. 1 M des deux
cOtés et env. 2 M devant le robot. Le voyant de la base de charge doit étre allumé.

3.2 Charger le robot pour la premiére fois
Placez le robot sur la base de charge pour se charger, en vous assurant que les
contacts de charge sont alignés avec la base de charge.

Pour mieux maintenir la durée de vie de la batterie:

(D Chargez le robot pendant 4 a 6 heures avant utilisation. Lorsqu'il est complétement
chargé, l'indicateur arréte de clignoter.

@ Lors d'une utilisation normale, le robot retournera automatiquement a la base de
charge et se connectera a 'alimentation pour la charge.

® Sile robot ne sera pas utilisé pendant une longue période, veuillez éteindre
['alimentation apres une charge compléte et placez-le dans un environnement sec et frais.
Veuillez le charger tous les trois mois pour éviter des dommages irréversibles a la batterie.

Remarques:

« Avant utilisation, retirer la bande de protection du pare-chocs pour garantir une utilisation
normale du produit.

« Linterrupteur d'alimentation se trouve sur le coté du robot, appuyez sur « I » pour |'allumer
et appuyez sur« O » pour ['éteindre.

« Le robot retourne automatiquement a la base de charge lorsque la batterie est faible.




3.3 Téléchargement de l'application et connexion Wi-Fi

Remarques: L'application Tuya Smart ne fonctionne qu'avec les aspirateurs robots
connectés au WiFi. Veuillez allumer 'aspirateur robot et connecter le Wi-Fi en utilisant
['application. Sila connexion échoue, c'est que vous utilisez un réseau 5 GHz. Veuillez vous
référer a « Méthodes de configuration du routeur » et passer a un réseau 2,4 GHz.

o]

(Q ARROBO

1. Scannez le code QR
ou recherchez « Tuya
Smart » dans |'App Store
ou Google Play pour

télécharger ['application.

Login

China +86

Service Agreement and Privacy Policy

2. Connectez-vous a
['application. Pour les
nouveaux utilisateurs,
veuillez créer votre
compte avant de vous
connecter.

1.1 Assurez-vous que
votre téléphone soit
connecté au réseau
WiFi 2,4 GHz et activez
le Bluetooth avant de
télécharger l'application
Tuya Smart.

Darvices to b added: 1

P

3. Cliquez sur [Ajouter
Appareil] ou appuyez sur
[+] pour ajouter le robot
aspirateur.

1.2 Activez l'interrupteur
sur le coté du robot.Le robot
peut alors entrer en mode

configuration.(appuyez sur
«I»pourl'allumer)

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password

2460

4, Sélectionnez un réseau Wi-Fi 2,4 GHz et
entrez le nom et le mot de passe Wi-Fi.
Veuillez noter qu'un réseau double bande
(2,4 GHz +5 GHz) ou un réseau Wi-Fi 5 GHz
ne pourra pas connecter le robot.
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Note:

{_Done il |k WewomeHome 1.En raison de la mise & jour de 'application
o fom: AIRROBO, |'utilisation réelle peut étre légerement
20 différente de celle indiquée ci-dessus. Veuillez
@ @ ot suivre les guides actuels de |'application pendant

['utilisation.

2. Sivotre appareil ne peut pas étre trouvé ou si

un message d'un délai de configuration s'affiche
apres plusieurs appariages, veillez procédrer
comme suit avant de réessayer.Réinitialisation de
la connexion Wi-Fi sur votre appareil : appuyez
et maintenez enfoncé [@)] +[ @] pendant 3
secondes avant d'allumer, d'éteindre et de
réessayer.Vider le cache de l'application :

Moi - Parametres - Vider le cache

3. L'application n'est actuellement pas compatible
avec les tablettes Android et les iPads.

4, Les téléphones Android doivent ouvrir le Basic
Google Service afin d'utiliser cette application
normalement.

L
5. Ajouté avec succes!
Cliquez sur [Terminé]

pour passer a |'étape

suivante.

6. Vous pouvez
maintenant contrbler
['aspirateur robot via
['application Tuya Smart.

3.4 Commencer un nettoyage

@ Nettoyage Automatique

Apres avoir allumé ['aspirateur robot, il planifiera une itinéraire de nettoyage en zigzag,
puis nettoiera le long du bord de la piece. Il retournera automatiquement a la base de
charge pour se recharger une fois le nettoyage terminé.

@ Nettoyage des Taches

Utilisez la télécommande pour controler l'aspirateur robot ou placez-le directement dans
le coin inférieur gauche de la piece, et puis appuyez sur le bouton de Nettoyage des
Taches dans |'application ou appuyez sur le bouton de Nettoyage des Taches @ dela
télécommande, il commencera un nettoyage des taches.

3 Nettoyage en Zigzag

Utilisez la télécommande pour controbler ['aspirateur robot ou placez-le au centre de la
piece, appuyez sur le bouton de Nettoyage en Zigzag dans 'application ou appuyez sur
le bouton de Nettoyage en Zigzag @ sur la télécommande. Il commencera un nettoyage
en zigzag.



@ Nettoyage des Bords

Appuyez sur le bouton de Bords dans ['application, le robot trouvera le mur et nettoiera
automatiquement le long du mur. Une fois le nettoyage terminé, il retournera a la base
de charge pour se recharger.

® Nettoyage Programmé

Appuyez sur le bouton Parametres dans 'application, programmez ['heure de
nettoyage, puis le robot commencera le nettoyage a ['heure programmé. Il retournera
a la base de charge pour se recharger une fois le nettoyage terminé.

® Réinitialisation du WiFi

Lorsque vous voulez connecter l'aspirateur robot a un autre téléphone, ou lorsque
le téléphone ne parvient pas a se connecter a 'aspirateur robot, veuillez appuyer et
maintenir le bouton Nettoyage((!))et le bouton Accueil @ pendant 3 secondes, ou
appuyez et maintenez le bouton Wi-Fi sur la télécommande pendant 3 secondes
jusqu'a ce que vous entendiez l'invite vocale, puis l'indicateur du bouton Nettoyage
@clignotera rapidement en orange, indiquant que le Wi-Fi a été réinitialisé avec
succes.Revenez a l'interface principale et cliquez sur Ajouter

@ Mode d'Aspiration

Appuyez sur le bouton d'Aspiration dans 'application ou sur la télécommande, vous
pouvez sélectionner les modes d'aspiration suivants: Silencieux, Standard, et
Puissant.
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Partie 4 Spécifications

Unités principales

Dimension 320%320*78mm
Capacité dela 2600mAh
batterie

Tensiondetravail | 14.4V===

Accessoires

Adaptateur secteur

Tension de sortie |19V ===

Courant de sortie |0.6A

Base de charge

Batterie Lithium battery
Temps de charge| <360min
Capacité du bac a| 600ml
poussiere

; Chargement automatique
E/Iheatpg%des de /manuel
]IC—|um|_d|te de <90%RH
onctionnement
Température de .
fonctionnement | 942°C
Niveau de Bruit | <65dB

Tension d'entrée |19V ===




ARROBO

Robot Aspirapolvere
Manuale d'uso

AIRROBO & un marchio di dispositivi domestici intelligenti che si concentra sulle tecnologie abilitate all'intelligenza artificiale. Supportato da un'azienda leader mondiale nel campo della robotica
uuuuu ide, AIRROBO si prefigge di portare la tecnologia piu all'avanguardia a sempre pit famiglie in tutto il mondo, rendendo la casa intelligente una nuova norma di vita.



Grazie per aver acquistato I'ASPIRAPOLVERE ROBOT AIRROBO (di seguito denominato robot).

+ Siconsiglia vivamente di leggere il manuale d'uso in modo completo, incluse le
istruzioni per |'uso corretto, la sicurezza e la manutenzione del robot AIRROBO prima
dell'uso.

+ Ilmanuale d'uso fornisce solo istruzioni. Se si verificano situazioni che non sono
trattate nel manuale d’ uso, contattare il servizio clienti support-eu@ubtrobot.com
per assistenza tecnica sul prodotto.

« Il presente manuale dell'utente verra aggiornato in caso di nuovi aggiornamenti
software o hardware, i contenuti e le immagini verranno aggiornati senza ulteriore
preawviso.

Parte 1 Informazioni importanti

1.1 Prima del primo utilizzo

+ Disimballare il dispositivo e rimuovere tutti le confezioni e gli involucri protettivi.
Controllare che tutte le parti siano incluse.

+ Prima dell'uso, assicurarsi che la presa di corrente sia alimentata e rimuovere tutti gli
ostacoli dall'ambiente circostante. Il dispositivo percorrera ogni sezione del pavimento
diverse volte per costruire la mappa attraverso la pulizia.

« Lo sporco pit piccolo (cibo per cani, lettiera per gatti) pud occasionalmente resistere
alle spazzole laterali, ma verra rimosso dal robot alla fine della pulizia. Svuotare il cestino
dopo ogni utilizzo per garantire le massime prestazioni in seguito.

« Il robot potrebbe non essere in grado di rimuovere sporcizia e polvere se il cestino e
pieno. Si consiglia di pulire il cestino regolarmente.

« Assicurarsi di smaltire o conservare in modo sicuro 'imballaggio e le confezioni dopo i
controlli sopra riportati. Per motivi di sicurezza, tenere i bambini e i neonati lontani da
questo materiale.

+ Prima della pulizia, installare le due spazzole laterali nelle posizioni corrispondenti del
robot e fissarle.

12/\ AVVERTENZA

« Solo i tecnici autorizzati possono smontare il robot. Gli utenti non devono smontarlo
o ripararlo.

« Utilizzare solo |'adattatore originale fornito dal produttore. Gli adattatori incompati
bili possono causare scosse elettriche, incendi o danni al robot.

+ Non toccare la spina o ['adattatore con le mani bagnate.

« Sgombrare il pavimento prima di utilizzare il robot e rimuovere tutti gli oggetti fragili,
cavi, vestiti, carte, tende, ecc., poiché potrebbero bloccare il dispositivo.

+ Tenere il robot lontano da sigarette, accendini, fiammiferi o altri materiali inflamma
bili.
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« Non usare la forza per piegare il cavo di alimentazione ed evitare lo schiacciamen-
to con oggetti pesanti o taglienti.

« Utilizzare il robot solo nell'intervallo di temperatura compreso tra 0°C e 45°C (gradi
Celsius).

« Non utilizzare il robot in ambienti sopraelevati. Se e necessario [ utilizzo in ambienti
sopraelevati, evitare che cada accidentalmente (in quanto potrebbe causare lesioni
personali o perdite di proprieta) collocando recinzioni protettive rigide.

« Scollegare | alimentazione se il robot rimane inutilizzato per un lungo periodo.

« Awvisare i familiari in casa o i colleghi in ufficio quando il robot e in funzione in modo
che nessuno inciampi.

« Scollegare il robot dall'alimentazione prima di rimuovere la batteria, e smaltirlo.

« Questo apparecchio puo essere utilizzato da bambini dagli 8 anni in su e da persone
con ridotte capacita fisiche, sensoriali o mentali o con mancanza di esperienza e
conoscenza a condizione che ricevano una supervisione o istruzioni sull'uso
dell'apparecchio in modo sicuro e comprendano i pericoli connessi. | bambini non
devono giocare con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione dell'utente non
devono essere effettuate da bambini senza supervisione.

« Siraccomanda di sorvegliare i bambini per assicurarsi che non giochino con
l'apparecchio.

+ Perla manutenzione del robot e della base diricarica, per prima cosa spegnere il
robot, staccare la spina dalla presa e scollegare |'alimentazione.

1.3 Batteria e Ricarica

. E vietato bruciare il prodotto. Anche se fosse severamente danneggiato, la batteria
potrebbe esplodere.

« Non utilizzare batterie o basi di ricarica di terzi.

« Non smontare, riparare o modificare la batteria e la base diricarica.

+ Non posizionare la base di ricarica vicino ad una fonte di calore, come un calorifero.
« Non strofinare o pulire la base di ricarica con un panno o con le mani bagnate.

« Non gettare via le vecchie batterie. Lo smaltimento delle vecchie batterie dovrebbe
essere gestito da un organismo di riciclaggio

qualificato.

« Seil cavo di alimentazione e danneggiato deve essere sostituito da un professionis-
ta, dal reparto manutenzione o simile del

produttore, per salvaguardare la sicurezza dell’ utente

« Assicurarsi che il robot sia spento e si raccomanda di utilizzare l'imballaggio
originale durante il trasporto.

+ Senon viene utilizzato per un periodo prolungato, spegnere il robot dopo averlo
caricato completamente e conservarlo in un luogo

fresco e asciutto.

« Caricareil robot almeno una volta ogni tre mesi per evitare di danneggiare la batteria
a causa di una scarica eccessiva.



« Usare gli strumenti adeguati per estrarre la batteria quando necessario. L'alimentazi- « Unita principale
one deve essere scollegata quando si rimuove la

batteria. Per prima cosa, rimuovere la vite del coperchio inferiore, quindi aprire il

coperchio inferiore. Scollegare il connettore della

batteria e, infine, rimuovere la batteria dal suo alloggiamento.

« Prima di gettare il robot, € necessario rimuoverne la batteria.

Pulsant
+ Questo apparecchio contiene batterie che non sono sostituibili. Quando la batteria g \ \\\ uisante
g
%

arriva a fine vita, I'apparecchio deve essere smaltito correttamente. @ Pulsante

«Premere il pulsante @ per avviare/sospen-
dere la pulizia
Parte 2 Panoramica del prodotto «Premere il pulsante @) per far tornare il
robot alla base di ricarica.
«Tenere premuto @ + (@) per 3 secondi per
ripristinare il Wi-Fi.

2.1 Elenco di imballaggio

Coperchio superiore

Paraurti
Robot Aspirapolvere Base di ricaricax 1 Adattatore di Finestra del segnale
(Spazzola principale x 1, cestinox 1, alimentazionex 1
filtrox 1) x 1

Interruttore di alimentazione

Cestino
® o® g e B
NON { ¥ a Sensori di gradino
- Contatti diricarica
° S >
Spazzola per la puliziax 1 Telecomando x 1 Manuale d'usox 1 Spazzola laterale ————==~<
(senza batterie AAA) = Ruota girevole
‘ | Coperchio della
batteria
Ruota principale o Ruota principale
— Spazzola principale
O, Q

filtrox 1 spazzola laterale x 4 Carta di garanziax 1
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«Base diricarica «Cestino

Indicatore di carica

Area di emissione del segnale

Porta dell'adattatore
Contatti diricarica

Coperchio del cestino

Fibbia di sgancio del
cestino

Note:
Premere la fibbia di rilascio del cestino e
usare l'altra mano per aprire il

«Telecomando coperchio.
Pulsante Funzione
Indicatore — Premere a lungo per 3 secondi, verra emesso un

b}

Reimposta Wi-Fi messaggio vocale quando il robot viene ripristinato e
l'indicatore © del pulsante lampeggera in arancia.

Pulsante per —{+=) (&-1—Pulsante di ricarica

reimpostare il Wi-Fi agiana: ;
P Direzione: Avanti Diricarica Inizia a tornare alla base perla ricarica
Direzione: Sinistra — @ —Direzione:
. irezione: Destra A |Avanti Spostarsi in avanti
Awvio/arresto —

< |[Sinistra Gira a sinistra

Livello di —0 @{—cambia lingua -

L .. K > |Destra Gira a destra

aspirazione k —Pulizia a spirale

DIl [Avvio/arresto Awviare o sospendere la pulizia

Pulizia—149)  E-t—puliziaa punti

automatica @ Livello di Aumentare la potenza di aspirazione dell'aspirapolvere
= laspirazione robot

@ Cambia lingua Premere a lungo per 3 secondi per cambiare lingua

(© |Pulizia aspirale Awvia una pulizia a spirale dell’ area corrente limitata

Awvia una pulizia automatica, termina con una pulizia dei
Auto |Pulizia automatica | bordi e torna alla base di carica quando il livello della
batteria & inferiore al 20%

& |puliziaa punti Awvia una pulizia a zig-zag dell’ area corrente limitata

Installazione:

« Inserire due batterie AAA nel telecomando, assicurandosi che le estremita positiva e
negativa seguano le indicazioni indicate nel vano batterie. Accendere l'interruttore sul lato
del robot.

« Quando il robot non e collegato alla rete Wi-Fi, € possibile utilizzarlo con il telecomando.
« Sesi preme un pulsante di direzione per awviare il robot, questo uscira dalla base di
ricarica arretrando e ruotera di 180°; a questo punto é possibile comandarlo normalmente
attraverso il telecomando.

+ Rimuovere le batterie se non si utilizza il telecomando per un lungo periodo di tempo. Le
batterie non sono incluse nella confezione.
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Parte 3 Installazione e funzionamento

3.1 Collegare la base diricarica

Montare la base di ricarica e accendere |'adattatore.

Posizionare la base di ricarica vicino a una parete e rimuovere gli ostacoli per circa 1 M
su entrambi i lati e circa 2 M davanti al robot. La spia sulla base di ricarica deve essere
accesa.

3.2 Caricamento del robot per la prima volta

Posizionare il robot sulla base di ricarica, assicurandosi che i punti di contatto siano
allineati con la base diricarica.

Per estendere la vita della batteria:

(D Caricare il robot per 4-6 ore prima dell'uso. Quando la batteria € completamente
carica, la spia smette di lampeggiare.

@ Durante 'uso normale, il robot torna automaticamente alla base di ricarica, collegata
all'alimentazione, per la ricarica.

3 Seil robot non viene utilizzato per un lungo periodo di tempo, accenderlo dopo aver
completato la carica e collocarlo in un ambiente asciutto e fresco. Caricarlo ogni tre
mesi per evitare danniirreversibili alla batteria.

Nota:

« Prima dell'uso, rimuovere la striscia protettiva sul paraurti per garantire il normale utilizzo
del prodotto.

« L'interruttore di alimentazione e sul lato del robot, premere
"0” per spegnerlo.

« Il robot torna automaticamente alla base di ricarica quando la batteria € quasi scarica.

nlv

per accenderlo e premere

Interruttore di alimentazione




3.3 Download dell'app e connessione Wi-Fi .
Consigli:

Nota: L'App AIRROBO funziona solo quando il robot e collegato tramite Wi-Fi. | Done | S ST 1. Acausa dell'aggiornamento dell'app Airrobo,
Accendere il robot e collegare il Wi-Fi quando si esegue l'app. Se la connessione non — i gi}g'ééodzﬁest;ﬁsggerzb;esrseerae(Ijeigsiemgr;ée
riesce, probabilmente e perché si utilizza la rete a 5 GHz. Controllare 'impostazione 9. — attuali guidqe in-app d%ra'ntepl‘utgilizzo. 8

del router e modificarla su 2,4 GHz. 2.Se non & possibile trovare il dispositivo o

2 Downoad on the
=] 8 Aop Store
»Googleplay

(Q ARRROBO o)

1. Eseguire la scansione
del codice QR o cercare
AIRROBO su App Store o
Google Play per scaricare
['APP.

Login

China +86

Sarvice Agreement and Privacy Policy

2. Accedere ALL'APP
AIRROBO. Ai nuovi utenti
sara chiesto di creare il
proprio account prima di
accedere.

[ = 0

DOWNLOAD

1.1 Assicurarsi cheil
telefono sia connesso
allarete Wi-Fia2,4 GHz e
accendere il Bluetooth
prima di scaricare 'app.

Dervices to be added: 1

P

3. Fare clic su [Aggiungi
dispositivo] o premere [+]
per aggiungere il robot.

1.2 Turn on the switch on
the side of the robot.Il
robot puo quindi entrare
nella modalita di
configurazione.(premere
"I” per accenderlo

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
entor passviord

2460

4. Selezionare una rete
Wi-Fia2,4GHze
immettere il nomeela
password Wi-Fi. Tenere
presente che il robot non
sara in grado di collegarsi
a una rete dual band con
modalita mista (2,4GHz +
5GHz) o semplicemente
5GHz Wi-Fi.
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se viene richiesto un timeout di configurazione
dopo l'associazione pili volte, eseguire le
seguenti operazioni prima di riprovare.
Ripristino della connessione Wi-Fi sul
dispositivo: tieni premuto [D] + [@©)] per3
secondi prima di accendere, spegnere e
riprovare. Svuotare la cache dell'app:

lo - Impostazioni - Cancella cache.

< o o ] £
3. L'app non ¢ attualmente compatibile con

5. Aggiunto con successo 6. Ora e possibile utilizzare tablet e iPad Android

Fare clic su [Fine] per il robot tramite ['APP e , .

passare alla[fase]sﬁccessiva. AIRROBO. 4. Per utilizzare correttamente 'app, attivare
i Servizi Google di base se si utilizza un
telefono Android.

3.4 Iniziare a lavorare

@ Pulizia automatica

Dopo l'awvio, il robot pianifichera il percorso di pulizia secondo uno schema a zig-zag,
quindi pulira lungo il bordo della stanza. Al termine della pulizia, tornera automatica-
mente alla base di ricarica per la ricarica.

@ Pulizia a punti

Utilizzare il telecomando per azionare il robot o posizionarlo direttamente nell'angolo in
basso a sinistra dell'area da pulire, quindi toccare il pulsante “Spot” nell'app o premere
il pulsante “Spot cleaning” sul telecomando; il robot awviera una pulizia a zig-zag
dell'area partendo dalla posizione corrente.

® Pulizia a spirale

Utilizzare il telecomando per azionare il robot o posizionarlo in un'area centrale per la
pulizia, toccare il pulsante "Spiral” nell'app o premere il pulsante "Spiral deaning”@
sul telecomando; il robot avviera una pulizia partendo dalla posizione corrente.

@ Pulizia dei bordi

Tocca il pulsante “Edge” nell'app o sul telecomando: Il robot trovera la parete e la pulira
automaticamente il bordo. Al termine della pulizia, tornera automaticamente alla base
diricarica per laricarica.




(® Pulizia programmata

Toccare il pulsante Impostazioni nell'app, impostare ' ora di pulizia; il robot iniziera a
pulire all'ora specificata. Al termine della pulizia, tornera automaticamente alla base di
ricarica per la ricarica.

(® Reimposta Wi-Fi

Quando e necessario collegare il robot con un altro telefono cellulare, o quandoil
telefono cellulare non riesce a connettersi ad esso mantenere premuti i pulsanti Clean
@e Home @ per 3 secondi, 0 mantenere premuto il pulsante Wi-Fi @ sul telecoman-
do per 3 secondi fino a quando non si sente il messaggio vocale; l'indicatore del pulsante
Clean @ lampeggera rapidamente in arancia, indicando che il Wi-Fi & stato ripristinato
correttamente.

@ Modalita di aspirazione
Toccare il pulsante di aspirazione sul telecomando o nell'app; & possibile selezionare le
modalita di aspirazione silenzioso , Standard, e potente.

Parte 4 Specifiche
| Accessori |
Dimensioni 320*320*78mm Adattatore di alimentazione
Capacité de la batterie | 2600mAh Zi::el(;:eejiljssccilttj (1)96\,/A=
Tensione di lavoro 14,4V=== Base di ricarica 7
Batteria Batteria al litio Tensione diingresso 1ve==
Durata della carica <360min
Capacita del cestino | 600ml
Ricarica

Metodi diricarica

automatica/ricarica
manuale

Intervallo di umidita

. <90%RH
operativa
Intervallo ditemperatura .
di esercizio 0~45°C
Rumore <65dB
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AIRROBO Q
Robot aspiradora Ao
Manual de usuario

sitivos inteligentes para el hogar que se concentran tecnologias con 1A activada. Apoyada por una empresa lider mundialmente en el campo de robética humanoide,
fa mas avanzada a mas 'y mas hogares alrededor del mundo, haciendo que el hogar inteligente sea una nueva forma de vida.



Gracias por comprar la ASPIRADORA ROBOT AIRROBO (Mencionada de aqui en adelante como
"robot").

+ Le recomendamos seriamente que lea el manual de usuario por completo,
incluyendo el uso adecuado, informacion de seguridad y las instrucciones de
mantenimiento para el robot AIRROBO antes de usarlo.

« Elmanual de usuario solo sirve para instrucciones. Si tiene algiin otro problema que
no se encuentra en este manual de usuario, contactese con nuestro servicio de
atencion al cliente a support-eu@ubtrobot.com para obtener méas ayuda técnica del
producto.

« Este manual de usuario se actualizara luego de nuevas actualizaciones de software o
hardware, el contenido y las imagenes se actualizaran sin previo aviso.

Parte 1 Informacion importante
1.1 Antes de usar por primera vez

« Saquelo de su paquete y quite todo el empaquetado y embalaje. Revise que estén
todas las partes incluidas.

« Antes de usar, asegUrese de que la salida de corriente esté encendida y que haya
quitado todos los objetos de alrededor. Pasara por cada seccion del piso varias veces
para crear un mapa mientras limpia.

« Esposible que los cepillos laterales resistan pequefias particulas (comida de Perro,
arena de gato), pero el robot las terminara quitando. Vacié el contenedor de polvo luego
de cada uso para %arantizarel mejor rendimiento luego.

+ Es posible que el robot no pueda limpiar la suciedad o polvo si el contenedor de polvo
esta [leno. Se recomienda que limpie el contenedor de polvo con regularidad.

+ Aseglrese de tirar o almacenar de manera segura el empaquetado y embalaje luego de
realizar todos los controles de arriba. Por seguridad, mantenga alejados a bebes, infantes
y nifos de estos materiales.

« Antes de limpiar, aseglrese de instalar los dos cepillos laterales en sus posiciones
correspondientes del robot y asegurarlos.

12 /\ PRECAUCION

« Solo técnicos autorizados pueden desmantelar el robot. Los usuarios no deben
desmantelarlo o repararlo.

« Solo use el adaptador original proporcionado por el fabricante. Los adaptadores
incompatibles pueden provocar choques eléctricos, fuego, o dafiar el robot.

+ Notoque el enchufe o el adaptador si tiene las manos mojadas.

« Limpie el piso antes de usar el robot y quite todos los articulos fragiles, cables, ropa,
papeles, y cortinas, etc., ya que se pueden atorar )

« Mantenga el robot alejado de cigarrillos, encendedores, fosforos u otros materiales
inflamables.

+ No use la fuerza para doblar el cable de corriente y no deje que sufra presion de
objetos pesados o filosos.

+ No use el robot en exteriores. Es solo para uso en interiores.

« No se siente en el robot ni coloque objetos encima de él.

+ No use el robot en ambiente mojado 0 hiumedo.

+ Solo use el robot en rango de temperatura de 0°C a 45°C (grados Celsius).

+ No use el robot en un ambiente suspendido. Si debe usarlo en ambiente suspendi
do, evite que se caiga al colocar vallas protectoras firmes, que se pueden provocar
lesiones personales o materiales.
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« Conecte la corriente si no se uso el robot por un largo periodo de tiempo

« Este aparato pueden usarlo aquellos nifios de 8 o mas afios de edad, asi como
personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con falta de
experiencia o conocimientos si se los ha ofrecido supervisién o formacién respecto al
uso del aparato de forma Segura y entienden los riesgos que implica. Los nifios no
deben jugar con el aparato. Los nifios no deben realizar las labores de limpieza 'y
mantenimiento del usuario sin supervision.
« Sedebe supervisar a los nifios para asegurarse de que no juegan con el aparato.
« Para realizar el mantenimiento del robot y de la base de carga, apague primero el

7

robot, desenchufelo de la toma de corriente y desconecte la a%

1.3 Bateria y recarga

mentacion.

« No queme el producto aunque esté muy dafiado, ya que la bateria puede explotar.
« No utilice baterias ni bases de carga de terceros.
« No desmonte, repare o modifique la bateria ni la base de carga.

+ No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor, como calentadores.

« No limpie la base de carga con un trapo himedo o con las manos mojadas.
« No tire las baterias viejas. Las baterias viejas deberan ser dispuestas por una

organizacién profesional de reciclaje.

« Por motivos de seguridad, si el cable de alimentacién resulta dafiado, deberéa ser
sustituido por el departamento profesional de

reparaciones del fabricante.

« Aseglrese de que la barredora esté apagada antes de transportarla. Recomendamos
utilizar el embalaje original para el transporte.
« Sino seva a utilizar la barredora durante un largo periodo de tiempo, apaguela
cuando esté completamente cargada y guardela en

un lugar fresco y seco.

« Cargue la barredora al menos una vez cada tres meses para evitar que la bateria se

dafie por una descarga excesiva.

« Si fuese necesario retirar la bateria, use una herramienta adecuada y desconecte la
alimentacion antes de retirarla. Retire primero el ) )
tornillo de la tapa inferior, abra la tapa, desconecte la bateria y luego extraigala del

compartimento.

« Debe retirar la bateria antes de desechar la barredora.

« Este aparato contiene baterias que no se pueden sustituir. Cuando la bateria se
encuentre al final de su vida (til, se debe eliminar adecuadamente el aparato.

Parte 2 Vista general del producto

2.1 Lista de paquete

Robot aspiradora
(cepillo principal x 1, contenedor de
polvox 1,y filtrox 1)x 1

Base de cargax1

Adaptador de corriente x 1
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Cepillo limpiadorx 1

filtrox 1

*Unidad principal

rsencnmonne a0

5= 5
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ARROBO

Control remoto x 1
(sin pilas AAA)

Manual de usuario x 1

Cepillos laterales x 4 Tarjeta de Garantiax 1

Boton

«Presione el boton @) para comenzar/paus-
arlalimpieza

«Presione el boton (@) para hacer que el
robot vuelva a la base de carga.

«Mantenga presionado © + (@ por3
segundos para restablecer la red Wi-Fi.

Cubierta superior

Parachoques

Ventana de sefial

Interruptor de encendido

Contenedor de polvo

227

Sensores de caida

Contacto de carga
- g

Rueda

Cubierta de bateria
Rueda principal
Cepillo principal

Cepillo lateral —————

Rueda principal

*Base de carga

Indicador de corriente

Zona de emisién de sefial

Puerto de adaptador

Contacto de carga Cubierta de

contenedor de polvo

JEe———

Hebilla de liberacién
de contenedor de
polvo

Notas:

Presione la hebilla de liberacién del
contenedor de polvo y use la otra para abrir el
contenedor de polvo mientras abre la
cubierta.

Boton Funcion

. Presionar de manera sostenida por 3 segundos, el volumen
Indicador — 2 | Restablecer Wi-Fui | de aviso por voz se enciende cuando el robot se esta
Regresarala

Restablgcer — —base de carga reiniciando, el indicador del botén @ parpadea en naranja.

o
®

Wi-Fui — idn: Regresaralabase Comenzar a regresar a la base para cargarse
o, Direccién: Adelante de carga

Direccion: L ~ -

|zqu|erda I —Direccion: Derecha Adelante Ir hacia adelante

Comenzar / Parar—

Nivel de succic’)n— +—Cambiaridiomas | > |perecha Girar a la derecha
(@©—+t—Limpiezaespiral [
Limpieza 7 @H*Limpieza dezona

automatica @ Nivel de succién | Aumentar el poder de succién de su robot aspiradora

«Control remoto

< | lzquierda Girar a laizquierda

®

Comenzar / Parar | Comenzar o pausar la limpieza

o Presionar de manera sostenida por 3 segundos, cambiar a
@ | cambiaridiomas idioma

G) Limpieza espiral | Comenzar la limpieza espiral de la zona pequefia actual

Comenzar limpieza automatica, terminar con una
limpieza de bordes y volver a cargarse cuando el nivel de
baterfa sea menor al 20%

Limpieza
ARROBO Auto | automatica

& | Limpiezadezona | Comenzar limpieza en zigzag de la zona pequefia actual




Instalar:

« Instale dos pilas triple A en el control remoto, aseglrese de que los extremos positivos y
negativos sigan las marcas indicadas en el compartimiento de la bateria. Encienda el
interruptor al costado del robot.

« Sielrobot no esta conectado a una red Wi-Fi, puede usarlo con el control remoto.

« Sipresiona cualquier boton de direccién para iniciar el robot, retrocedera un pocoy
girara 180° cuando se encuentra en la base de carga, luego podré controlarlo de manera
normal con el control remoto.

« Quite las pilas si no usara el control remoto por un largo tiempo. Por cierto, las pilas no
estan incluidas en el paquete.

Parte 3 Instalacion y manejo

3.1 Conecte la base de carga

Monte la base de carga y encienda el adaptador.

Coloque la base de carga cerca de la pared y quite todos los objetos que se encuentra
aprox.a 1 m de ambos lados y aprox. 2 m delante del robot. La luz de sefial en la base
de carga deberia estar encendida.

3.2 Cargar el robot por primera vez

Coloque el boto en la base de carga para cargarlo, aseglrese que los puntos de
contacto estén alineados con la base de carga.

Para mantener una mejor vida util de la bateria:

(@ Cargue el robot por 4 0 6 horas antes de usarlo. Cuando se cargue por completo el
indicador dejara de parpadear.

(2 Mientras se usa de manera normal, el robot volvera de manera automética a la base
de carga conectada al toma de corriente, para cargarse.

3 Si el robot no se usa por mucho tiempo, encienda, enciéndalo luego de cargarlo por
completo y coléquelo en un ambiente seco y fresco. Carguelo cada tres meses para
evitar dafios irreversibles a la bateria.

Notas:

« Antes de usarlo, quite la banda protectora del parachoques para garantizar que se use
con normalidad.

+ Elinterruptor de encendido se encuentra al costado del robot, presione
encenderloy "O" para apagarlo.

« Elrobot volverd de manera automatica la base de carga cuando la bateria esté baja.

para
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Interruptor de encendido

3.3 Descargar aplicacién y conexién Wi-Fl

Notas: La aplicacién AIRROBO solo funciona si el robot tiene conexién Wi-Fi. Encienda
el robot y conecte la red Wi-Fi al usar la aplicacion Si no se pudo conectar, es probable
que esté usando una red de 5 GHz. Revise el método de configuracion de router comun
y cambielo a 2.4 GHz.

DOWNLOAD

1. Escanee c6digo QRo busque 1.1 Aseglirese de que su teléfono
AIRROBO en la App Store o esté conectado a una red Wi-Fi de
Google Play paradescargarla 2.4 GHzy active el Bluetooth antes

Q. AIRROBO (X]
[ )

1.2 Conecte el interruptor situado en un lateral
del robot.A continuacion, el robot puede entrar
en el modo de configuracion.(presione “” para

aplicacion. de descargar la aplicacion. encenderlo)
Log in Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter password
China +86
! ! 24010
| i
R it |
P—— . R e :
Devices to be added: 1 1 :
ie, Passy 1

4. Elija una red Wi-Fi 2.4 GHz e ingrese el
nombrey la contrasefa de la red Wi-Fi. Tenga
en cuenta que una banda doble con el modo
mixto (2.4 GHz + 5 GHz) o simplemente una red
Wi-Fi de 5 GHz no podréa conectar el robot.

2. Inicie sesién en la aplicacién 3. Haga clic en [Agregar dispositivo]
AIRROBO. Para usuarios nuevos, o presione en [+] para agregar el
cree su cuenta antes deiniciar  robot.

sesion.




Consejos:

{_Done i| | WelcomeHome 1. Debido a la actualizacién de la aplicacién
s Airrobo, el uso real puede ser ligeramente
s diferente al anterior. Siga las guias actuales en la
&) @ o aplicacién mientras lo usa.

2.Sino se puede encontrar su dispositivo o si se

le solicita un tiempo de espera de configuracion
después de emparejar varias veces, haga lo
siguiente antes de volver aintentarlo.
Restablecimiento de la conexidn Wi-Fi en su
dispositivo: mantenga presionado [] +[©)]
durante 3 segundos antes de encender, apagary
volver a intentarlo. Borrar el caché de la
aplicacién: Yo - Configuracion - Borrar caché.

3. La aplicacion actualmente no es compatible con
tabletas Android y iPads.

4. Para usar la aplicacién correctamente, active los
servicios basicos de Google si estd usando un
teléfono Android.

L

5. Agregado con éxito 6. Ahora puede usar el
Haga clicen [Hecho]  robot por medio de la
para seguir con el paso aplicacién AIRROBO.
siguiente.

3.4 Comenzar accion

@ Limpieza automatica

Luego de iniciar, el robot planeara la ruta de limpieza en un patrén de zigzag, luego
limpiara los bordes de la habitacion. Cuando termine de limpiar, volvera de manera
automatica a la base de carga para cargarse.

@ Limpieza de zona

Use el control remoto para usar el robot o colocarlo de manera directa en la esquina
inferior izquierda de la zona que se debe limpiar, y presione el botén de Zona en la
aplicacion o presione el boton de limpieza de manchas en el control remoto, luego
comenzara a limpiar en zigzag en la zona desde su posicidn actual.

(3 Limpieza espiral

Use el control remoto para usar el robot o colocarlo en una zona de limpieza centrada,
presione el botén de espiral en aplicacion o presione el botén de limpieza espiral @
en el control remoto, luego comenzara a limpiar desde la posicién actual.

@ Limpieza de bordes

Presione el botén de Borde en la aplicacion, luego el robot encontrara la pared y
comenzara a limpiar alrededor de la pared de manera automatica. Luego de terminar la
limpieza, volveré la base de carga para cargarse.
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(® Limpieza programada

Presione el boton de configuraciones en la aplicacion, establezca una hora de limpieza,
luego el robot comenzara a limpiar a la hora especificada. Luego de completar la

limpieza, volvera la base de carga para cargarse.

(® Restablecer Wi-Fui

Si necesitar conectar el robot con otro teléfono mévil, o si no se pudo conectar el teléfono

mévil, mantenga presionado el botén
segundos, 0 mantenga presione el boton

de limpiezay el botén
de Wi-Fi por 3 segundos en el control
remoto hasta que escuche un aviso de voz, luego el indicador del botdn

de Hogar por 3

de limpieza

parpadeara de manera rapida en naranja, indicando que se restablecié con éxito la red

Wi-Fi.

@ Modo de succion

Presione el boton de succion en el control remoto o en la aplicacion, puede elegir los
modos de succién Silencioso, Estandar, y Fuerte.

Parte 4 Especificaciones

Dimensiones 320*320*78mm

Capacidad de bateria |2600mAh

Tensién de trabajo 14,4V ===

Baterfa Bateria de litio

Duracién de carga <360min

Capacidad de 600ml

contenedor de polvo

Métodos de carga Carga automatica/ carga
manual

Rango de humedad de <90%RH

funcionamiento =

Rango detemperatura | .450¢

de funcionamiento

Ruido <65dB

Accesorios

Adaptador de corriente
Tension de salida 19V===
Corriente de salida 0,6A
Base de carga
Tension de entrada

19v===
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Bnarogapum Bac 3a npuobpeteHne POBOTA-MbIIECOCA AIRROBO (nanee — po6Gor).

+ HacTosTenbHO pekoMeHayeTCst MOIHOCTBIO MPOUNTaTh PYKOBOACTBO MO/b30BATENS, BKIOYas
npaBnIbHOE NCMOMb30BaHMe, MHHOPMaLMIO O 6e30NAaCHOCTM U MHCTPYKLMMN MO TEXHUYECKOMY
obcnyxmBaHunio pobota AIRROBO nepep MCnonb3oBaHNEM.

« PYyKOBOZICTBO N0Mb30BaTENS COAEPHKUT TOMBKO MHCTPYKLUMK. ECn Kakne-nnbo apyrue cutyaumu,
C KOTOPbIMU BbI CTANIKUBAETECh, HE PACCMATPUBAKOTCS B laHHOM PYKOBO/CTBE NMOSb30BaTeNs,
obpaTuTech B Hally Cyxby NOAAEPXKM KNMeHTOB support-ru@ubtrobot.com gns nonyvenns
TEXHWYECKOW NOAAEPIKKN MO MPOAYKTY.

« [laHHOE pYKOBOLCTBO NOMb30BaTENs ByeT OBHOBASTLCS MPU NOSBEHMN HOBbIX OOHOBEHWIA
NpOrpaMMHOro UK annapaTHOro obecneyveHns, CogepaHmne 1 n3obpaxeHuns byayT OBHOBAATLCS
6€e3 LONONHUTENBHOO YBEAOMIEHNS.

YacTb 1 BaxkHas uHdopmauus
1.1 Nepep nepBbIM NCNO/Ib30BAHUEM

« PacnakyiTe ero v yganuTe BCO 3aLLMTHYIO YNaKOBKY 1 YNaKoBKy. [poBepsTe Hanunyve
BCex feTanem.

« Mepep ncnonb3oBaHveM yoeanTech, 4TO PO3eTKa BKIHOYEHA, U Bbl YCTPaHWUAM BCe
NpensTCTBMS B HENOCPeACTBeHHOW 6a1M30CTH. OH NPOMAET NO KaXAOMY y4acTKy nona
HECKONbKO pas, YTObbl MOCTPOUTL KapTy 3a CHET OUYMCTKM.

« VIHoraa 6OKOBBIE LETKM MOTYT NPOTMBOCTOATL Hoee MeNKUM YacTuuam (Kopm ans
cobak, HaNONHUTENb AN KOLAYbWX TyaneToB), HO B KOHEYHOM MUTOre pObOT yaanuT nx
BCe. [1oXanyincTa, ONOPOXHANTE KOHTEHep ANs Mycopa NOC/e KaX40ro
MCNONBb30BaHWS, YTOObI BNOCNEACTBUM rAaPaHTMPOBATh MaKCUManbHYH0
NPON3BOANTENBHOCTb.

+ POBOT MOXET HbITh HE B COCTOSAHWUM yHPaTh IPsi3b U Mblflb, €C/IN €10 MblIeCOOPHUK
NONOH. PEKOMeHAYEeTCs perynspHO O4nLLaTh KOHTEMHEP AN Mycopa.

« [oXxanyiicTa, ybeamTecs, 4To Bbl BbibpacbiBaeTe M1 6e30MacHo XpaHnTe ynakoBKy U1
06epTKy nocne BblLLeonvCaHHbIX MPOBEPOK. B Liensx 6e3onacHoCT fgepxute
MnafeHUeB, MnafeHLeB 1 feTei noganblue oT 3TOro MaTepuana.

« [epes 04NCTKON, NOXaNYCTa, yoeanTech, 4To 1Be BOKOBbIE LLIETKM YCTAHOBEHbI B
COOTBETCTBYHOLLME NO3UNLMN pODOTa U 3aKPENNEHSI.

1.2 A NMPEAYNPEXAEHUNE

+ TONbKO YNOMHOMOYEHHbIE TEXHNYECKME CNeLmanucTsl MOryT pa3bupats poboTa.
Monb3oBaTenn He LOMKHbI Pa3bMpaTh UM PEMOHTMPOBATH €ro.

« VIcnonb3yinTe TONbKO OpUTMHaNbHBIN aaanTep, NOCTAaBASEMbI NPOU3BOANTENEM.
HecoBMecTnMble afanTepbl MOTYT NPUBECTM K MOPAXKEHWIO 3N1eKTPUYECKIM TOKOM,
BO3ropaHUio MV MNOBPEXAEHNIO poboTa.

+ He npuKacaiiTech K BUKe UV aganTepy MOKPbIMU pyKamu.

« OuncTUTE NON Nepep MCNoNb3oBaHeM poboTa 1 yoepuTe BCe XpyrnKune npeameThl,
Kabenu, opexay, bymary, 3aHaBeCKM U T. ., TaK KaK OHM MOTYT 3anyTaTbCs B HEM.

« [lepxunTe poboTa nofanbLle OT CUrapeT, 3aXMUranokK, CnYeK 1 4pyrvx
NErkoBOCMIaMEHSOLLMXCA MaTePManos.

+ He npuMeHsiTe cuny, 4Tobbl COrHYTb Kabenb NUTaHUS, 1 He LONYyCKanTe AaBneHns
Ha Hero TSXKEeNbIX UK OCTPbIX NPeLMeTOoB.

« He ncnonb3yiite poboTa BHe NoMeLLeHMs. ITO TONbKO ANS UCNOb30BaHNSA B
nomeLLeHMN.
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« He capgutech Ha poboTa v He KNnaauTe Ha HEro HUKaKmne NpeaMeThl.

« He ncnonb3yiTe poboTa BO BNAXHOW UK ChIPO cpefe.

-LLVIcnon b)3y|ZTe poboTa TobKo B Arana3oHe Temnepatyp oT 0°C go 45°C (rpagycoB
enscus).

« He ucnonb3syinTe pobota Ha NofBeWeHHbIX NOBEPXHOCTAX. EC/IN Bbl JO/KHBI

MCNONb30BaTh €0 Ha MO/IBELIEHHbIX MOBEPXHOCTSX, HE AOMYyCKalTe ero Cy4aliHoro

nafieHus C MOMOLLLIO MCNOMNb30BaHUS MPOYHbIX 3aLWMUTHBIX OFPAXAEHWUN, TaK KaK 3TO

MOXeET NMPUBECTU K TPaBMaM UK MaTepransHoOMY yliepby.

+ BknitoumTe nuTaHme, ecnm poboT He UCMOMb3yeTCs B TeYeHMe ANNTeNbHOro

BPEMEHM.

« CoobuinTe BCcem goma unu B ocduce, koraa poboT paboTaeT, YTobbl HUKTO He

CNOTKHYNCS O Hero.

« Mepep CHATMEM aKKyMyNsTOpa OTKNtOYMTE pobOoTa OT UCTOYHMKA NMUTaHKS, Noc/e

4ero ero MoOXHo byaeT yTUNM3npoBaTh.

+ 3TOT NPMOOP MOXKET UCMONb30BATHCSA AETbMM B BO3pacTe OT 8 1eT 1 CTaplue, a

TaKKe NMLaMK C OrpaHNYeHHbIMU DU3UYECKMMI, CEHCOPHBIMU UM YMCTBEHHbIMM

CNOCOBHOCTAMM UV C HEAOCTATKOM OMbITa U 3HAHWUIA, €C/IM OHWM HAXOAATCS MO

NPUCMOTPOM WM MPONHCTPYKTMPOBAaHbI 0 6e30MacHOM MCNONb30BaHWM Nprbopa

0CO3HalT CBSI3aHHbIE C 3TUM OMNACHOCTU. [1eTU He AOMKHbBI UTPaTb C MPUHOPOM.

OumncTKa 1 0b6CNyXKMBaHWe NONb30BaATENEM He O/MKHbI MPOU3BOANTLCS AETbMU He3

I'IﬁI/ICMOTpa.

« HeobxoAmMMOo cneinTh 3a A€TbMU, YTOOLI OHWU He Urpanu C NpUbopoM.

« Ina obcnyxumBaHns poboTa v 3apaaHON 6asbl CHavana BbiKIYUTE poboTa,

OTCOEIVHUTE €ro OT PO3ETKU U OTCOEANHUTE UCTOYHUK MUTAHWS.

1.2 baTapes n 3apsapgka .
« KaTeropuyecku 3anpeLiaercs OKuraTb YyCTPOMCTBO, AaXe eC/lv OHO Cepbe3HO
NOBPeXAEHO, MOCKOMbKY CyLLeCTBYeT PUCK B3PbiBa GaTapeu.
« [loXanyiicTa, He MCNoMb3yinTe CTOPOHHME BaTapen NNU AOK-CTaHLMN.
« MoxanyiicTa, He pa3bupanTe, He PEMOHTUPYITE U He MoanMULMPYTe BaTapeto 1
[OK-CTaHLWIO. 5
« [oxanyicTa, He pa3meLanTe AOK-CTAHLMIO PSAOM C UCTOYHMKaMK Tenna,
Hanpumep oborpesaTensmy. 5
« [oXanyncTa, He NpoTUPaKTe JOK-CTaHLMIO B@XHOW TKaHbO MW MOKPbIMY

KaMu.
E%omanyMCTa, He BblOpachiBaiiTe Mcnonb3oBaHHble 6aTapen. CTapble baTapen
cfepyeT cAaTb B KOMMaHMK, CNeLnan3npoBaHHO 3aHMMatOLWMECs yTUNM3aLUMEN.
+ B criyyae, ecnu WHYp NUTaHKUS NOBPEXAEH, 13 COODpaxeHMI 6€30NMacHOCTU ero
3aMeHa OMKHa BbINOMHATHCS CreumanbHbIM
OTAENOM TEXHUYECKOTO 0OCNYKMBAHNS NPON3BOANTENS.
« [pu TpaHCMOPTMPOBKeE, NOXanyincTa, ybeanTech, YTO POOOT-NbINECOC BbIKNOYEH;
PEKOMEHAYETCH UCMOML30BaTh OPUTUHANBHYIO YMaKOBKY.
* B cnyyae, ecnmn ycTpOMCTBO He MCMNOMb3YETCA B TeYeHe ANNTENbHOro BpEMEH!,
NONHOCTBIO 3apsiAnTe 1 BbIKIOYMTE POOOT-NLINECOC U XPaHUTE ero B MPOXIaLHOM U
CYXOM MecTe.
« BoinonHanTe 3apsagKky poboTa-nbinecoca He pexe OgHOro pasa B TPy Mecaua,
4TO6bI M3beXaTh NOBpeXaeHVs HaTapen 13-3a Ype3MepHOU Pa3pPALKN.
« [pn HEOOXOAMMOCTYM MCMONB3YNTE COOTBETCTBYIOWME UHCTPYMEHTbI ANS
M3BNeYeHns baTapew; nepes U3BneyeHnem batapeu
OTKNtOYMTe NUTaHue. OTKPYTUTE BUHT HVXKHEN KPbILWKM, OTKPOKTE ee, OTCOeAnHUTE
BaTapeto 1 U3BNeKNTE ee U3 aKKyMyNATOPHOro oTcekKa.
« [epep yTnnmnsaymeit poboTta-nbinecoca HeobXoAMMO CHayvana BbiHyTb baTapeto.
« B faHHOM npurbope ncnonb3ytoTcs baTapen, KoTopble Henb3s 3aMeHnTb. Koraa
CPOK cnyx6bl 6aTapen NoAxXoAUT K KOHLY, Nprubop cnefyeT yTUAn3nmposaTh
Hagnexalim obpasom.



YacTtb 2 0630p NpoaykKTa

2.1 YNakoBOYHbIN UCT
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PoboT-nbinecoc
(oCHOBHas WieTKa X 1, KOHTeHep
ans mycopa x 1, punstp x 1) x 1

LUeTka gna Ynctkm x 1

unsTpx 1

- OCHOBHOW MoAyNb

3apsagHas 6azax 1

.©

@
e

ARROBO

MynLT AUCTAHLMOHHOTO

ynpasnexmsa x 1

(6e3 6aTapeek AAA)

bokoBas LieTka x 4

AganTep nuTaHmsa x 1

Bt Ve g €D
UserManual

3 I
B
o

PyKkoBOACTBO

nonb3osatens x 1

o]

ARROBO

\x @ KHOMKa

sHaxxmuTe KHOMKY @), 4TOObI

KHOmMKa

Ha4aTb/MPUOCTAHOBUTb OYMCTKY
*Ha)kmMnTe KHOMKY (©) A9 BO3BpaTa poboTa

Ha 3apsaHyto 6a3y.

« HaxmunTe 1 ygepxumsanTe @ + @ B
TeyeHue 3 cekyHf, 4Tobbl copocuTb Wi-Fi.

FapaHTWIHBIA TanoH x 1
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[aTunkv nageHus

BepxHsis Kpbllka

Bamnep

CrrHanbHoe OKOLWKO

BolkntovaTens

KoHTeliHep ans

BOKOBas WETKE ————— =y

[naBHOe Koneco

- 3apsapHasn 6a3a

”

Mycopa

3apsiAHble KOHTaKTbI

CamoopueHTHpytoLe
ecs Koneco

Kpbiluka akkymynsiTopa

[naBHOe Koneco

OCHOBHas WeTKa

- KoHTeliHep pns mycopa

MHAMKaTOp MOLHOCTH
Mnowanp U3ny4eHvs curHana

MopT aganTepa
3apsgHble KOHTaKTbI

KpbilwKa KoHTeliHepa
Ans Mycopa

[MpshKKa KoHTenHepa
ANs Mycopa

NpumeyaHus:

e————————
L
) i T T |

HaxmuTe Ha NpsiKKy KOHTelHepa Ans Mycopa 1
MCNONB3YITE APYryHO, HTOObI OTKPbIT KOHTENHEP ANS
MYyCOpPa, OTKPbIB KPbILLIKY.



+[AUCTaHUMOHHOE yNpaBieHne

KHonka DyHKLUA
n HAVKATOp—* BO3BpaLLL€H Ve Ha = ﬂé]M;cengoega?;aa‘;véiBTeeHeHMea?)ECiKy:g, Fz(;ng}é(;cm
74: D) = |C6poc Wi-Fi FONOCOBBbIX MO YBENNYMBAETCS, KOrf T
6 KHC\)/C_K?_ 3apAnRRYyIo 6a3y P nepesarpyxaeTcs, a MHAMKaTop KHOMKM @MuraeT anenseuH.
copoca Wi-ri +—Hanpasnerue: Bnepeg . [Bosepauenve ra s
Hal'lpaBﬂeHl/leZ | © 3apaaHyto 6asy BosBpar Ha basy ans sapsiakm
BNeBO Hanpasnexue: Bnpaso
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® CnvipanbHas Hayano cnupanbHOM 04MCTKY TeKyLien HebonbLon
OYMCTKa naowaan
. Banycx aBTOMaTUYECKON O4UCTKU, 3aBepLIEHNE O4NCTKN
ARROBO ABTOMaTiYeCKasn | Kpaes v Bo3BpaT Ha 6a3y K 3apsiaKe, KOrfa ypoBeHb
Auto [O4KCTKa 3apspa 6atapen ctaHeT MeHbLue 20 %.
Hauano 3ur3aroobpasHoii y6opku TekyLeit
&} |Toueuranybopra | yeonpwoit naowaan
YcTaHOBKa:

« YcTaHoBUTE fiBe HaTapelikv Tvna AAA B NyNbT AUCTAHLUMOHHOTO YNPaBAeHNs, cleas 3a
TEM, 4TOObI NONOXUTENBHBIN 1 OTpMLLaTeﬂbeIVI MOJ1K0Ca COOTBETCTBOBA/IM MAPKMPOBKE,
yKa3aHHoW B baTapeliHoM oTceke. BktoumTe nepexntodaTtens cooky pobota.

« Korga poboT He nogkntoyeH K cetu Wi-Fi, Bbl MOXeTe yNpaBnsiTh MM C MOMOLLbLO My/bTa
AVCTaHUMOHHOTO yrpaBneHns.

« ECnnt Bl HaxxmeTe Ntobyto KHOMKY HanpaBaeHus, 4Tobbl 3anycTuTb poboTa, OH HEMHOTO
OTCTYNWT Ha3ag 1 NoBepHeTcs Ha 180°, Koraa HaxoamMTCs Ha 3apsigHoN 6ase, nocne vero
Bbl CMOXETE HOPMa/ibHO yNpaBadaTb C MOMOUWbHO My/ibTa ANCTaHUMOHHOIO YNpaBNeHns.

« /13BnekunTe batapelikn, eCv Bbl He ByeTe 1Crosib30BaTh MyAsT ANCTAHLMOHHOMO
ynpaBneHna B TeqeHne ganTeIbHOro BpeMeHu.

YacTb 3 YcTaHOBKa U 3KCnayaTauusa

3.1 MogknouyeHune 3apsagHoMN 6asbl

CobepwTe 3apsaHyto 6asy 1 BKIOYMTE aganTep.

MomecTunTe 3apsaHyto 6a3y BAN3KO K CTeHE U yCTpaHuTe NpensaTcTBMS Npuba. 1M c
06eux CTOPOH 1 OK. 2 M Nepef, poboToM. C1rHanbHas naMrnoyka Ha 3apsiHon 6aze
AO/DKHA ropeTb.

3.2 3apsapka po6oTta B nepBbii pas

Momectute poboTa Ha 3apsaaHyto 6asy Ana 3apaaky, yoeanmBWnCh, 4TO TOYKM
KOHTaKTa COBMeLlLeHbl C 3apsigHol 6a3oMn.

Y106bI NPOAAUTDL CPOK CNYXK6bI 6aTapen:

(D MNepep 1cnonb3oBaHVeM 3apshkaliTe poboTa B TedeHwve 4-6 4acos. Npu NOMHOM
3apsaaKe MHAVKATOP NepecTaHeT MUrath.

(@ Bo BpeMs 06bI4HOMO MCMOIb30BaHWS POOOT aBTOMATUYECK/ BO3BPALLAETCs Ha
3apsaHyto 6a3y, MOAKNYEHHYIO K MCTOYHUKY MUTaHWS, AN 3aPAAKH.

3 Ecnv poboT He ByAeT 1Cnonb30BaThes B TEYEHVE 4IUTENbHOMO BPEMEHU, BKIIOYNTE
MUTaHKe Nocne ero NOMHOM 3apsSAKM 1 MOMECTHTE B Cyxoe 1 MPOXIagHOe MecTo.
Moxanyncra, 3apshKaiite ero Kaxaisle Tpy MecsiLa, 4Tobbl n3bexarb HeobpaTMoro
NOBPEeXAeHVSs akKyMynsTopa.

MpumeyaHus:

« Mepeq 1Cnonb30BaHNEM CHUMUTE 3aLLMTHYHO NOAOCY C baMnepa, YToObl rapaHTUPOBaTh
HOPMasbHOE MCMOIb30BaHVe U3aenms.

« BbikntoyaTenb NuTaHus HaxoamTcs COOKy poboTa, HAXMUITE «l», 4TOObI BKIKOYNTb €ro, 1
HaxxMuTe «O», YTOObI BKMIOYUTD €ro.

+ PO60OT aBTOMATMYeCKM BEPHETCS Ha 3apsiaHyto 6a3y, koraa baTapest paspsaanTcs.

BbikntovaTens

3.3 3arpy3ka npunoxeHus v nogkntoyeHue Kk Wi-Fi

MpumeyvaHus: MNMpunoxerve AIRROBO paboTtaeT Tonbko ¢ poboTom Yepes Wi-Fi.
MoxanyicTa, BKAtoUNTE poboTa 1 noakntoymTe Wi-Fi npu 3anycke npunoxeHns. Ecnm
COeIHEHME He YCTAaHOBNEHO, BO3MOXHO, 3TO CBA3AHO C TEM, YTO Bbl UCNONb3yeTe
ceTb 5T, MNMoxanyicTa, 03HaKOMbTECH C 0OLIMM CNOCOHOM HACTPOMNKHM
MapLUpyTU3aTOPa U 3MEHUTe ero Ha 2,4 ITw.

[ ie

2 Downlosd on the
N

f,.-\_lc?“\- [ App Store

Fa 0

'ANDROID APP ON

" Google play

(Q AIRROBO o]

1. OTckaHvpyiTe QR-Kog 1nm
BbinonHuTe nouck AIRROBO B App
Store nnu Google Play, 4To6bi

1.2 BkntounTe nepeksoydaTesb CHoky
poboTa.locne 3Toro poboT MOXET BONTA B
PEXNM KOHDUIypaLmn.(HXMUTE «I»,

1.1 MNepep 3arpy3Koit
npunoxeHus ybeanTecs, YTo Ball
TenedoH noakntoyeH k cetn Wi-Fi
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3arpy3nTb NMPUIOXEHNE. 2,4 TTu, v BKAO4KTE Bluetooth. 4TOGbI BK/IOUNTB €r0)




(3 CnupanbHas 04MCTKa

icnonb3yiTe NynbT AMCTAHLUMOHHOTO yNpaBneHns Ans yrnpasneHus pobotom nim
NOMECTUTE ero B 30HY YOOPKM, HaXKMUTE KHOMKy «CnvpanbHag yoopka» B
NPUNOXEHUM UM HAXKMUTE KHOMKy «CnnpanbHas ybopka» (O) Ha nynesre
AVCTaHUMOHHOTO ynpaBaeHuns, nocae Yero poboT BbINOAHUT YOOPKY 13 TEKYLLErO
NONOXEHMS.

Login

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network and
enter passviord

China +86

; @ OumncTKa Kpaes

g HaxmmTe KHoMKy «Kpasi» B TpUAOKEHUW UK Ha NYbTe AUCTaHLMOHHOTO yNpaBneHns,
5 pobOT aBTOMATUYECKN HANAET CTEHY 1 NPOU3BeET YOOPKY BAO/L CTeHbI. Koraa
O4MCTKa OyaeT 3aBeplueHa, OH BEPHETCS Ha 3apsiaHyto 6a3y Ans 3apsaaKu.

Sarvios Agresmant and Prevacy Policy

Devices to be added: 1

] “

3. HaxwmuTe [[lobasuTs
YCTPOICTBO] UAW HaxxmuTe [+],
4TO6bI £062BUTH PObOTA.

(® NnaHoBas y6opka

HaxxmuTe KHOMKy «<HacTporKum» B MpUOXKEHMI, yCTaHOBKTE BpeMs YOOPKH, Mocne Yero
pobOT HaYHET YOOPKY B yKa3aHHOe BpeMst. Koraa oumcTka byaeT 3aBeplueHa, OH
BEPHETCS Ha 3apsiaHyto a3y Ans 3apsaku.

® C6poc Wi-Fi
Koraa Bam Hy)KHO NoAKMoYMTh poboTa K Apyromy MobunsHoMy TenedoHry, Ui Koraa

4. Boibepute cetb Wi-Fi 2,4 TTun
BBeavTe UMs 1 naponb Wi-Fi. Obpatute
BHMMaHWe, 4TO ABYXAvana3oHHas ceTb
CO CMeLaHHbIM peXnMoM (2,4 Iy +5
Tu) nam npocto cetb Wi-Fi 5w He
CMOXET NOAKNYUTL poboTa.

2. BoiiguTe B npunoxeHue AIRROBO.
[1nst HOBbIX MONb30BaTENEN,
NoXanyncra, co3ganTe CBOKO yYETHYIO
3anu1cb neper BXOAOM B CUCTEMY.

CoBeTbI: MOBWBbHBIN TenedoH He MOXET NOAKIIOYNTLCA K HEMY, UK HXKMUTE U YaepXKMBaNTe
[ Done 1| |3k WekomeHome | L OGHOBNEHMS NDMAONKEHMS Aifobo KHOMKy «OumcTka» (D) 1 kHomky «loMoit» ([3) B TedeHne 3 CeryHf, Ui HaxkmuTe 1
"""""""" hakTIeckoe l/ICI'IOﬂb3(|:))BaHI/Ie MOXKET HEMHOFO yaepxnsanTe KHonky Wi-Fi Ha nynsre AUCTaHLUMOHHOIO YNPaBNeHNS. yNpaBieHns B
) Ao OTAIMYATLCSA OT YKa3aHHOTO Bbilue. [pu TeyeHue 3 CEeKyH[, NoKa He YC/bIWnTe roSI0OCOBYHO MOACKa3Ky, Moc/ie 4ero !/IH.,D,I/IKaTOp
P @ i MCMONb30BaHWM CieayHTe TEKYLLUM UHCTPYKLIMSAM KHOMKM «O4nCTKa» @ HbICTPO MUTHET anenbCuH, yKkasbiBas Ha To, 4To Wi-Fi ycrneliHo
B NPUNOMKEHUN. cbpolueH.
2. Ec/vi Balwe yCTPOWCTBO HEe MOXET ObITb HalieHo
2w e TocTeeckor: compmci @ Pexcm scacsisans
K(y)ﬂ(bwgpgﬂm no>+<§nyI7|CTa, Cﬂename Crepyiouee, Ha)XMiTe KHOMKY BCACbIBAHNS Ha My/Te AUCTAHLMOHHOO YNIPABNEHNS UM B
NPEXE YeM MbITaThCA CHOBa, CHPOC COEAMHEHNS NPUNOKEHNN, Bbl MOXETE BbIOPaTh PEXMMbI BCAChIBAHWSA «TVXMI», «CTaHAAPTHBbIN», U
Wi-Fi Ha BalLeM yCTPONCTBE: HAXMUTE U «MoLHbIN».
yoepxunBanTe [@%] +[@)] B TeueHue 3 cekyHa, 3aTeMm
BK/IOUNTE, BbIK/TIOYMTE 1 MOBTOPUTE MOMbBITKY.
- OuMCTKa K3LLa MPUMOXKEHWIA: 51 — HacTpoikn —
< o o | | QwctwTb o,

HYacTb 4 TexHUYeCKne XapaKTepucTuKu

3. MpunoxeHve B HacTosLee BpeMs HECOBMECTUMO
¢ nnaHwetamu Android v iPad.
4. 4106bI NPaBWILHO NCMOMBb30BATL NMPUIOXKEHME,

5. [lobaBneHo
cnewHo! Haxmnte
[0TOBO], HTOO®I

6. Tenepb Bbl MOXETE
yNpaBnsTb poboToM

Yepes NpunoXeHue ”

nepenTu K AIRF’)ROBB. BK/II04MTE OCHOBHbIE CTyGbl Google, e/ Bbl labaputHbiepasmepsl |320X320X78 mm 3apsifHoe ycTponcTBO

cneqyrolemy wary. ncnonb3yete TeneoH Android. EMKOCTb baTapen 2600 MAY BbixogHoe HanpsxeHve |19B===

MPOOMKNTENBHOCTE | 14 4 B=mm BbIxoIHOM TOK 0,6A
3.4 Hauyano pa6oTbl Eap”ﬂ*(” i g . 3apsHas 6asa
@ ABTOMaTMYeCKas OUYUCTKA HaTapeﬂ ATICEAADATAPENKE
POAO/MKNTENBHOCTD | <300 111y BxopHoe HanpsxeHve |19B===

Mocne 3anycka poboT byaeT NnaHMpoBaTh MapWwpyT yOOPKM 31Ur3arom, a 3atem youpaTb 3apAaKY

BOO/b Kpast KOMHaTbI. Korfga o4ncTka byaeT 3aBeplueHa, OH aBTOMATUYeCK/ BEPHETCS Ha
3apsiaHyto 6asy Ans 3apsaKku.
(2 ToyeyHasi oumcTKa

Micnonb3yiiTe NynbT AUCTaHLUMOHHOIO YNpaBneHus Ans ynpasneHus poboToM nnm

EMKOCTb MyCOPHOTO
baka

600 mn

MeTofbl 3apsiaKu

ABTOMaTW4ecKas
3apsgKa / py4Has
3apsfka

[nana3oH pabouyen

<90% OTHOCUTENbHON

v v BNaXXHOCTK BIAXXHOCTU
NOMECTUTE ero HEMOCPeACTBEHHO B HYXXHMIA NeBbIN Yron 061acTu, KOTOPYIO HYXHO [IManason paGounx | 0~45°C
OYNCTUTb, N HKMUTE KHOMKY SpOt B MPUNOXKEHWM UK HAOXXMUTE KHOMKY OYUCTKM Temneparyp

Spot@Ha MynbTe AUCTAHUMOHHOTO YNPaBieH s, NOC/e Yero OH Ha4YHeT Lym <65a6

31r3aroobpasHyto yOOpKy 13 TEKYLLEro NONOKEHNS.
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g 3 Tips: Scan the QR code to check and download the up-to-date E-manual and get discount on accessories.
a English/Deutsch/H#s:&/Pycckumit/Francais/Espaiol/Italiano included.

Best Epoch Technology Co., LTD support.airrobo@ubtrobot.com
2201, Block C1, Nanshan | Park, No. 1001 Xueyuan Road,

support-eu@ubtrobot.com
Nanshan District, Shenzhen City, China P.R )
support-jp@ubtrobot.com
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