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6DIHW��,�IRUPDWLR�

:KHQ��VLQ��DQ�HOHFWULFDO�DSSOLDQFH��EDVLF�SUHFD�WLRQV�VKR�OG�DOZD�V�EH�IROORZHG��LQFO�GLQ��WKH�IROORZLQ���5(�'�����,1�

675��7,216�%()25(��6,1���7+,6��33�,�1�(���)DLO�UH�WR�IROORZ�WKH�ZDUQLQ�V�DQG�LQVWU�FWLRQV�PD��UHV�OW�LQ�HOHFWULF�VKRFN��
�re�and/or�serious�injury.

To�reduce�the�risk�of��re,�electric�shock,�or�injury:

�'R�QRW��VH�R�WGRRUV�RU�RQ�ZHW�V�UIDFHV�

�'R�QRW�DOORZ�WR�EH��VHG�DV�D�WR����ORVH�DWWHQWLRQ�LV�QHFHVVDU��ZKHQ��VHG�E��RU�QHDU�FKLOGUHQ��SHWV�RU�SODQWV��
��VH�RQO��DV�GHVFULEHG�LQ�WKLV�PDQ�DO���VH�RQO��PDQ�IDFW�UHU�V�UHFRPPHQGHG�DWWDFKPHQWV�

�'R�QRW��VH�ZLWK�GDPD�HG�FRUG�RU�SO����,I�DSSOLDQFH�LV�QRW�ZRUNLQ��DV�LW�VKR�OG��KDV�EHHQ�GURSSHG��GDPD�HG��OHIW�
R�WGRRUV��RU�GURSSHG�LQWR�ZDWHU��UHW�UQ�LW�WR�D�VHU�LFH�FHQWHU�

�'R�QRW�S�OO�RU�FDUU��E��FRUG���VH�FRUG�DV�D�KDQGOH��FORVH�D�GRRU�RQ�FRUG��RU�S�OO�FRUG�DUR�QG�VKDUS�HG�HV�RU�FRUQHUV��
�'R�QRW�U�Q�DSSOLDQFH�R�HU�FRUG��.HHS�FRUG�DZD��IURP�KHDWHG�V�UIDFHV�

�'R�QRW��QSO���E��S�OOLQ��RQ�FRUG��7R��QSO�����UDVS�WKH�SO����QRW�WKH�FRUG�
�'R�QRW�KDQGOH�FKDU�HU��LQFO�GLQ��FKDU�HU�SO����DQG�FKDU�HU�WHUPLQDOV�ZLWK�ZHW�KDQGV�

�Do�not�put�any�object�into�openings.�Do�not�use�with�any�opening�blocked;�keep�free�of�dust,�lint,�hair,�and�anything�that�
may�reduce�air��ow.

�Keep�hair,�loose�clothing,��ngers,�and�all�parts�of�body�away�from�openings�and�moving�parts.
�Do�not�use�to�pick�up��ammable�or�combustible�liquids,�such�as�gasoline,�or�use�in�areas�where�they�may�be�present.�

�'R�QRW�SLFN��S�DQ�WKLQ��WKDW�LV�E�UQLQ��RU�VPRNLQ���V�FK�DV�FL�DUHWWHV��PDWFKHV��RU�KRW�DVKHV�
�'R�QRW��VH�ZLWKR�W�G�VW�ED��

�Prevent�unintentional�starting.�Ensure�the�switch�is�in�the�o�-position�before�connecting�to�battery�pack,�picking�up�or�
carrying�the�appliance.�Carrying�the�appliance�with�your��nger�on�the�switch�or�energizing�appliance�that�have�the�switch�

RQ�LQ�LWHV�DFFLGHQWV��
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6DIHW��,�IRUPDWLR�

�For�use�only�with�roborock�CDZ11RR�or�CDZ12RR�charger.�Recharge�only�with�the�charger�speci�ed�by�the�manufacturer.�

A�charger�that�is�suitable�for�one�type�of�battery�pack�may�create�a�risk�of��re�when�used�with�another�battery�pack.
�Use�appliances�only�with�speci�cally�designated�battery�packs.�Use�of�any�other�battery�packs�may�create�a�risk�of�injury�

and��re.
�Turn�o��the�appliance�before�making�any�adjustments,�changing�accessories,�or�storing�appliance.�Such�preventive�safety�

PHDV�UHV�UHG�FH�WKH�ULVN�RI�VWDUWLQ��WKH�DSSOLDQFH�DFFLGHQWDOO��
�When�battery�pack�is�not�in�use,�keep�it�away�from�other�metal�objects,�like�paper�clips,�coins,�keys,�nails,�screws�or�other�

small�metal�objects,�that�can�make�a�connection�from�one�terminal�to�another.�Shorting�the�battery�terminals�together�
may�cause�burns�or�a��re.
�Under�abusive�conditions,�liquid�may�be�ejected�from�the�battery;�avoid�contact.�If�contact�accidentally�occurs,��ush�with�

water.�If�liquid�contacts�eyes,�additionally�seek�medical�help.�Liquid�ejected�from�the�battery�may�cause�irritation�or�burns.
�Do�not�use�a�battery�pack�or�appliance�that�is�damaged�or�modi�ed.�Damaged�or�modi�ed�batteries�may�exhibit�

unpredictable�behavior�resulting�in��re,�explosion�or�risk�of�injury.
�Do�not�expose�a�battery�pack�or�appliance�to��re�or�excessive�temperature.�Exposure�to��re�or�temperature�above��

130°C�(266°F)�may�cause�explosion.
�)ROORZ�DOO�FKDU�LQ��LQVWU�FWLRQV�DQG�GR�QRW�FKDU�H�WKH�EDWWHU��SDFN�RU�DSSOLDQFH�R�WVLGH�RI�WKH�WHPSHUDW�UH�UDQ�H�

speci�ed�in�the�instructions.�Charging�improperly�or�at�temperatures�outside�of�the�speci�ed�range�may�damage�the�
battery�and�increase�the�risk�of��re.

�Have�servicing�performed�by�a�quali�ed�repair�person�using�only�identical�replacement�parts.This�will�ensure�that�the�
VDIHW��RI�WKH�SURG�FW�LV�PDLQWDLQHG�

�Do�not�modify�or�attempt�to�repair�the�appliance�or�the�battery�pack�except�as�indicated�in�the�instructions�for�use�and�
FDUH��

�3ODFH�WKH�FRUGV�IURP�RWKHU�DSSOLDQFHV�R�W�RI�WKH�DUHD�WR�EH�FOHDQHG�
�'R�QRW�RSHUDWH�WKH��DF��P�LQ�D�URRP�ZKHUH�DQ�LQIDQW�RU�FKLOG�LV�VOHHSLQ��

�Do�not�operate�the�vacuum�in�an�area�where�there�are�lit�candles�or�fragile�objects�on�the��oor�to�be�cleaned.
�'R�QRW�RSHUDWH�WKH��DF��P�LQ�D�URRP�WKDW�KDV�OLW�FDQGOHV�RQ�I�UQLW�UH�WKDW�WKH��DF��P�PD��DFFLGHQWDOO��KLW�RU�E�PS�LQWR�

�'R�QRW�DOORZ�FKLOGUHQ�WR�VLW�RQ�WKH��DF��P�
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6DIHW��,�IRUPDWLR�

6�9(�7�(6(�,16758�7,216
+R�VHKROG��VH�RQO��

/DVHU�6DIHW�
Class�1�laser�product,Complies�with�FDA�21�CFR�1040.10�and�1040.11�except�for�conformance�with�IEC�60825-1�Ed.�3.,�as�

described�in�Laser�Notice�56,�dated�May�8,�2019.

�Risk�of�Injury.�Brush�May�Start�Unexpectedly.Disconnect�the�main�Brush�Before�Cleaning�or�Servicing.�

�Do�not�use�the�product�when�the�temperature�is�higher�than�40°C�(104°F)�or�lower�than�4°C�(39°F),�or�there�is�any�liquid�
or�sticky�substance�on�the��oor.



008

)���,��6WDWHPH�W

�RPSOLD�FH�,�IRUPDWLR�

�RUUHVSR�GH�FH�RI�W�H�UHVSR�VLEOH�SDUW��L��86�

3URG�FW�1DPH 5RERWLF��DF��P��OHDQHU�ZLWK�'RFN��KDU�HU

5RERWLF��DF��P��OHDQHU�0RGHO��URERURFN�6�

'RFN��KDU�HU�0RGHO���'���55�RU��'���55

7KLV�GH�LFH�FRPSOLHV�ZLWK�SDUW����RI�WKH�)���5�OHV��
This�device�contains�licence-exempt�transmitter(s)/receiver(s)�that�comply�with�Innova�

tion,�Science�and�Economic�Development�Canada's�licence-exempt�RSS(s).
Operation�is�subject�to�the�following�two�conditions:�
����7KLV�GH�LFH�PD��QRW�FD�VH�KDUPI�O�LQWHUIHUHQFH��DQG�����WKLV�GH�LFH�P�VW�DFFHSW�

DQ��LQWHUIHUHQFH�UHFHL�HG��LQFO�GLQ��LQWHUIHUHQFH�WKDW�PD��FD�VH��QGHVLUHG�RSHUDWLRQ�

5RERURFN�7HFKQROR����R�

108�West�13th�Street,�Wilmington,�Delaware�19801.

V�SSRUW�URERURFN�FRP

3URG�FW�0RGHO

�RPSOLDQFH�6WDWHPHQW

�RPSDQ�

�GGUHVV

(PDLO
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:DU�L��
Any�changes�or�modi�cations�to�this�unit�not�expressly�approved�by�the�party�responsible�for�compliance�could�void�the�

user's�authority�to�operate�the�equipment.
This�equipment�has�been�tested�and�found�to�comply�with�the�limits�for�a�Class�B�digital�device,�pursuant�to�part�15�of�the�

)���5�OHV��7KHVH�OLPLWV�DUH�GHVL�QHG�WR�SUR�LGH�UHDVRQDEOH�SURWHFWLRQ�D�DLQVW�KDUPI�O�LQWHUIHUHQFH�LQ�D�UHVLGHQWLDO�LQVWDO�
lation.�This�equipment�generates�uses�and�can�radiate�radio�frequency�energy�and,�if�not�installed�and�used�in�accordance�

ZLWK�WKH�LQVWU�FWLRQV��PD��FD�VH�KDUPI�O�LQWHUIHUHQFH�WR�UDGLR�FRPP�QLFDWLRQV��+RZH�HU��WKHUH�LV�QR���DUDQWHH�WKDW�LQWHU�
ference�will�not�occur�in�a�particular�installation.�If�this�equipment�does�cause�harmful�interference�to�radio�or�television�

reception,�which�can�be�determined�by�turning�the�equipment�o��and�on,�the�user�is�encouraged�to�try�to�correct�the�
LQWHUIHUHQFH�E��RQH�RU�PRUH�RI�WKH�IROORZLQ��PHDV�UHV�

�5HRULHQW�RU�UHORFDWH�WKH�UHFHL�LQ��DQWHQQD�
—Increase�the�separation�between�the�equipment�and�receiver.

—Connect�the�equipment�into�an�outlet�on�a�circuit�di�erent�from�that�to�which�the�receiver�is�connected.
—Consult�the�dealer�or�an�experienced�radio/TV�technician�for�help.

)���,��6WDWHPH�W

03(�5HT�LUHPH�WV
To�satisfy�FCC�/�IC�RF�exposure�requirements,�a�separation�distance�of�20�cm�or�more�should�be�maintained�between�the�

DQWHQQD�RI�WKLV�GH�LFH�DQG�SHUVRQV�G�ULQ��GH�LFH�RSHUDWLRQ��7R�HQV�UH�FRPSOLDQFH��RSHUDWLRQV�DW�FORVHU�WKDQ�WKLV�GLVWDQFH�LV�
QRW�UHFRPPHQGHG�

CAN�ICES-3�(B)/NMB-3(B)
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�DWWHU��D�G���DU�L��

�.HHS�WKH�FKDU�LQ��GRFN�DZD��IURP�KHDW��V�FK�DV�UDGLDWRUV��

�'R�QRW�ZLSH�WKH�FKDU�LQ��FRQWDFWV�ZLWK�ZHW�FORWK�RU�ZHW�KDQGV�
�Turn�the�robot�o��and�use�original�packaging�for�shipment.

�If�placing�the�robot�into�storage,�charge�it�fully�and�turn�if�o��before�placing�it�in�a�cool�dry�place.�Recharge�it�at�least��
H�HU��WKUHH�PRQWKV�WR�SUH�HQW�WKH�EDWWHU��R�HU�GLVFKDU�LQ��

�Do�not�use�the�product�when�the�temperature�is�higher�than�40°C�(104°F)�or�lower�than�4°C�(39°F),�or�there�is�any�liquid�
or�sticky�substance�on�the��oor.

%DWWHU��SDFN�FKDU�LQ��WHPSHUDW�UH� 4°C�-�40°C�(39°F�-�104°F)

4°C�-�40°C�(39°F�-�104°F)

@Max�Charging�Current:�0.5C

@Max�Discharge�Current:�0.5C

:KHQ�VWRUHG�DW���r�����r)��WKH�

URERW�VKR�OG�EH�UHFKDU�HG�H�HU��
WKUHH�PRQWKV�

����r������r�����r)������r)�
��HVV�WKDQ�����5+�

�RQ��6WRUD�H���PRQWKV���

�RQ��6WRUD�H����HDU���

6WRUD�H���PRQWK���

����r������r�����r)������r)�
��HVV�WKDQ�����5+�

�-20°C�-�20°C�(-4°F�-�68°F)
��HVV�WKDQ�����5+�

%DWWHU��SDFN��VLQ��WHPSHUDW�UH�

%DWWHU��SDFN�

VWRUD�H��
WHPSHUDW�UH��
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:KHQ�WKH�URERW�LV�GRFNHG��SUHVV�DQG�KROG��'RFN��IRU����VHFRQGV�RU��QWLO��R��KHDU�DQ�DOHUW�VR�QG��7KLV�ZLOO�DFWL�DWH�+ROLGD��PRGH��

In�this�mode�the�robot�will�switch�to�Low�Power�mode�to�minimize�power�consumption.�This�includes�a�dimming�of�the�LED�indicator,�and�the�

VWRSSLQ��RI�DOO�QRQ�FKDU�LQ��UHODWHG�I�QFWLRQV�LQFO�GLQ��FOHDQLQ���UHPRWH�FRQWURO�R�HU�:L)L��DQG�PRUH��

7R�GHDFWL�DWH�+ROLGD��PRGH��SUHVV�DQG�KROG��'RFN��IRU����VHFRQGV��QWLO�WKH��('�LQGLFDWRU�EUL�KWHQV�

�ROLGD��(�HU���6DYL���)��FWLR�
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5RERW

�OHD��3RZHU

�3UHVV�WR�FOHDQ

�3UHVV�DQG�KROG�WR�

turn�on/o�

3RZHU�,�GLFDWRU

'RFN

�3UHVV�WR�UHW�UQ�WR�WKH�GRFN

1RWH� 3UHVV�DQ��E�WWRQ�WR�SD�VH�WKH�URERW�ZKHQ�FOHDQLQ��RU�UHW�UQLQ��WR�

WKH�GRFN�

6SRW��OHD����LOG�/RFN

�3UHVV�WR�6SRW�FOHDQ

�3UHVV�DQG�KROG�IRU���VHFRQGV�

to�turn�the�child�lock�on/o�

�:KLWH���DF��PLQ�

�%O�H���DF��PLQ��DQG�PRSSLQ�

�2UDQ�H���OHUW

�Green:�Docking/Recharging

6WDW�V�,�GLFDWRU�/L��W

3URG�FW�2YHUYLHZ

�:KLWH��%DWWHU��OH�HO�≥����

�5HG��%DWWHU��OH�HO������

�%UHDWKLQ����KDU�LQ��RU�

VWDUWLQ���S

�Flashing�red�quickly:�Error
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3DUWV�/LVW

��DU�L���'RFN 9LEUD5LVH�0RS��ORW��0R��W�

9LEUD5LVH�0RS��ORW�3RZHU��DEOH

3URG�FW�2YHUYLHZ
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5RERW

6�VWHP�5HVHW

�LU�9H�W

9LEUD5LVH�0RS�

�ORW��0R��W

:DWHU�7D�N

:L)L�,�GLFDWRU

'�VWEL�

)LOWHU��RYHU

'�VWEL��/DWF�

:DV�DEOH�)LOWHU

)LOWHU��RYHU�/DWF�

3URG�FW�2YHUYLHZ

1RWH� 5HPR�H�WKLV�SLHFH�LI��VLQ��

WKH�5RERURFN���WR�(PSW��'RFN��

��DLODEOH�IRU�S�UFKDVH�VHSDUDWHO���

�LVLW�ZZZ�URERURFN�FRP�IRU�

GHWDLOV�
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5RERW�D�G�6H�VRUV

'RFN�/RFDWRU�

��PSHU

/L'�5�6H�VRU�

9HUWLFDO�

��PSHU

:DWHU�7D�N�

/DWF�

Cli��Sensors

2P�L�'LUHFWLR�DO�

:�HHO�

:DOO�6H�VRU

��DU�L����R�WDFWV

�DUSHW�6H�VRU

6LGH��U�V�

0DL��:�HHO

0DL���U�V�

0DL���U�V��

�RYHU�/DWF�

3URG�FW�2YHUYLHZ
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9LEUD5LVH�0RG�OH�

:DWHU�7D�N�6WRSSHU

:DWHU�)LOWHU

(OHFWULF�:DWHU�7D�N

:DWHU�7D�N�/DWF�

0RS��ORW���WWDF�PH�W�6ORW

9LEUD5LVH�0RS��ORW��0R��W�

9LEUD5LVH�0RS��ORW�

�WWDF�PH�W��UHD

0RS��ORW��0R��W�/DWF�

9LEUDWLR��0RG�OH

3URG�FW�2YHUYLHZ



���

��DU�L���'RFN

'RFN�/RFDWLR���HDFR�

3RZHU�6RFNHW

��DU�L���'RFN�3RZHU�,�GLFDWRU

��DU�L����R�WDFWV

(OHFWURGH��U�V�HV

3URG�FW�2YHUYLHZ
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,PSRUWD�W

7LG��FDEOHV�DQG�ORRVH�LWHPV�IURP�WKH��UR�QG�DQG�PR�H�DQ��

unstable,�fragile,�precious,�or�dangerous�objects�to�prevent�

personal�injury�or�property�damage�due�to�things�becoming�

WDQ�OHG�LQ��VWU�FN�E���RU�NQRFNHG�R�HU�E��WKH�URERW��

�� ,I��VLQ��WKLV�URERW�LQ�D�UDLVHG�DUHD��DOZD�V��VH�D�VHF�UH�SK�VLFDO�

EDUULHU�WR�SUH�HQW�DFFLGHQWDO�IDOOV�WKDW�PD��UHV�OW�LQ�SHUVRQDO�

injury�or�property�damage.

��

1RWH� When�using�the�robot�for�the��rst�time,�follow�it�throughout�its�whole�cleaning�route�and�watch�for�major�obstacles.�The�robot�will�be�able�to�clean�by�itself�in�future�uses.

,�VWDOODWLR�
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0RUH�W�D�����P�����IW�

0RUH�W�D�����P�����IW�

0RUH�W�D�����P�����IW�

6HF�UH�W�H�F�DU�L���GRFN�ZLW��W�H�
DG�HVLYH�WDSH

Wipe�the��oor�of�the�area�where�the�charging�dock�will�be�

SODFHG�ZLWK�D�GU��FORWK��WKHQ�VHF�UH�WKH�GRFN�LQ�SODFH��VLQ��

GR�EOH�VLGHG�WDSH�DW�WKH�ERWWRP�RI�WKH�GRFN�

3RVLWLR��W�H�F�DU�L���GRFN

Keep�the�Charging�Dock�on�a�level�surface,��at�against�a�wall.�

�RQQHFW�WKH�SRZHU�FDEOH�WR�WKH��KDU�LQ��'RFN�DQG�WLG��FDEOHV�

from�the��oor.�To�ensure�a�better�user�experience�of�the�

PRELOH�DSS��SODFH�WKH��KDU�LQ��'RFN�LQ�DQ�DUHD�ZLWK��RRG�:L)L�

FR�HUD�H�

1RWH�

�Allow�at�least�0.5m�(1.6ft)�of�clearance�on�each�side,�and�more�than�1.5m�(4.9ft)�in�

IURQW�RI�WKH��KDU�LQ��'RFN�

�,I�WKH�SRZHU�FDEOH�KDQ�V��HUWLFDO�WR�WKH��UR�QG��LW�PD��EH�FD��KW�E��WKH�URERW��FD�V�

LQ��WKH��KDU�LQ��'RFN�WR�EH�GLVFRQQHFWHG�

�The�Charging�Dock�indicator�is�on�when�the�Charging�Dock�is�electri�ed,�and�o��when�

WKH�URERW�LV�FKDU�LQ��

�Do�not�place�the�Charging�Dock�in�places�that�are�directly�exposed�to�sunlight,�and�do�

QRW�EORFN�WKH��RFDWLRQ�%HDFRQ��2WKHUZLVH�WKH�URERW�PD��QRW�EH�DEOH�WR�D�WRPDWLFDOO��

UHW�UQ�WR�WKH��KDU�LQ��'RFN�

��VH�GR�EOH�VLGHG�WDSH�WR�VWLFN�WKH��KDU�LQ��'RFN�GRZQ�

1RWH�

��VH�RI�WKH�GR�EOH�VLGHG�WDSH�WR�VHF�UH�WKH�FKDU�LQ��GRFN�LV�RSWLRQDO�

�:KHQ�QHFHVVDU���UHPR�H�WKH�GR�EOH�VLGHG�DGKHVL�H�WDSH�VORZO��WR�UHG�FH�UHVLG�H��O�H�

,�VWDOODWLR�

� �
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Mopping�the��oor
1RWH� To�prevent�excessive�buildup�of�dirt�on�the�mop,��oors�should�be�vacuumed�at�

least�three�times�before�the��rst�mopping�cycle.

���5HPRYH�W�H�ZDWHU�WD�N

���)LOO�W�H�ZDWHU�WD�N

5HOHDVH�WKH�ZDWHU�WDQN�ODWFK�DQG�VOLGH�WKH�WDQN�EDFNZDUG�

Open�the�water�tank,��ll�it�with�water,�and�close�it�tightly.

1RWH�

�Fill�with�water�only.�Cleaning��uids�and/or�disinfectants�may�corrode�the�water�tank.

�Use�cold/room�temperature�water�only.�Hot�water�may�cause�water�tank�deformation.

�3RZHU�R��D�G�F�DU�H�W�H�URERW

3UHVV�DQG�KROG�WKH� �E�WWRQ�WR�SRZHU�RQ�WKH�URERW��:KHQ�

WKH�SRZHU�OL�KW��RHV�RQ��SODFH�LW�RQ�WKH�GRFN�WR�FKDU�H��7R�

PDLQWDLQ�WKH�SHUIRUPDQFH�RI�WKH�KL�K�SHUIRUPDQFH�OLWKL�P�LRQ�

UHFKDU�HDEOH�EDWWHU��SDFN��NHHS�WKH�URERW�FKDU�HG�

1RWH� 7KH�URERW�PD��QRW�W�UQ�RQ�ZKHQ�WKH�EDWWHU��LV�ORZ��,Q�WKLV�FDVH��SODFH�WKH�URERW�

GLUHFWO��RQWR�WKH�GRFN�WR�FKDU�H�

�

7�H�SRZHU�L�GLFDWRU�FRORU�

L�GLFDWHV�W�H�EDWWHU��OHYHO�

�:KLWH��%DWWHU��OH�HO�≥����

�5HG��%DWWHU��OH�HO������

,�VWDOODWLR�
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���5HL�VWDOO�W�H�ZDWHU�WD�N

6OLGH�WKH�ZDWHU�WDQN�DORQ��WKH��URR�HV��QWLO��R��KHDU�LW�FOLFN�LQ�

SODFH�

���,�VWDOO�W�H�9LEUD5LVH�PRS�FORW�

Wet�the�VibraRise�mop�cloth�and�squeeze�to�remove�excess�wa�

ter.�Slide�it�along�the�attachment�slot�and�stick�it��rmly�in�place.

,�VWDOODWLR�

1RWH� Only�use�the�o�cial�VibraRise�mop�cloth�with�this�product.

���,�VWDOO�W�H�9LEUD5LVH�PRS�FORW��PR��W

6OLGH�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�PR�QW�DORQ��WKH�ERWWRP�RI�WKH�

ZDWHU�WDQN��QWLO��R��KHDU�LW�FOLFN�LQ�SODFH�

1RWH� Clean�the�VibraRise�mop�cloth�after�60�minutes�of�mopping�to�maintain�water��ow�

and�cleaning�quality.

��L��

��L��

��L��
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���5HPRYH�W�H�9LEUD5LVH�PRS�FORW��PR��W

�IWHU�UHW�UQLQ��WR�WKH�GRFN��UHPR�H�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�

PR�QW�E��SUHVVLQ��ERWK�VLGH�ODWFKHV�DQG�VOLGLQ��EDFN��

1RWH�

�:DVK�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�DIWHU�HDFK��VH��DQG�UH��ODUO��HPSW��WKH�ZDWHU�WDQN�RI�

�Q�VHG�ZDWHU��

�5HPR�H�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�PR�QW�ZKHQ�QRW�PRSSLQ���7KH�ZDWHU�WDQN�FDQ�EH�NHSW�

LQ�SODFH�

,�VWDOODWLR�

Risk�of�injury.�Do�not�place�your��nger�between�VibraRise�mop�

FORWK�PR�QW�DQG�ZDWHU�WDQN�

:�51,1�
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7KLV�URERW�V�SSRUWV�ERWK�5RERURFN�DQG�0L�+RPH�DSSV���KRRVH�WKH�RQH�WKDW�EHVW�PHHWV��R�U�QHHGV�

���6HDUFK�IRU��5RERURFN��LQ�WKH��SS�6WRUH�RU��RR�OH�3OD��RU�

VFDQ�WKH�45�FRGH�WR�GRZQORDG�DQG�LQVWDOO�WKH�DSS�

���6HDUFK�IRU��0L�+RPH��LQ�WKH��SS�6WRUH�RU��RR�OH�3OD��RU�

VFDQ�WKH�45�FRGH�WR�GRZQORDG�DQG�LQVWDOO�WKH�DSS�

�R��HFW�WR�W�H��SS

'RZ�ORDG�W�H�DSS�
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1.�Open�the�upper�cover�and��nd�the�WiFi�indicator.

���3UHVV�DQG�KROG�WKH� �DQG� �E�WWRQV��QWLO��R��KHDU�WKH�

�5HVHWWLQ��:L)L���RLFH�DOHUW��7KH�UHVHW�LV�FRPSOHWH�ZKHQ�WKH�

WiFi�indicator��ashes�slowly.�The�robot�will�then�wait�for�a�

FRQQHFWLRQ�

2Q�WKH�DSS�KRPHSD�H��WDS�����LQ�WKH�WRS�UL�KW�FRUQHU�DQG�

IROORZ�WKH�SURPSWV�WR�DGG�D�GH�LFH�

�O�:�WiFi�disabled

�)ODVKLQ��VORZO���:DLWLQ��IRU�

FRQQHFWLRQ

�Flashing�quickly:�Connecting

�6WHDG���:L)L�FRQQHFWHG

1RWH�

�7KH�DFW�DO�SURFHVV�PD���DU��G�H�WR�RQ�RLQ��DSS��SGDWHV��)ROORZ�WKH�LQVWU�FWLRQV�

SUR�LGHG�LQ�WKH�DSS�

�Only�2.4GHz�WiFi�is�supported.

�,I�WKH�URERW�ZDLWV�PRUH�WKDQ���KR�U�IRU�D�FRQQHFWLRQ��:L)L�ZLOO�EH�D�WRPDWLFDOO��GLV�

DEOHG��,I��R��QHHG�WR�UHFRQQHFW��UHVHW�WKH�:L)L�EHIRUH�SURFHHGLQ��

1RWH� If�you�cannot�connect�to�the�robot�due�to�your�router�con�guration,�a�forgotten�

SDVVZRUG��RU�DQ��RWKHU�UHDVRQ��UHVHW�WKH�:L)L�DQG�DGG��R�U�URERW�DV�D�QHZ�GH�LFH�

:L)L�L�GLFDWRU�OL��W

5HVHW�:L)L� �GG�GHYLFH� �

�R��HFW�WR�W�H��SS
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On/O�

3UHVV�DQG�KROG�WKH� �E�WWRQ�WR�W�UQ�RQ�WKH�URERW��7KH�SRZHU�LQ�

GLFDWRU�ZLOO�W�UQ�RQ��DQG�WKH�URERW�ZLOO�HQWHU�VWDQGE��PRGH��3UHVV�

DQG�KROG�WKH� �button�to�turn�o��the�robot�and�end�the�current�

FOHDQLQ��F�FOH�

1RWH� The�robot�cannot�be�turned�o��when�it�is�charging.

1RWH�

��OHDQLQ��FDQQRW�VWDUW�LI�WKH�EDWWHU��OH�HO�LV�WRR�ORZ���OORZ�WKH�URERW�WR�FKDU�H�EHIRUH�VWDUW�

LQ��FOHDQ�S�

�%HIRUH�FOHDQLQ���WLG��FDEOHV��LQFO�GLQ��WKH�FKDU�LQ��GRFN�SRZHU�FDEOH��DQG�IUD�LOH�LWHPV�

from�the��oor.�Loose�wires�and�objects�may�get�caught�in�the�robot,�resulting�in�disconnec�

WLRQ�RU�GDPD�H�WR�ZLUHV�DQG�SURSHUW��

�,I�FOHDQLQ��LV�FRPSOHWHG�ZLWKLQ����PLQ�WHV��WKH�DUHD�ZLOO�EH�FOHDQHG�WZLFH�

�,I�WKH�EDWWHU��U�QV�ORZ�G�ULQ��WKH�FOHDQ��WKH�URERW�ZLOO�D�WRPDWLFDOO��UHW�UQ�WR�WKH�FKDU�LQ��

dock�to�top�up�and�continue�where�it�left�o�.

�,I�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�PR�QW�LV�DWWDFKHG��WKH�URERW�ZLOO�OLIW�WKH�PR�QW�WR�FOHDQ�FDUSHWHG�

DUHDV��

�R�H������OHD�HG

�R�H�����1H�W��R�H

�R�H������OHD�HG

�R�H�����,��3UR�UHVV

6WDUW��OHD�L���

3UHVV�WKH� �E�WWRQ�WR�VWDUW�FOHDQLQ���7KH�URERW�ZLOO�SODQ�LWV�UR�WH�

EDVHG�RQ�LWV�VFDQ�RI�WKH�URRP��,W�WKHQ�VSOLWV�HDFK�URRP�LQWR�

squares,�cleaning�the�edges�of�the�square��rst�before�covering�the�

inside�in�a�zigzag�pattern.�Afterward,�it�moves�to�the�next�square�

until�every�zone�in�every�room�has�been�e�ciently�covered.

0RGH�6HWWL��

Use�the�app�to�adjust�suction�power�and�vibration�strength.

,�VWU�FWLR�V
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6SRW��OHD�

3UHVV� �WR�VWDUW�6SRW�FOHDQLQ��

Area:�1.5m�(4.9ft)�square�centered�on�the�robot.

1RWH� �IWHU�VSRW�FOHDQLQ���WKH�URERW�ZLOO�UHW�UQ�WR�WKH�VWDUWLQ��SRLQW�DQG�HQWHU�6WDQGE��PRGH�

���P

�
��
P

'R�1RW�'LVW�UE��'1'��PRGH

DND�mode�is�enabled�by�default�from�22:00�to�08:00.�It�can�be�

disabled�or�customized�in�the�app.�In�DND�mode,�cleaning�is�

VWRSSHG���RLFH�SURPSWV�DUH�VLOHQFHG��DQG�WKH�SRZHU�LQGLFDWRU�

GLPV�

��LOG�/RFN

:LWK�WKH�FKLOG�ORFN�RQ��DOO�E�WWRQV�DUH�ORFNHG�ZKHQ�WKH�URERW�LV�

VWDWLRQDU��
3D�VH

'�ULQ��D�FOHDQ��SUHVV�DQ��E�WWRQ�WR�SD�VH��SUHVV� �WR�FRQWLQ�H��RU�

SUHVV� �WR�VHQG�WKH�URERW�EDFN�WR�WKH�GRFN�

1RWH� 3ODFLQ��D�SD�VHG�URERW�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�ZLOO�HQG�WKH�F�UUHQW�FOHDQ�S�

6OHHS

,I�WKH�URERW�LV�LQDFWL�H�IRU�R�HU����PLQ�WHV��LW�ZLOO�HQWHU�WKH�6OHHS�

mode,�with�its�power�indicator��ashing�once�every�few�seconds.�

3UHVV�DQ��E�WWRQ�WR�ZDNH�LW��S�

1RWH�

�7KH�URERW�ZLOO�QRW�HQWHU�6OHHS�PRGH�ZKHQ�FKDU�LQ��

�7KH�URERW�ZLOO�D�WRPDWLFDOO��VK�W�GRZQ�LI�OHIW�LQ�6OHHS�PRGH�IRU�PRUH�WKDQ����KR�UV�

,�VWU�FWLR�V

Re�lling�the�Water�Tank�or�Cleaning�the��
9LEUD5LVH�0RS��ORW�

7R�DGG�ZDWHU�RU�FOHDQ�WKH���LEUD5LVH�PRS�FORWK��SUHVV�DQ��E�WWRQ�

WR�VWRS�WKH�URERW�DQG�UHPR�H�WKH�PRSSLQ��PRG�OH���IWHU�DGGLQ��

ZDWHU�RU�FOHDQLQ��WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK��UHLQVWDOO�WKH�PRSSLQ��

PRG�OH�DQG�SUHVV�WKH� �E�WWRQ�WR�FRQWLQ�H�
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7KH�URERW�ZLOO�FOHDQ�WKH�DUHDV�VHOHFWHG�LQ�WKH�DSS�

��DU�L��

7KH�URERW�ZLOO�UHW�UQ�WR�WKH�FKDU�LQ��GRFN�D�WRPDWLFDOO��DIWHU�

�nishing.�If�it�is�paused,�press�the� �E�WWRQ�WR�VHQG�LW�WR�WKH�

FKDU�LQ��GRFN��7KH�SRZHU�LQGLFDWRU�ZLOO�EUHDWKH�DV�WKH�URERW�

FKDU�HV�

1RWH� If�the�robot�cannot��nd�the�charging�dock,�it�will�return�to�the�most�recent�starting�

ORFDWLRQ��3ODFH�WKH�URERW�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�PDQ�DOO��WR�UHFKDU�H�

(UURU

If�an�error�occurs,�the�power�indicator��ashes�red�quickly,�and�a�

�RLFH�DOHUW�VR�QGV��6HH��(UURUV��IRU�VRO�WLRQV�

1RWH�

�7KH�URERW�ZLOO�D�WRPDWLFDOO��HQWHU�6OHHS�PRGH�LI�OHIW�LQ�DQ�HUURU�VWDWH�IRU�R�HU����PLQ�WHV�

�3ODFLQ��WKH�URERW�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�LQ�DQ�HUURU�VWDWH�ZLOO�VWRS�WKH�F�UUHQW�FOHDQ�S�

6�VWHP�5HVHW

,I�WKH�URERW�GRHV�QRW�UHVSRQG�WR�E�WWRQ�SUHVVHV�RU�FDQQRW�EH�

turned�o�,�reset�the�system.�The�robot�will�then�restart.

1RWH� �IWHU�D�V�VWHP�UHVHW��FOHDQLQ��VFKHG�OHV��:L)L��DQG�RWKHU�VHWWLQ�V�ZLOO�EH�UHVWRUHG�WR�

IDFWRU��VHWWLQ�V�

5HVWRUH�)DFWRU��6HWWL��V

,I�WKH�URERW�LV�QRW�I�QFWLRQLQ��DIWHU�D�V�VWHP�UHVHW��W�UQ�LW�RQ��3UHVV�

DQG�KROG�WKH� �E�WWRQ�DQG�DW�WKH�VDPH�WLPH�SUHVV�5HVHW�E�WWRQ�

�QWLO��R��KHDU�WKH��5HVWRULQ��WKH�LQLWLDO��HUVLRQ���RLFH�SURPSW��7KH�

URERW�ZLOO�WKHQ�EH�UHVWRUHG�WR�IDFWRU��VHWWLQ�V�

�R�H��OHD�L��

7KH�URERW�ZLOO�FOHDQ�WKH��RQH�V��GUDZQ�LQ�DSS�

1RWH� While�cleaning�the�designated�zone,�the�robot�may�move�outside�zone�borders.�Make�

sure�that�there�are�no�cables�or�obstacles�placed�close�to�the�cleanup�zone.

6HOHFWLYH�5RRP��OHD�L��

1RWH�

�0DS�6D�LQ��PRGH�P�VW�EH�VZLWFKHG�RQ��DQG�D�I�OO�FOHDQ�FRPSOHWHG�EHIRUH�WKLV�I�QFWLRQ�FDQ�

EH��VHG��

�7KH�URERW�PD��HQWHU��QVHOHFWHG�DUHDV�G�ULQ��FOHDQLQ����OHDU�REVWDFOHV�IURP�WKH��UR�QG�

DUR�QG�WKH�VHOHFWHG�URRPV�DV�WKH�URERW�PD��HQWHU�WKHVH�DUHDV�

A

C

D

B

,�VWU�FWLR�V
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,�VWU�FWLR�V

6F�HG�OHG��OHD�L��

Set�cleaning�schedules,�and�at�the�de�ned�times,�the�robot�will�

FOHDQ�DQG�UHW�UQ�WR�WKH�GRFN�

1RWH�

�2QO��LQ�DSS�1R��R��RQHV�DQG�,Q�LVLEOH�:DOO�DUH�V�SSRUWHG�

�0DS�6D�LQ��PRGH�P�VW�EH�VZLWFKHG�RQ��DQG�D�I�OO�FOHDQ�FRPSOHWHG�EHIRUH�WKLV�I�QFWLRQ�FDQ�

EH��VHG��

�No-Go�Zones,�No-Mop�Zones,�and�Invisible�Wall�should�only�be�used�to�customize�the�

cleaning�area.�They�should�not�be�used�to�isolate�hazards.

�Moving�the�robot�by�hand�or�making�signi�cant�changes�to�the�environment�may�cause�

WKH�ORVV�RI�1R��R��RQHV��1R�0RS��RQHV��DQG�,Q�LVLEOH�:DOO�

1R��R��R�HV��1R�0RS��R�HV��D�G�
,�YLVLEOH�:DOO

�VH�1R��R��RQHV��DQG�,Q�LVLEOH�:DOO�FUHDWHG�LQ�DSS�WR�SUH�HQW�

DFFHVV�WR�FHUWDLQ�DUHDV�DQG�URRPV��%��GHID�OW��1R�0RS��RQHV�ZLOO�

DFWL�DWH�ZKHQ�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�PR�QW�LV�LQ�SODFH�

,�YLVLEOH�:DOO

1R��R��R�HV 1R�0RS��R�HV

0RUH��SS�)��FWLR�V

5HDO�7LPH�0DS��LHZ �OHDQLQ��+LVWRU�

�DUSHW�%RRVW

0DLQWHQDQFH�6FKHG�OH

�LHZ�5RERW�6WDW�V

Customized�Cleaning� Adjust�Volume

0DS�0DQD�HPHQW

1RWH� Actual�app�functions�and�details�may�di�er�slightly�due�to�ongoing�development�and�

�S�UDGHV�

)LUPZDUH�8SGDWHV

Use�the�app�to�update�the�robot��rmware.�Update�when�the�robot�

LV�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�DQG�KDV�DW�OHDVW�����EDWWHU��SRZHU��7KH�

power�indicator�will��ash�white�quickly�during�the�update.
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5R�WL�H�0DL�WH�D�FH

7R�PDLQWDLQ�RSWLP�P�SHUIRUPDQFH��PDLQWDLQ�WKH�URERW�DFFRUGLQ��WR�WKH�IROORZLQ����LGHOLQHV�

3DUW
0DL�WH�D�FH��

)UHT�H�F�

2PQL�'LUHFWLRQDO�

:KHHO

Use�a�screwdriver�or�similar�tool�to�pry�out�the�axles.�

5LQVH��DOORZ�WR�GU��DQG�SUHVV�WKH�ZKHHO�EDFN�LQ�SODFH��
As�required /

�KDU�LQ���RQWDFWV��5RERW� :LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO�� /

Cli��Sensors :LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO� /

0DLQ�%U�VK

5RWDWH�WKH�IDVWHQHUV�RI�WKH�PDLQ�EU�VK�FDSV�LQ�WKH�

�QORFNLQ��GLUHFWLRQ�DQG�WDNH�WKHP�GRZQ���IWHU�UHPR�LQ��

WKH�GHEULV�ZUDSSHG�DUR�QG�WKH�EU�VK��UHLQVWDOO�WKH�PDLQ�

EU�VK�FDSV�LQ�WKH�ORFNLQ��GLUHFWLRQ�

��ZHHNV� �����PRQWKV

�KDU�LQ���RQWDFWV�

��KDU�LQ��'RFN�
:LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO�� /

�DUSHW�6HQVRU :LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO� /

:DVKDEOH�)LOWHU� ��ZHHNV� �����PRQWKV
5HPR�H�DQG�ULQVH���HQWO��WDSSLQ��WR�UHPR�H�DQ��GLUW���

�LU�GU��IRU�DW�OHDVW���K�EHIRUH�UH�VH�

�VH�D�VFUHZGUL�HU�WR��QVFUHZ�WKH�VLGH�EU�VK��5HPR�H�DQ��

HQWDQ�OHG�GLUW�DQG�VFUHZ�LW�EDFN�LQ�SODFH�
6LGH�%U�VK� 0RQWKO� ����PRQWKV

5HPR�H�DQG�FOHDQ�WKH�PRS�FORWK�DIWHU�HDFK��VH��LEUD5LVH�0RS��ORWK �IWHU�HDFK��VH ����PRQWKV

'RFN��RFDWRU :LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO� /

0DLQ�:KHHOV :LSH�FOHDQ�ZLWK�D�VRIW�GU��FORWK�0RQWKO� /

5HSODFHPH�W��

)UHT�H�F�
0DL�WH�D�FH�0HW�RG

1RWH� Replacement�frequency�will�vary�depending�on�the�actual�situation.�Should�abnormal�wear�and�tear�occur,�replace�the�relevant�part.



���

0DL���U�V� ���7�UQ�WKH�URERW�R�HU��WKHQ��QODWFK�DQG�UHPR�H�WKH�PDLQ�

EU�VK�FR�HU�

0DL��EU�V��

FRYHU

0DL��EU�V��

EHDUL��

/DWF�

0DL��EU�V�

0DL��EU�V��FDS

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH

���7DNH�R�W�WKH�PDLQ�EU�VK��WKHQ�UHPR�H�DQG�FOHDQ�WKH�EHDULQ�V�
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1RWH�

��VH�D�ZHW�FORWK�WR�ZLSH�WKH�PDLQ�EU�VK��'U��WKRUR��KO��EHIRUH��VH�ZKLOH�D�RLGLQ��GLUHFW�

exposure�to�the�sun.�

�'R�QRW��VH�FRUURVL�H�GHWHU�HQW�RU�GLVLQIHFWDQW�WR�FOHDQ�WKH�PDLQ�EU�VK�

���5HPR�H�WKH�PDLQ�EU�VK�FDS��URWDWLQ��LQ�WKH��QORFN�GLUHFWLRQ��

�IWHU�FOHDQLQ���UHDWWDFK�LW�W�UQLQ��LQ�WKH�ORFN�GLUHFWLRQ�

����IWHU�UHPR�LQ��WKH�WDQ�OHG�KDLU�RU�GLUW�DW�ERWK�HQGV�RI�WKH�PDLQ�

EU�VK��UHLQVWDOO�LW��SUHVV�RQ�WKH�PDLQ�EU�VK�FR�HU�WR�ORFN�LW�LQ�

SODFH�
6LGH��U�V�

����QVFUHZ�WKH�VLGH�EU�VK�DQG�UHPR�H�DQ��HQWDQ�OHG�GLUW�

���5HLQVWDOO�DQG�WL�KWHQ�LQ�SODFH�

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH
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2.�Rinse�the�wheel�and�axle�to�remove�any�hair�or�dirt.

3.�Dry�and�reattach�the�wheel,�pressing�it��rmly�in�place.

1.�Use�a�small�screwdriver�or�similar�tool�to�pry�out�the�axles�and�

UHPR�H�WKH�ZKHHO�

2P�L�'LUHFWLR�DO�:�HHO

1RWH� 7KH�RPQL�GLUHFWLRQDO�ZKHHO�EUDFNHW�FDQQRW�EH�UHPR�HG�

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH
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0DL��:�HHOV

�VH�D�VRIW�GU��FORWK�WR�ZLSH�DQG�FOHDQ�WKH�PDLQ�ZKHHOV�

'�VWEL�

���2SHQ�WKH�WRS�FR�HU�RI�WKH�URERW�DQG�UHPR�H�WKH�G�VWELQ�

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH
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���2SHQ�WKH�OLG�DQG�HPSW��WKH�G�VWELQ�� ���)LOO�LW�ZLWK�FOHDQ�ZDWHU�DQG�FORVH�WKH�OLG���HQWO��VKDNH�WKH�G�VW�

ELQ��WKHQ�SR�U�R�W�WKH�GLUW��ZDWHU�

4.�Air-dry�the�dustbin�and�washable��lter.

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH

1RWH� To�prevent�blockage,�only�use�fresh�water�without�cleaning�liquid.
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:DV�DEOH�)LOWHU

1.�Open�the��lter�cover�and�remove�the��lter.

2.�Rinse�repeatedly�and�tap�the��lter�frame�to�remove�as�much�

GLUW�DV�SRVVLEOH�

1RWH� To�avoid�damage,�do�not�touch�the��lter�with�hands,�brushes,�or�sharp�objects.

3.�Leave�the��lter�to�dry�thoroughly�before�reinstalling�it.

1RWH� Use�an�alternate��lter�if�necessary.

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH
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:DWHU�7D�N

1.�Open�the�water�tank�and��ll�it�with�clean�water.

����ORVH��S�WKH�ZDWHU�WDQN�DQG�VKDNH�LW��HQWO��

���3R�U�R�W�GLUW��ZDWHU�

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH
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9LEUD5LVH�0RS��ORW�

���5HPR�H�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�IURP�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�

PR�QW�

����OHDQ�WKH��LEUD5LVH�PRS�FORWK�DQG�DLU�GU��LW�

1RWH� A�dirty�VibraRise�mop�cloth�will�a�ect�mopping�performance.�Always�start�with�a�

FOHDQ�FORWK�

5RERW�6H�VRUV

�VH�D�VRIW�GU��FORWK�WR�ZLSH�DQG�FOHDQ�DOO�VHQVRUV��LQFO�GLQ��

���7KH�GRFN�ORFDWRU�

���7KH�ZDOO�VHQVRU�

���7KH�FDUSHW�VHQVRU�

4.�The�six�cli��sensors.

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH

'RFN�/RFDWRU�

:DOO�6H�VRU

�DUSHW�6H�VRU

Cli��Sensors
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��DU�L����R�WDFW��UHDV

�VH�D�VRIW�GU��FORWK�WR�ZLSH�WKH�FKDU�LQ��FRQWDFWV�RQ�WKH�FKDU�LQ��

GRFN�DQG�WKH�URERW�

�DWWHU�

The�robot�is�equipped�with�a�high-performance�lithium-ion�re�

FKDU�HDEOH�EDWWHU��SDFN��7R�PDLQWDLQ�EDWWHU��SHUIRUPDQFH��NHHS�

WKH�URERW�FKDU�HG�

1RWH� If�the�robot�will�not�be�used�for�an�extended�period,�turn�it�o��and�charge�it�at�least�

H�HU��WKUHH�PRQWKV�WR�D�RLG�EDWWHU��GDPD�H�FD�VHG�E��R�HU�GLVFKDU�LQ��

5R�WL�H�0DL�WH�D�FH



039

5RERW ��DU�L���'RFN

0RGHO

'LPHQVLRQV

%DWWHU�

:HL�KW

:LUHOHVV��RQQHFWLRQ

5DWHG�,QS�W

�KDU�LQ��7LPH

URERURFN�6�

353×350×96.5mm

14.4V/5200mAh�lithium�battery

Approx.�4.7kg

:L)L�6PDUW��RQQHFW

���'�������

����KR�UV

0RGHO

'LPHQVLRQV

5DWHG�3RZHU

5DWHG�,QS�W

5DWHG�2�WS�W

Rated�Frequency

�KDU�LQ��%DWWHU�

�'���55�RU��'���55

151×130×98mm

28W

����������

���'������

50-60Hz

14.4V/5200mAh�lithium�battery

1RWH� 7KH�VHULDO�Q�PEHU�LV�RQ�D�VWLFNHU�RQ�WKH��QGHUVLGH�RI�WKH�URERW�

�DVLF�3DUDPHWHUV
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(UURUV

If�an�error�occurs�while�the�robot�is�cleaning,�the�power�indicator�will��ash�red�quickly,�and�a�voice�alert�will�sound.�

5HIHU�WR�WKH�IROORZLQ��WDEOH�IRU�WUR�EOHVKRRWLQ��

����IWHU�UHVRO�LQ��DQ��RI�WKH�IROORZLQ��HUURUV��UHORFDWH��R�U�URERW�DQG�UHVWDUW�FOHDQLQ��

����IWHU�DQ��VHQVRU�HUURUV��FOHDQ�WKH�VHQVRU�DQG�UHWU��

���,I�WKH�EDWWHU��LV�DW�DQ�DEQRUPDO�WHPSHUDW�UH��ZDLW�IRU�LW�WR�UHW�UQ�WR�QRUPDO�EHIRUH��VH�

(UURU���� �L'�5�W�UUHW�RU�ODVHU�EORFNHG���KHFN�IRU�REVWU�FWLRQ�DQG�UHWU���

(UURU���� %�PSHU�VW�FN���OHDQ�LW�DQG�OL�KWO��WDS�WR�UHOHDVH�LW�

(UURU���� :KHHOV�V�VSHQGHG��0R�H�URERW�DQG�UHVWDUW�

(UURU���� Cli��sensor�error.�Clean�cli��sensors,�move�robot�away�from�drops�and�restart.�

(UURU���� Main�brush�jammed.�Clean�main�brush�and�bearings.

(UURU���� Side�brush�jammed.�Remove�and�clean�side�brush.

(UURU���� Wheels�jammed.�Move�the�robot�and�restart.

(UURU���� 5RERW�WUDSSHG���OHDU�REVWDFOHV�V�UUR�QGLQ��URERW�

(UURU���� No�dustbin.�Install�dustbin�and��lter.

(UURU������RZ�EDWWHU���5HFKDU�H�DQG�UHWU��

(UURU������KDU�LQ��HUURU���OHDQ�FKDU�LQ��FRQWDFWV�DQG�UHWU��

(UURU�����%DWWHU��HUURU�

(UURU�����:DOO�VHQVRU�GLUW����OHDQ�ZDOO�VHQVRU�
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(UURUV

1RWH� ��V�VWHP�UHVHW�PD��UHVRO�H�VRPH�SUREOHPV�

,I�WKH�SUREOHP�SHUVLVWV�DIWHU��VLQ��WKH�UHFRPPHQGDWLRQV�LQ�WKH�WDEOH�DER�H��SOHDVH�HPDLO�R�U�DIWHU�VDOHV�VHU�LFH�WHDP�

US/Non-Europe�Support:�support@roborock.com

(�URSH�6�SSRUW��V�SSRUW�URERURFN�H��FRP

(UURU�����5RERW�WLOWHG��0R�H�WR�OH�HO��UR�QG�DQG�UHVWDUW�

(UURU�����6LGH�EU�VK�HUURU��5HVHW�URERW�

(UURU�����)DQ�HUURU��5HVHW�URERW��

(UURU������HUWLFDO�E�PSHU�SUHVVHG��0R�H�URERW�DQG�UHWU��

(UURU�����'RFN�ORFDWRU�HUURU���OHDQ�DQG�UHWU���

(UURU������R�OG�QRW�UHW�UQ�WR�GRFN���OHDQ�GRFN�ORFDWLRQ�EHDFRQ�DQG�UHWU��

(UURU�����VibraRise�system�jammed.�Check�for�obstructions.

(UURU�����Robot�on�carpet.�Move�robot�to��oor�and�retry.

)LOWHU�EORFNHG�RU�ZHW���OHDQ��GU���DQG�UHWU���

No-go�zone�or�Invisible�Wall�detected.�Move�robot�from�this�area.

�DQQRW�FURVV�FDUSHW��0R�H�URERW�DFURVV�FDUSHW�DQG�UHVWDUW��

,QWHUQDO�HUURU��5HVHW�WKH�URERW�
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�RPPR��,VV�HV

�QDEOH�WR�SRZHU�RQ�

�7KH�EDWWHU��OH�HO�LV�ORZ��3�W�WKH�URERW�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�DQG�FKDU�H�LW�EHIRUH��VH�

�7KH�EDWWHU��WHPSHUDW�UH�LV�WRR�ORZ�RU�WRR�KL�K��2QO���VH�WKH�URERW�ZLWKLQ�WKH�UDQ�H�RI�

4-40°C�(39-104°F).

�QDEOH�WR�FKDU�H�����

��KHFN�WKH�SRZHU�LQGLFDWRU�OL�KW�W�UQV�RQ�DQG�ERWK�HQGV�RI�WKH�SRZHU�FDEHO�DUH�SURSHUO��

FRQQHFWHG�

�,I�FRQWDFW�LV�SRRU��FOHDQ�WKH�FRQWDFW�DUHDV�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�DQG�WKH�URERW���

6ORZ�FKDU�LQ����

�:KHQ��VHG�DW�KL�K�RU�ORZ�WHPSHUDW�UHV��WKH�URERW�ZLOO�D�WRPDWLFDOO��UHG�FH�LWV�FKDU�LQ��

speed�to�extend�battery�life.

�7KH�FKDU�LQ��FRQWDFWV�PD��EH�GLUW���:LSH�WKHP�ZLWK�D�GU��FORWK�

�QDEOH�WR�GRFN���
�7KHUH�DUH�WRR�PDQ��REVWDFOHV�QHDU�WKH�FKDU�LQ��GRFN��0R�H�LW�WR�DQ�RSHQ�DUHD�

�7KH�URERW�LV�WRR�IDU�IURP�WKH�FKDU�LQ��GRFN��3ODFH�LW�FORVHU�DQG�UHWU��

�EQRUPDO�EHKD�LRU� �5HVWDUW�WKH�URERW�

1RLVH�G�ULQ��FOHDQLQ����

�The�main�brush,�side�brush,�main�wheels,�or�omni-directional�wheel�may�be�jammed.�

Turn�o��the�robot�and�clean�them.�

�VibraRise�system�abnormal.�Check�for�jammed�objects.

�QDEOH�WR�FRQQHFW�WR�:L)L���

�:L)L�LV�GLVDEOHG��5HVHW�WKH�:L)L�DQG�WU��D�DLQ�

�7KH�:L)L�VL�QDO�LV�SRRU��0R�H�WKH�URERW�WR�DQ�DUHD�ZLWK��RRG�:L)L�UHFHSWLRQ�

��EQRUPDO�:L)L�FRQQHFWLRQ��5HVHW�WKH�:L)L��GRZQORDG�WKH�ODWHVW�PRELOH�DSS��DQG�UHWU��

�The�current�Roborock�robot�is�not�supported.�You�can��nd�supported�models�in�the�app.�

��QDEOH�WR�FRQQHFW�WR�:L)L�DEU�SWO���7KHUH�PD��EH�DQ�HUURU�ZLWK��R�U�UR�WHU�VHWWLQ�V��

�RQWDFW�5RERURFN�F�VWRPHU�VHU�LFH�IRU�DGGLWLRQDO�V�SSRUW�

3UREOHP 6RO�WLR�
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�RPPR��,VV�HV

6FKHG�OHG�FOHDQLQ��LV�QRW�ZRUNLQ�
�.HHS�WKH�URERW�FKDU�HG��6FKHG�OHG�FOHDQLQ��FDQ�RQO��EH�LQ�ZKHQ�WKH�EDWWHU��OH�HO�LV�

DER�H�����

,V�SRZHU�DOZD�V�EHLQ��GUDZQ�ZKHQ�WKH�

URERW�LV�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN��

�7KH�URERW�ZLOO�GUDZ�SRZHU�ZKLOH�LW�LV�GRFNHG�WR�PDLQWDLQ�EDWWHU��SHUIRUPDQFH��E�W�

SRZHU�FRQV�PSWLRQ�LV�PLQLPDO�

'RHV�WKH�URERW�QHHG�WR�EH�FKDU�HG�IRU�

at�least�16�hours�the��rst�three�times�it�is�

�VHG�

�1R��7KH�URERW�FDQ�EH��VHG�DQ��WLPH�DIWHU�LW�KDV�EHHQ�I�OO��FKDU�HG�

1R�RU�OLWWOH�ZDWHU�G�ULQ��PRSSLQ�

��KHFN�ZKHWKHU�WKHUH�LV�ZDWHU�LQ�WKH�ZDWHU�WDQN�DQG��VH�WKH�PRELOH�DSS�WR�VHW�WKH�

VFU�E�LQWHQVLW��RU�FKHFN�WKH�PDQ�DO�IRU�I�OO�LQVWU�FWLRQV�RQ�KRZ�WR�FRUUHFWO��LQVWDOO�WKH�

PRS�FORWK�DQG�PRS�FORWK�PR�QW�

�OHDQLQ��GRHV�QRW�UHV�PH�DIWHU��

UHFKDU�LQ��

�0DNH�V�UH�WKDW�WKH�URERW�LV�QRW�LQ�'1'�PRGH��'1'�PRGH�ZLOO�SUH�HQW�FOHDQ�S��:KHQ�

cleaning�a�space�requiring�a�top-up�charge,�if�the�robot�was�placed�manually�on�the�

FKDU�LQ��GRFN�EHIRUH�LW�UHW�UQHG�WR�WKH�GRFN�D�WRPDWLFDOO���LW�ZLOO�QRW�EH�DEOH�WR�FRQ�

WLQ�H�FOHDQ�S�

7KH�URERW�FDQQRW�UHW�UQ�WR�WKH�FKDU�LQ��

GRFN�DIWHU�6SRW�FOHDQLQ��RU�ZKHQ�LW�KDV�

EHHQ�PR�HG�PDQ�DOO�

�After�spot�cleaning�or�a�signi�cant�position�change,�the�robot�will�re-generate�the�

PDS��,I�WKH�FKDU�LQ��GRFN�LV�WRR�IDU�DZD���LW�PD��QRW�EH�DEOH�WR�UHW�UQ�WR�UHFKDU�H�

DQG�P�VW�EH�SODFHG�RQ�WKH�FKDU�LQ��GRFN�PDQ�DOO��

7KH�URERW�KDV�EH��Q�WR�PLVV�FHUWDLQ�VSRWV �The�wall�sensor�or�cli��sensors�may�be�dirty.�Wipe�them�with�a�soft�dry�cloth.

It�takes�a�long�time�to��ll�the�water�tank �The��lter�may�be�blocked�and�need�cleaning.�

3UREOHP 6RO�WLR�

3RRU�FOHDQLQ��DELOLW��RU�G�VW�IDOOLQ��R�W�

�7KH�G�VWELQ�LV�I�OO�DQG�QHHGV�HPSW�LQ��

�The��lter�is�blocked�and�needs�cleaning.

�The�main�brush�is�jammed�and�needs�cleaning.
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�L����������L���������������������L�L���LR������������L�L���������R��L�����

�����������RL������������R��������������������

�R�RUR��������������������V���R�����
���VS�U����U�UR�R�

�U�����V
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�R�WH��

���� � �R�VL��HV�GH�V�F�ULW�

���� � '�FODUDWLR��)���,�

���� � �DWWHULH�HW�UHF�DU�HPH�W

���� � )R�FWLR��G��FR�RPLH�G���HU�LH�GH�YDFD�FHV

���� � 3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW

���� � ,�VWDOODWLR�

���� � 6H�FR��HFWHU���O�DSSOLFDWLR�

���� � ,�VWU�FWLR�V

���� � (�WUHWLH��GH�UR�WL�H

���� � 3DUDP�WUHV�GH�EDVH

���� � (UUH�UV

���� � 3UREO�PHV�FR�UD�WV
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�R�VL��HV�GH�V�F�ULW�

L’utilisation�d’un�appareil�électrique�demande�certaines�précautions,�dont�les�suivantes:�LIRE�TOUTES�LES�INSTRUCTIONS�

AVANT�D’UTILISER�(CET�APPAREIL)�Le�non-respect�des�mises�en�garde�et�des�instructions�peut�causer�des�chocs�électriques,�
des�incendieset/ou�des�blessures�graves.

Pour�réduire�le�risque�d'incendie,�de�chocs�électriques�ou�de�blessures�:

�Ne�pas�utiliser�à�l’extérieur�et�ne�pas�aspirer�des�déchets�humides.�
�Ne�pas�laisser�les�enfants�jouer�avec�l’appareil�ou�s’en�servir�sans�surveillance.�Redoubler�d’attention�s’il�y�a�des�enfants�à�

proximité�lorsqu’on�utilise�l’appareil.
�Utiliser�l’appareil�en�respectant�les�consignes�de�cette�notice�d’emploi�et�n’utiliser�que�les�accessoires�recommandés�par�le�
IDEULFDQW�

�Ne�pas�utiliser�l’appareil�si�le�cordon�ou�la��che�est�endommagé.�Retourner�l’appareil�à�un�atelier�de�réparation�s’il�ne�
fonctionne�pas�normalement,�s’il�a�été�échappé,�s’il�est�endommagé,�s’il�a�été�oublié�à�l’extérieur�ou�immergé.

��H�FRUGRQ�QH�GRLW�SDV��WUH��WLOLV��FRPPH��QH�SRL�Q�H�R��SR�U�WLUHU��WUD°QHU�R��VR�OH�HU�O�DSSDUHLO��1H�SDV�IDLUH�SDVVHU�
l’appareil�sur�le�cordon�;�ne�pas�coincer�le�cordon�dans�l’embrasure�en�refermant�les�portes�ni�tirer�dessus�à�l’angle�d’un�

P�U�R��G��QH�D�WUH�DU�WH��L�H�HW�OH�WHQLU���GLVWDQFH�GHV�V�UIDFHV�FKD�GHV�
�Ne�faites�pas�passer�l'appareil�sur�le�cordon.�Garder�le�cordon�éloigné�des�surfaces�chau�ées.

�Ne�pas�tirer�sur�le�cordon�pour�débrancher�l’appareil;�tirer�plutôt�sur�la��che.
�Ne�pas�toucher�la��che�du�cordon�ou�l’appareil�avec�les�mains�humides.

�Ne�pas�insérer�d’objet�dans�une�ouverture�quelconque�de�l’appareil.�Ne�pas�utiliser�l’appareil�lorsqu’une�ouverture�est�
bloquée�et�enlever�la�poussière,�la�peluche,�les�cheveux,�etc.,�qui�peuvent�gêner�le�débit�d’air.

�Veiller�à�bien�se�garder�–�doigts,�cheveux,�vêtements�amples�–�à�distance�des�ouvertures�et�des�pièces�mobiles.
�Ne�pas�se�servir�de�l’appareil�pour�aspirer�des�liquides�combustibles�ou�in�ammables�comme�de�l’essence�ou�dans�un�

endroit�où�il�peut�y�avoir�de�tels�liquides.�
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�Ne�pas�aspirer�de�matières�en�combustion�ou�qui�dégagent�de�la�fumée,�comme�des�cigarettes,�des�allumettes�ou�des�

FHQGUHV�FKD�GHV�
�Ne�pas�utiliser�l’appareil�sans��ltre�ou�sans�sac�à�poussière.

�Con�er�les�réparations�à�une�personne�quali�ée�qui�utilisera�uniquement�des�pièces�de�remplacement�identiques.�Cette�
ID�RQ�GH�IDLUH��DUDQWLUD�OD�V�F�ULW��G��SURG�LW�

�Emêcher�une�mise�en�marche�accidentelle.�S’assurer�que�l’interrupteur�est�à�la�position�arrêt�avant�de�raccorder�la�
EDWWHULH��GH�OH�HU�R��GH�G�SODFHU�O�DSSDUHLO��7UDQVSRUWHU�O�DSSDUHLO�HQ��DUGDQW��Q�GRL�W�V�U�O�LQWHUU�SWH�U��R��PHWWUH�VR�V�
WHQVLRQ��Q�DSSDUHLO�GRQW�O�LQWHUU�SWH�U�HVW���OD�SRVLWLRQ�PDUFKH�SH�W�FD�VHU��Q�DFFLGHQW�

�Utilisez�uniquement�l'appareil�avec�le�chargeur�Roborock�CDZ11RR�ou�CDZ12RR.�Recharger�uniquement�avec�le�chargeur�
prescrit�par�le�fabricant.�Un�chargeur�convenant�à�un�type�de�batterie�peut�présenter�un�risque�d’incendie�lorsqu’il�est�

�WLOLV��D�HF��QH�D�WUH�EDWWHULH�
�Utiliser�uniquement�les�batteries�recommandées�pour�l’appareil.�L’utilisation�d’autres�types�de�batteries�peut�présenter�un�

risque�de�blessure�ou�d’incendie.
�Éteignez�l'appareil�avant�d'e�ectuer�des�modi�cations,�de�changer�d'accessoires�ou�de�ranger�l'appareil.�Ces�mesures�de�

sécurité�préventives�réduisent�le�risque�de�démarrage�accidentel�de�l'appareil.
�Lorsque�l’appareil�n’est�pas�utilisé,�tenir�la�batterie�loin�d’objets�métalliques�comme�des�trombones,�des�pièces�de�

monnaie,�des�clés,�des�clous,�des�vis�ou�autres�petits�objets�qui�pourraient�établir�une�liaison�entre�les�bornes.�Un�
FR�UWFLUF�LW�GHV�ERUQHV�GHV�EDWWHULHV�SH�W�FD�VHU�GHV�EU�O�UHV�R���Q�LQFHQGLH�

�En�condition�d’usage�abusif,�du�liquide�peut�s’échapper�de�la�batterie�;�éviter�tout�contact�avec�ce�liquide.�En�cas�de�
contact�accidentel,�rincer�abondamment�avec�de�l’eau.�En�cas�de�contact�avec�les�yeux,�consulter�également�un�médecin.�

Le�liquide�projeté�peut�causer�des�irritations�ou�des�brûlures.
�Ne�pas�utiliser�une�batterie�ou�un�appareil�endommagé�ou�qui�a�été�modi�é.�Des�batteries�endommagées�ou�modi�ées�

peuvent�avoir�un�comportement�imprévisible�pouvant�causer�un�incendie,�une�explosion�ou�un�risque�de�blessure.
�Ne�pas�exposer�une�batterie�ou�un�appareil�à�la��amme�ou�à�des�températures�excessives.�L’exposition�à�une��amme�ou�à�

des�températures�supérieures�à�130�°C�peut�causer�une�explosion.
�Respecter�toutes�les�instructions�de�chargement�et�ne�pas�charger�la�batterie�ou�l’appareil�à�des�températures�qui�ne�
sont�pas�incluses�dans�la�gamme�de�températures�indiquées�dans�la�notice�d’instructions.�Une�charge�incorrecte�ou�à�des�

températures�en�dehors�de�la�plage�spéci�ée�risque�d'endommager�la�batterie�et�augmente�le�risque�d'incendie.

�R�VL��HV�GH�V�F�ULW�
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�R�VL��HV�GH�V�F�ULW�

�Ne�pas�modi�er�ni�tenter�de�réparer�l’appareil�ou�la�batterie�(selon�le�cas)�sauf�comme�il�est�indiqué�dans�les�instructions�

G��WLOLVDWLRQ�HW�G�HQWUHWLHQ�
�Ne�modi�ez�pas�et�n'essayez�pas�de�réparer�l'appareil�ou�la�batterie,�sauf�dans�les�cas�indiqués�dans�les�instructions�

G��WLOLVDWLRQ�HW�G�HQWUHWLHQ��
�Placez�les�cordons�des�autres�appareils�hors�de�la�zone�à�nettoyer.

�N'utilisez�pas�l'aspirateur�dans�une�pièce�où�dort�un�bébé�ou�un�enfant.
�N'utilisez�pas�l'aspirateur�dans�une�zone�avec�des�bougies�allumées�ou�des�objets�fragiles�sur�le�sol�à�aspirer.
�N'utilisez�pas�l'aspirateur�dans�une�pièce�où�des�bougies�allumées�se�trouvent�sur�des�meubles�que�l'aspirateur�pourrait�

ER�VF�OHU�R��KH�UWHU�DFFLGHQWHOOHPHQW�
�Ne�laissez�pas�les�enfants�s'asseoir�sur�l'aspirateur.

�Risque�de�blessure.�La�brosse�peut�démarrer�de�manière�inattendue.�Déconnectez�la�brosse�principale�avant�le�nettoyage�
R��OD�U�SDUDWLRQ��

�N’utilisez�pas�le�produit�lorsqu’il�fait�plus�de�40�°C�(104�°F)ou�moins�de�4�°C�(39�°F),�ou�lorsqu’il�y�a�du�liquide�ou�une�
V�EVWDQFH�FROODQWH�V�U�OH�VRO�

�216(59(���(6�,16758�7,216
Usage�domestique�uniquement.

6�F�ULW��ODVHU
Produit�laser�de�classe�1,�conforme�aux�normes�21�CFR�1040.10�et�1040.11�de�la�FDA,�excepté�pour�ce�qui�est�de�la�confor�

mité�avec�la�norme�CEI�60825-1�3e�édition,�comme�décrit�dans�l'avis�sur�le�laser�n°�56,�daté�du�8�mai�2019.�
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'�FODUDWLR��)���,�

,�IRUPDWLR�V�GH�FR�IRUPLW�

�RRUGR���HV�GH�OD�SDUWLH�UHVSR�VDEOH�D���86�

1RP�G��SURG�LW 5RERW�DVSLUDWH�U�OD�H�U�D�HF�VWDWLRQ�GH�UHFKDU�HPHQW

Modèle�du�robot�aspirateur�:�URERURFN�6�

Modèle�de�la�station�de�rechargement�:�CDZ11RR�ou�CDZ12RR

Le�présent�appareil�est�conforme�aux�CNR�d'Industrie�Canada�applicables�aux�

appareils�radio�exempts�de�licence.�
L'exploitation�est�autorisée�aux�deux�conditions�suivantes:
(1)��l'appareil�ne�doit�pas�produire�de�brouillage;

(2)l'utilisateur�de�l'appareil�doit�accepter�tout�brouillage�radioélectrique�subi,�même�si�
OH�EUR�LOOD�H�HVW�V�VFHSWLEOH�G�HQ�FRPSURPHWWUH�OH�IRQFWLRQQHPHQW�

5RERURFN�7HFKQROR����R�

108�West�13th�Street,�Wilmington,�Delaware�19801.

V�SSRUW�URERURFN�FRP

Modèle�du�produit�:

'�FODUDWLRQ�GH�FRQIRUPLW�

6RFL�W�

�GUHVVH

(�PDLO
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'�FODUDWLR��)���,�

�YHUWLVVHPH�W
Tout�changement�ou�modi�cation�de�cet�appareil�non�expressément�approuvé�par�la�partie�responsable�de�la�conformité�

peut�annuler�le�droit�de�l'utilisateur�à�faire�fonctionner�l'équipement.
Cet�équipement�a�fait�l’objet�de�tests�et�respecte�les�seuils�autorisés�pour�les�appareils�numériques�de�Classe�B,�conformé�

ment�à�la�partie�15�des�règles�de�la�FCC.�Ces�limites�sont�conçues�dans�le�but�d’assurer�une�protection�raisonnable�contre�
les�interférences�nuisibles�dans�les�installations�résidentielles.�Cet�équipement�génère,�utilise�et�peut�émettre�des�rayon�

nements�de�radiofréquence�et,�s’il�n’est�pas�installé�et�employé�conformément�aux�instructions,�peut�produire�des�interfé�
rences�nuisibles�avec�les�transmissions�radio.�Toutefois,�il�n’existe�aucune�garantie�que�des�interférences�ne�se�produiront�

pas�dans�une�installation�donnée.�Si�cet�équipement�provoque�des�interférences�nuisibles�à�la�réception�de�la�radio�ou�de�
la�télévision,�ce�qui�peut�être�déterminé�en�éteignant�et�en�rallumant�l'équipement,�l'utilisateur�est�encouragé�à�essayer�de�

FRUUL�HU�OHV�LQWHUI�UHQFHV�SDU��QH�R��SO�VLH�UV�GHV�PHV�UHV�V�L�DQWHV��
—Réorientez�ou�déplacez�l'antenne�de�réception.
—Augmentez�la�séparation�entre�l'équipement�et�le�récepteur.

—Connectez�l'équipement�à�une�prise�sur�un�circuit�di�érent�de�celui�auquel�le�récepteur�est�connecté.
—Consultez�le�revendeur�ou�un�technicien�radio/TV�quali�é�pour�obtenir�de�l'aide.

�ULW�UHV�03(
L’antenne�installée�doit�être�située�de�facon�à�ce�que�la�population�ne�puissey�être�exposée�à�une�distance�de�moin�de�20�

cm.�Installer�l’antenne�de�facon�à�ce�que�le�personnel�ne�puisse�approcher�à�20�cm�ou�moins�de�la�position�centrale�de�
l’antenne.�La�FCC�des�éltats-unis�stipule�que�cet�appareil�doit�être�en�tout�temps�éloigné�d’au�moins�20�cm�des�personnes�

SHQGDQW�VRQ�I�QFWLRQQHPHQW�

CAN�ICES-3�(B)/NMB-3(B)
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�DWWHULH�HW�UHF�DU�HPH�W

�Conservez�la�station�de�rechargement�à�l’écart�des�sources�de�chaleur�(par�ex.�des�radiateurs).

�N’essuyez�pas�les�broches�de�chargement�avec�un�tissu�humide�ou�si�vos�mains�sont�mains�mouillées.
�Éteignez�le�robot�et�utilisez�l'emballage�d'origine�pour�l'expédition.

�Si�vous�rangez�le�robot,�chargez-le�complètement�et�éteignez-le�avant�de�le�placer�dans�un�endroit�frais�et�sec.�Rechargez-
le�au�moins�tous�les�trois�mois�pour�éviter�un�déchargement�excessif�de�la�batterie.

�N’utilisez�pas�le�produit�lorsqu’il�fait�plus�de�40�°C�(104�°F)ou�moins�de�4�°C�(39�°F),�ou�lorsqu’il�y�a�du�liquide�ou�une�
V�EVWDQFH�FROODQWH�V�U�OH�VRO�

7HPS�UDW�UH�GH�FKDU�H�GH�OD�EDWWHULH� de�4�°C�à�40�°C�(de�39�°F�à�104�°F)

de�4�°C�à�40�°C�(de�39�°F�à�104�°F)

Courant�de�charge�maximum�:�0,5�C

Courant�de�décharge�maximum�:�0,5�C

Lorsqu'il�est�stocké�à�25�°C�(77�°F),�le�ro�

ERW�GRLW��WUH�UHFKDU���WR�V�OHV�WURLV�PRLV�

GH�����r�������r���GH����r)�������r)�

D�HF�PRLQV�GH������G�K�PLGLW��UHODWL�H�

6WRFND�H�ORQ��H�G�U�H�

���PRLV���

6WRFND�H�ORQ��H�G�U�H�

���DQ���

6WRFND�H����PRLV���

GH�����r������r���GH����r)������r)�

D�HF�PRLQV�GH������G�K�PLGLW��UHODWL�H�

de�-20�°C�à�20°C�(de�-4�°F�à�68°F)

D�HF�PRLQV�GH������G�K�PLGLW��UHODWL�H�

7HPS�UDW�UH�GH�IRQFWLRQQHPHQW�GH�OD�EDWWHULH�

7HPS�UDW�UH�

GH�VWRFND�H�GH�

OD�EDWWHULH��
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Lorsque�le�robot�se�trouve�sur�sa�station,�maintenez�le�bouton�«�Station�»�enfoncé�pendant�10�secondes�ou�jusqu'à�ce�que�vous�entendiez�

�QH�DOHUWH�VRQRUH���H�PRGH��DFDQFHV�VHUD�DORUV�DFWL����

'DQV�FH�PRGH��OH�URERW�SDVVHUD�HQ�PRGH�GH�IDLEOH�FRQVRPPDWLRQ�SR�U�PLQLPLVHU�OD�FRQVRPPDWLRQ�G��QHU�LH���HOD�LQFO�W�O�DWW�Q�DWLRQ�G��

voyant�LED�et�l'arrêt�de�toutes�les�fonctions�non�liées�à�la�charge,�y�compris�le�nettoyage,�le�contrôle�à�distance�via�WiFi,�etc.�

Pour�désactiver�le�mode�Vacances,�maintenez�le�bouton�«�Station�»�enfoncé�pendant�10�secondes�jusqu'à�l'augmentation�de�l'intensité�du�

�R�DQW��('�

)R�FWLR��G��FR�RPLH�G���HU�LH�GH�YDFD�FHV
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5RERW

1HWWR�D�H�0DUF�H��UU�W

�Appuyez�sur�ce�bouton�pour�

G�PDUUHU�OH�QHWWR�D�H

�Appuyez�sur�ce�bouton�et�

maintenez-le�enfoncé�pour�

allumer/éteindre�l’appareil

9R�D�W�G�DOLPH�WDWLR�

6WDWLR�

�Appuyez�sur�ce�bouton�pour�que�

OH�URERW�UH�LHQQH���VD�VWDWLRQ

5HPDUT�H�� appuyez�sur�n’importe�quel�bouton�pour�mettre�en�pause�le�robot�lorsqu’il�nettoie�ou�

UH�LHQW���VD�VWDWLRQ�

1HWWR�D�H�ORFDOLV��9HUUR�LOOD�H�H�ID�W

�Appuyez�sur�ce�bouton�pour�un�nettoyage�localisé

�Appuyez�sur�ce�bouton�et�maintenez-le�enfoncé�pendant�

3�secondes�pour�activer/désactiver�le�verrouillage�enfant

�%ODQF���DVSLUDWLRQ

�Bleu�:�aspiration�et�nettoyage�à�la�serpillière

�2UDQ�H���DOHUWH

�Vert�:�retour�à�la�station/rechargement

9R�D�W�G��WDW

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW

�%ODQF���QL�HD��GH�EDWWHULH�≥�����

�5R��H���QL�HD��GH�EDWWHULH�������

��HQW�FOL�QRWHPHQW���UHFKDU�HPHQW�

R��G�PDUUD�H

��OL�QRWHPHQW�UR��H�UDSLGH���HUUH�U
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/LVWH�GHV�SL�FHV

6WDWLR��GH�F�DU�HPH�W 6�SSRUW�GH�VHUSLOOL�UH�9LEUD5LVH�

6HUSLOOL�UH�9LEUD5LVH��EOH�G�DOLPH�WDWLR�

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW
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retirez�cette�pièce�si�

vous�utilisez�la�station�à�vidage�

automatique�Roborock.�Ache�

table�séparément.�Rendez-vous�

V�U�ZZZ�URERURFN�FRP�SR�U�

SO�V�GH�G�WDLOV�

5RERW

5�L�LWLDOLVDWLR��

V�VW�PH

��UDWLR�

6�SSRUW�GH�VHUSLOOL�UH�

9LEUD5LVH

5�VHUYRLU�G�HD�

9R�D�W�:L)L

�DF���SR�VVL�UH

Cache�du��ltre

/RT�HW�G��EDF�

��SR�VVL�UH

)LOWUH�ODYDEOH

/RT�HW�G��FDF�H�

du��ltre

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW

(�WU�H�G�DLU

5HPDUT�H��



���

5RERW�HW�FDSWH�UV

/RFDOLVDWH�U�

GH�VWDWLR�

3DUH�F�RFV

�DSWH�U�/L'�5�

3DUH�F�RFV�

YHUWLFDO

/RT�HW�G��

U�VHUYRLU�

G�HD�

�DSWH�UV�GH�YLGH

5R�OHWWH�
RP�LGLUHFWLR��HOOH�

�DSWH�U�GH�P�UV

�R�WDFWV�GH�
UHF�DU�HPH�W

�DSWH�U�GH�

PRT�HWWH

�URVVH�ODW�UDOH

5R�OHWWH�SUL�FLSDOH

�URVVH�SUL�FLSDOH

/RT�HW�G��FDF�H�

GH�OD�EURVVH�

SUL�FLSDOH

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW
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0RG�OH�9LEUD5LVH�

�R�F�R��G��U�VHUYRLU�G�HD�

)LOWUH���HD�

5�VHUYRLU�G�HD���OHFWULT�H

/RT�HW�G��U�VHUYRLU�G�HD�

Fente�de��xation�de�la�serpillière

6�SSRUW�GH�VHUSLOOL�UH�9LEUD5LVH�

6HUSLOOL�UH�9LEUD5LVH

Zone�de��xation

/RT�HW�G��V�SSRUW�GH�OD�

VHUSLOOL�UH

0RG�OH�GH�YLEUDWLR�

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW
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6WDWLR��GH�F�DU�HPH�W

�DOLVH�GH�ORFDOLVDWLR��GH�OD�VWDWLR�

9R�D�W�G�DOLPH�WDWLR��GH�OD�VWDWLR��

GH�F�DU�HPH�W

�R�WDFWV�GH�UHF�DU�HPH�W

�URVVHV����OHFWURGHV

3U�VH�WDWLR��G��SURG�LW

3ULVH��OHFWULT�H
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,PSRUWD�W

Rangez�les�câbles�et�objets�détachés�du�sol�et�déplacez�tout�

objet�instable,�fragile,�précieux�ou�dangereux�a�n�d’éviter�

toute�blessure�et�tout�dommage�matériel�dus�à�des�objets�qui�

VHUDLHQW�KDSS�V��IUDSS�V�R��KH�UW�V�SDU�OH�URERW��

�� Si�vous�employez�ce�robot�dans�une�zone�surélevée,�utilisez�

toujours�une�barrière�de�sécurité�physique�pour�empêcher�les�

chutes�accidentelles�qui�pourraient�entraîner�des�blessures�ou�

GHV�GRPPD�HV�PDW�ULHOV�

��

lorsque�vous�utilisez�votre�robot�pour�la�première�fois,�suivez-le�attentivement�tout�au�long�de�son�parcours�de�nettoyage�en�prenant�garde�aux�obstacles�majeurs.�Le�robot�pourra�

QHWWR�HU�VH�O�ORUV�GHV�SURFKDLQHV��WLOLVDWLRQV�

5HPDUT�H��

,�VWDOODWLR�
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3O�V�GH�����P������SL�

3O�V�GH�����P������SL�

3O�V�GH�����P������SL�

)L�HU�OD�VWDWLR��GH�F�DU�HPH�W�DYHF�G��
U�ED��DG��VLI

Essuyez�le�sol�de�la�zone�où�vous�placerez�la�station�de�charge�

ment�à�l’aide�d’un�chi�on�sec,�puis��xez�la�station�en�place�en�

DSSRVDQW�G��U�EDQ�DGK�VLI�GR�EOH�IDFH�D��EDV�GH�OD�VWDWLRQ�

3RVLWLR��HU�OD�VWDWLR��GH�F�DU�HPH�W

Gardez�la�station�de�chargement�sur�une�surface�plane�et�à�

niveau�contre�un�mur.�Connectez�le�câble�d’alimentation�à�la�

station�de�chargement�et�rangez�les�câbles�présents�au�sol.�

Pour�garantir�une�meilleure�expérience�utilisateur�avec�l’appli�

cation�mobile,�placez�la�station�de�chargement�dans�une�zone�

GLVSRVDQW�G��QH�ERQQH�FR��HUW�UH�:L)L�

5HPDUT�H��

�Laissez�au�moins�0,5�m�(1,6�pi)�d’espace�de�chaque�côté�et�plus�de�1,5�m�(4,9�pi)�devant�la�

VWDWLRQ�GH�FKDU�HPHQW�

�Si�le�câble�d’alimentation�est�vertical�par�rapport�au�sol,�il�risque�d’être�happé�par�le�robot,�

ce�qui�peut�entraîner�un�débranchement�de�la�station�de�chargement.

�Le�voyant�de�la�station�de�chargement�est�allumé�lorsqu’il�est�alimenté�et�éteint�lorsque�le�

URERW�FKDU�H�

�Ne�placez�pas�la�station�de�chargement�à�un�endroit�directement�exposé�à�la�lumière�du�

soleil�et�ne�masquez�pas�la�balise�de�localisation.�Sinon,�le�robot�risque�de�ne�pas�réussir�à�

revenir�automatiquement�à�sa�station�de�chargement.

�Utilisez�du�ruban�adhésif�double�face�pour�coller�la�station�de�chargement.

5HPDUT�H��

�L’utilisation�de�ruban�adhésif�double�face�pour��xer�la�station�de�chargement�est�facultative.

�Si�nécessaire,�retirez�lentement�le�ruban�adhésif�double�face�pour�réduire�les�résidus�de�colle.

,�VWDOODWLR�

� �
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pour�éviter�l’accumulation�excessive�de�saleté�sur�la�serpillière,�les�sols�

GH�UDLHQW��WUH�DVSLU�V�D��PRLQV�WURLV�IRLV�D�DQW�OH�SUHPLHU�F�FOH�GH�QHWWR�D�H���OD�

serpillière.

1HWWR�HU�OH�VRO���OD�VHUSLOOL�UH
5HPDUT�H��

���5HWLUHU�OH�U�VHUYRLU�G�HD�

Libérez�le�loquet�du�réservoir�d’eau�et�faites�glisser�le�réser�

voir�vers�l’arrière.

���5HPSOLU�OH�U�VHUYRLU�G�HD�

Ouvrez�le�réservoir�d’eau,�remplissez-le�d’eau,�puis�refer�

mez-le�fermement.

5HPDUT�H��

�Remplissez-le�uniquement�d’eau.�Les�liquides�de�nettoyage�et/ou�désinfectants�

SH��HQW�HQWUD°QHU��QH�FRUURVLRQ�G��U�VHU�RLU�G�HD��

�Utilisez�uniquement�de�l’eau�froide/à�température�ambiante.�L’eau�chaude�peut�

HQWUD°QHU��QH�G�IRUPDWLRQ�G��U�VHU�RLU�G�HD��

��OO�PHU�HW�UHF�DU�HU�OH�URERW

Appuyez�sur�le�bouton� �et�maintenez-le�enfoncé�pour�allu�

mer�le�robot.�Lorsque�le�voyant�d’alimentation�s’allume,�placez�

OH�URERW�V�U�OD�VWDWLRQ�SR�U�OH�UHFKDU�HU��3R�U�FRQVHU�HU�OHV�

KD�WHV�SHUIRUPDQFHV�GH�OD�EDWWHULH�OLWKL�P�LRQ�UHFKDU�HDEOH��

gardez�le�robot�chargé.

5HPDUT�H�� il�est�possible�que�le�robot�ne�s’allume�pas�lorsque�la�batterie�est�faible.�Dans�ce�

cas,�placez�directement�le�robot�sur�sa�station�pour�le�recharger.

�

/D�FR�OH�U�G��YR�D�W�

G�DOLPH�WDWLR��L�GLT�H�OH�

�LYHD��GH�OD�EDWWHULH��

�%ODQF���QL�HD��GH�EDWWHULH�≥�����

�5R��H���QL�HD��GH�EDWWHULH�������

,�VWDOODWLR�
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���5�L�VWDOOHU�OH�U�VHUYRLU�G�HD�

Faites�glisser�le�réservoir�d’eau�le�long�des�rainures�jusqu’à�ce�

qu’il�soit�en�place�et�que�vous�entendiez�un�clic.

���,�VWDOOHU�OD�VHUSLOOL�UH�9LEUD5LVH

Humidi�ez�la�serpillière�et�tordez-la�pour�éliminer�l’excès�d’eau.�

Faites-la�glisser�le�long�de�la�fente�de��xation�et�faites-la�ferme�

PHQW�DGK�UHU�HQ�SODFH�

,�VWDOODWLR�

5HPDUT�H�� n’utilisez�que�la�serpillière�VibraRise�o�cielle�avec�ce�produit.

���,�VWDOOHU�OH�V�SSRUW�GH�OD�VHUSLOOL�UH�9LEUD5LVH

Faites�glisser�le�support�de�serpillière�le�long�de�la�partie�infé�

rieure�du�réservoir�d’eau�jusqu’à�ce�que�vous�entendiez�un�clic�

lorsqu’il�est�en�place.

5HPDUT�H�� Nettoyez�la�serpillière�après�60�minutes�de�son�utilisation�par�le�robot�pour�

préserver�le�débit�d’eau�et�la�qualité�de�nettoyage.

��L�

��L�

��L�
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���5HWLUHU�OH�V�SSRUW�GH�VHUSLOOL�UH�9LEUD5LVH

Une�fois�que�le�robot�est�revenu�à�sa�station,�retirez�le�support�

de�serpillière�en�appuyant�sur�les�loquets�qui�se�trouvent�des�

deux�côtés�et�en�le�faisant�glisser�vers�l’arrière.�

5HPDUT�H��

�Lavez�la�serpillière�après�chaque�utilisation,�et�évacuez�régulièrement�l’eau�inutilisée�du�

U�VHU�RLU�G�HD���

�Retirez�le�support�de�serpillière�lorsque�vous�n’utilisez�pas�cette�fonction.�Le�réservoir�d’eau�

SH�W�UHVWHU�HQ�SODFH�

,�VWDOODWLR�

Risque�de�blessure.�Ne�placez�pas�votre�doigt�entre�le�support�de�

serpillière�et�le�réservoir�d’eau.

�9(57,66(0(17
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Ce�robot�prend�à�la�fois�en�charge�les�applications�Roborock�et�Mi�Home.�Choisissez�celle�qui�correspond�le�mieux�à�vos�besoins.

1.�Recherchez�«�Roborock�»�sur�l’App�Store�ou�sur�Google�

Play�ou�scannez�le�code�QR�pour�télécharger�et�installer�

O�DSSOLFDWLRQ�

2.�Recherchez�«�Mi�Home�»�sur�l’App�Store�ou�sur�Google�

Play�ou�scannez�le�code�QR�pour�télécharger�et�installer�

O�DSSOLFDWLRQ�

6H�FR��HFWHU���O�DSSOLFDWLR�

7�O�F�DU�HU�O�DSSOLFDWLR��
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1.�Ouvrez�le�capot�supérieur�et�rechercher�le�voyant�WiFi.

2.�Appuyez�sur�les�boutons� �HW� �et�maintenez-les�enfoncés�

jusqu’à�ce�que�vous�entendiez�l’alerte�vocale�«�Réinitialisation�

du�WiFi�».�La�réinitialisation�est�terminée�lorsque�le�voyant�

:L)L�FOL�QRWH�OHQWHPHQW���H�URERW�VHUD�DORUV�HQ�DWWHQWH�GH�

connexion.

Sur�la�page�d’accueil�de�l’application,�appuyez�sur�le�«�+�»�situé�

dans�le�coin�supérieur�droit�et�suivez�les�invites�pour�ajouter�

�Q�DSSDUHLO�

��WHLQW���:L)L�G�VDFWL��

��HQW�FOL�QRWHPHQW���HQ�DWWHQWH�

de�connexion

��OL�QRWHPHQW�UDSLGH���

connexion

�Fixe�:�connecté�au�WiFi

5HPDUT�H��

�Le�véritable�processus�peut�varier�en�raison�des�mises�à�jour�continues�de�l’applica�

tion.�Suivez�les�instructions�fournies�dans�l’application.

�Seuls�les�réseaux�WiFi�2,4�GHz�sont�pris�en�charge.

�Si�le�robot�est�en�attente�d’une�connexion�depuis�plus�d’une�heure,�le�WiFi�sera�auto�

matiquement�désactivé.�Si�vous�avez�besoin�de�vous�reconnecter,�réinitialisez�le�WiFi�

D�DQW�GH�SR�UV�L�UH�

si�vous�ne�parvenez�pas�à�vous�connecter�au�robot�en�raison�de�la�con�gu�

ration�de�votre�routeur,�d’un�mot�de�passe�oublié�ou�de�toute�autre�raison,�réinitialisez�

le�WiFi�et�ajoutez�le�robot�comme�nouvel�appareil.

5HPDUT�H��

9R�D�W�:L)L

5�L�LWLDOLVHU�OH�:L)L� �MR�WHU�O�DSSDUHLO� �

6H�FR��HFWHU���O�DSSOLFDWLR�



���

0DUF�H��UU�W

Appuyez�sur�le�bouton� �et�maintenez-le�enfoncé�pour�allumer�

OH�URERW���H��R�DQW�G�DOLPHQWDWLRQ�V�DOO�PHUD�HW�OH�URERW�HQWUHUD�

en�mode�Veille.�Appuyez�sur�le�bouton� �et�maintenez-le�enfoncé�

pour�éteindre�le�robot�et�mettre��n�au�cycle�de�nettoyage�en�cours.

le�robot�ne�peut�pas�être�éteint�lorsqu’il�se�recharge.5HPDUT�H��

5HPDUT�H��

�Le�nettoyage�ne�peut�pas�démarrer�si�le�niveau�de�la�batterie�est�trop�faible.�Laissez�le�

URERW�FKDU�HU�D�DQW�GH�G�PDUUHU�OH�QHWWR�D�H�

�Avant�le�nettoyage,�rangez�les�câbles�(y�compris�le�câble�d’alimentation�de�la�station�de�

chargement)�et�les�objets�fragiles�présents�au�sol.�Les�câbles�et�objets�épars�peuvent�se�

coincer�dans�le�robot,�ce�qui�peut�entraîner�une�déconnexion�ou�un�endommagement�des�

câbles�et�des�biens�matériels.

�Si�le�nettoyage�est�terminé�sous�10�minutes,�la�zone�sera�nettoyée�deux�fois.

�Si�la�batterie�devient�faible�durant�le�nettoyage,�le�robot�reviendra�automatiquement�à�sa�

VWDWLRQ�SR�U�VH�UHFKDU�HU�HW�FRQWLQ�HUD�O��R��LO�V�HVW�DUU�W��

�Si�le�support�de�serpillière�VibraRise�est�installé,�le�robot�le�lèvera�lorsqu’il�nettoiera�des�

zones�comportant�de�la�moquette.�

�R�H�����1HWWR��H

�R�H������R�H�V�LYD�WH

�R�H�����1HWWR��H

�R�H�����(��FR�UV

'�PDUUHU�OH��HWWR�D�H�

Appuyez�sur�le�bouton� �SR�U�G�PDUUHU�OH�QHWWR�D�H���H�URERW�

plani�era�son�parcours�en�fonction�de�son�analyse�de�la�pièce.�

Puis,�il�segmentera�chaque�pièce�en�carrés,�en�commençant�par�

en�nettoyer�les�bords�puis�en�y�entrant�en�zigzag.�Après�cela,�il�

passera�au�carré�suivant�jusqu’à�ce�que�chaque�zone�de�chaque�

pièce�ait�été�e�cacement�couverte.

��RLVLU�OH�PRGH

Utilisez�l’application�pour�ajuster�la�puissance�d’aspiration�et�la�

S�LVVDQFH�GH��LEUDWLRQ�

,�VWU�FWLR�V
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1HWWR�D�H�ORFDOLV�

Appuyez�sur� �SR�U�G�PDUUHU��Q�QHWWR�D�H�ORFDOLV��

Zone�:�1,5�m²�(4,9�pi²)�autour�du�robot.

5HPDUT�H�� après�le�nettoyage�localisé,�le�robot�reviendra�à�son�point�de�départ�et�entrera�en�

PRGH��HLOOH�

����P

�
��
�P

0RGH�1H�SDV�G�UD��HU��13'�

Par�défaut,�le�mode�NPD�est�activé�de�22:00�à�08:00.�Il�peut�être�

G�VDFWL���R��SHUVRQQDOLV��GDQV�O�DSSOLFDWLRQ��(Q�PRGH�13'��OH�

QHWWR�D�H�HVW�DUU�W���OHV�DQQRQFHV��RFDOHV�VRQW�HQ�VR�UGLQH��HW�OD�

O�PLQRVLW��G���R�DQW�G�DOLPHQWDWLRQ�HVW�U�G�LWH�

9HUUR�LOOD�H�H�ID�W

Lorsque�la�sécurité�enfant�est�activée,�tous�les�boutons�sont�ver�

rouillés�lorsque�le�robot�est�immobile.�

3D�VH

Durant�un�nettoyage,�appuyez�sur�n’importe�quel�bouton�pour�

mettre�le�robot�en�pause,�appuyez�sur� �SR�U�FRQWLQ�HU��R��DS�

puyez�sur� �SR�U�UHQ�R�HU�OH�URERW���VD�VWDWLRQ�

5HPDUT�H�� si�vous�placez�le�robot�en�pause�sur�la�station�de�chargement,�cela�mettra��n�au�

QHWWR�D�H�HQ�FR�UV�

9HLOOH

6L�OH�URERW�HVW�LQDFWLI�SHQGDQW�SO�V�GH����PLQ�WHV���LO�HQWUHUD�HQ�

PRGH��HLOOH��D�HF�VRQ�LQGLFDWH�U�G�DOLPHQWDWLRQ�FOL�QRWDQW��QH�IRLV�

toutes�les�quelques�secondes.�Appuyez�sur�n’importe�quel�bouton�

SR�U�OH�VRUWLU�GH��HLOOH�

5HPDUT�H��

�Le�robot�n’entera�pas�en�mode�Veille�lorsqu’il�est�en�charge.

�Le�robot�s’éteindra�automatiquement�s’il�reste�en�mode�Veille�pendant�plus�de�12�heures.

,�VWU�FWLR�V

5HPSOLU�OH�U�VHUYRLU�G�HD��R���HWWR�HU�OD�
VHUSLOOL�UH

Pour�ajouter�de�l'eau�ou�nettoyer�la�serpillière,�appuyez�sur�

n'importe�quel�bouton�pour�arrêter�le�robot�et�retirez�le�module�

de�serpillière.�Après�avoir�ajouté�de�l'eau�ou�nettoyé�la�serpillière,�

réinstallez�le�module�de�serpillière�et�appuyez�sur�le�bouton� �

SR�U�FRQWLQ�HU�
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Le�robot�nettoiera�les�zones�sélectionnées�dans�l’application.

5HF�DU�HU

Le�robot�reviendra�automatiquement�à�sa�station�de�chargement�

une�fois�qu’il�aura�terminé.�S’il�est�en�pause,�appuyez�sur�le�bou�

WRQ� �pour�le�renvoyer�à�sa�station�de�chargement.�Lorsque�le�

URERW�HVW�HQ�FKDU�H��OH��R�DQW�G�DOLPHQWDWLRQ�FOL�QRWH�OHQWHPHQW�

5HPDUT�H�� VL�OH�URERW�QH�SDU�LHQW�SDV���UHWUR��HU�VD�VWDWLRQ�GH�FKDU�HPHQW��LO�UH�LHQGUD���

son�point�de�départ�le�plus�récent.�Placez�manuellement�le�robot�sur�sa�station�de�charge�

PHQW�SR�U�OH�UHFKDU�HU�

(UUH�U

6L��QH�HUUH�U�VH�SURG�LW��OH��R�DQW�G�DOLPHQWDWLRQ�FOL�QRWH�UDSLGH�

ment�en�rouge,�et�une�alerte�vocale�se�fait�entendre.�Voir�«�Er�

reurs�»�pour�obtenir�des�solutions.

5HPDUT�H��

�Le�robot�entera�automatiquement�en�mode�Veille�s’il�reste�sur�une�erreur�pendant�plus�de�

���PLQ�WHV�

�Si�vous�placez�le�robot�sur�sa�station�de�chargement�alors�que�son�état�est�Erreur,�cela�

mettra��n�au�nettoyage�en�cours.

5�L�LWLDOLVDWLR��V�VW�PH

Si�le�robot�ne�répond�pas�aux�boutons�ou�ne�peut�pas�être�éteint,�

réinitialisez�le�système.�Le�robot�redémarrera.

5HPDUT�H�� après�une�réinitialisation�système,�les�plani�cations�de�nettoyage,�les�para�

mètres�WiFi�et�les�autres�paramètres�reviendront�à�leurs�valeurs�d’usine.

5HVWD�UHU�OHV�SDUDP�WUHV�G��VL�H

Si�le�robot�ne�fonctionne�pas�après�une�réinitialisation�système,�

allumez-le.�Appuyez�sur�le�bouton� ,�maintenez-le�enfoncé,�et�

dans�le�même�temps,�appuyez�sur�le�bouton�Réinitialiser�jusqu’à�ce�

que�vous�entendiez�l’annonce�vocale��«�Restoring�the�initial�version�»�

(Restauration�de�la�versioninitiale).�Les�paramètres�d’usine�du�robot�

VHURQW�DORUV�UHVWD�U�V�

1HWWR�D�H�GH��R�HV

Le�robot�nettoiera�la�ou�les�zones�tracées�dans�l’application.

5HPDUT�H�� lorsqu'il�nettoie�la�zone�désignée,�il�peut�arriver�au�robot�de�sortir�des�limites�de�

celle-ci.�Assurez-vous�qu'aucun�câble�ou�aucun�obstacle�ne�traînent�à�proximité�de�la�zone�à�

QHWWR�HU�

1HWWR�D�H�V�OHFWLI�GH�SL�FHV

5HPDUT�H��

�Le�mode�Économie�cartographique�doit�être�activé�et�un�nettoyage�complet�doit�avoir�été�

e�ectué�avant�d’utiliser�cette�fonction.�

�Le�robot�peut�entrer�dans�des�zones�non�sélectionnées�durant�le�nettoyage.�Éliminez�les�

obstacles�du�sol�entourant�les�pièces�sélectionnées�car�le�robot�risque�d’entrer�dans�ces�

zones.

A

C

D

B

,�VWU�FWLR�V



���

les�véritables�fonctions�et�détails�de�l’application�peuvent�varier�légèrement�en�

UDLVRQ�GHV�PLVHV���QL�HD��HW�G��G��HORSSHPHQW�FRQWLQ�V�

,�VWU�FWLR�V

Nettoyage�plani�é

Con�gurez�des�itinéraires�de�nettoyage,�et�aux�heures�dé�nies,�le�

URERW�QHWWRLHUD�HW�UH�LHQGUD���VD�VWDWLRQ�

5HPDUT�H��

�Seules�les�Zones�interdites�et�Zones�sans�serpillière�dé�nies�dans�l’application�sont�prises�

HQ�FKDU�H�

�Le�mode�Économie�cartographique�doit�être�activé�et�un�nettoyage�complet�doit�avoir�été�

e�ectué�avant�d’utiliser�cette�fonction.�

�R�HV�L�WHUGLWHV���R�HV�VD�V�VHUSLOOL�UH�HW�
0�UV�L�YLVLEOHV

Utilisez�les�Zones�interdites�et�Murs�invisibles�créés�dans�l’appli�

cation�pour�empêcher�l’accès�à�certaines�zones�et�pièces.�Par�

défaut,�les�Zones�sans�serpillière�s’activeront�lorsque�le�support�

de�serpillière�sera�en�place.

0�UV�L�YLVLEOHV

�R�HV�L�WHUGLWHV �R�HV�VD�V�VHUSLOOL�UH

)R�FWLR�V�V�SSO�PH�WDLUHV�GH�O�DSSOLFDWLR�

A�chage�de�la�carte�en�

WHPSV�U�HO
Historique�de�nettoyage

Boost�pour�moquettes

Plani�cation�de�la�

PDLQWHQDQFH

A�cher�l’état�du�robot

1HWWR�D�H�SHUVRQQDOLV�� Ajuster�le�volume

�HVWLRQ�GHV�FDUWHV

5HPDUT�H��

0LVHV���MR�U�G��OR�LFLHO

Utilisez�l’application�pour�mettre�à�jour�le�logiciel�du�robot.

Mettez�le�robot�à�jour�lorsqu’il�est�sur�sa�station�de�chargement�et�

qu’il�dispose�d’au�moins�20�%�de�batterie.�Le�voyant�d’alimentation�

clignotera�rapidement�en�blanc�durant�la�mise�à�jour.

�Les�Zones�interdites,�Zones�sans�serpillière�et�Murs�invisibles�ne�doivent�être�utilisés�que�

SR�U�SHUVRQQDOLVHU�O�HVSDFH���QHWWR�HU���HV��O�PHQWV�QH�GRL�HQW�SDV��WUH��WLOLV�V�SR�U�

LVROHU�GHV�GDQ�HUV�

��H�G�SODFHPHQW�G��URERW���OD�PDLQ�R��O�DSSRUW�GH�FKDQ�HPHQWV�FRQVLG�UDEOHV���O�HQ�LURQ�

nement�peut�entraîner�une�perte�des�Zones�interdites,�des�Zones�sans�serpillière�et�des�

0�UV�LQ�LVLEOHV�



���

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H

Pour�conserver�des�performances�optimales,�entretenez�votre�robot�conformément�aux�consignes�suivantes�:

3L�FH
)U�T�H�FH��

G�H�WUHWLH�

5R�OHWWH�

RPQLGLUHFWLRQQHOOH

Utilisez�un�tournevis�ou�un�outil�similaire�pour�déloger�les�axes.�Rincez,�

laissez�sécher�et�appuyez�sur�la�roulette�pour�la�remettre�en�place.�
6HORQ�OHV�EHVRLQV� /

�RQWDFWV�GH�UHFKDU�HPHQW�

�5RERW�
Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV� /

�DSWH�UV�GH��LGH Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV /

%URVVH�SULQFLSDOH

)DLWHV�WR�UQHU�OHV�DWWDFKHV�GHV�FDS�FKRQV�GHV�EURVVHV�SULQFLSDOHV�GDQV�

le�sens�du�déverrouillage�et�retirez-les.�Après�avoir�retiré�les�débris�

enroulés�autour�de�la�brosse,�réinstallez�les�capuchons�de�la�brosse�

SULQFLSDOH�GDQV�OH�VHQV�G���HUUR�LOOD�H�

��VHPDLQHV� �������PRLV

�RQWDFWV�GH�UHFKDU�HPHQW�

�VWDWLRQ�GH�FKDU�HPHQW�
Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV� /

Capteur�de�moquette Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV /

)LOWUH�OD�DEOH� ��VHPDLQHV� �������PRLV
Retirez�et�rincez,�tapotez�délicatement�pour�éliminer�toute�saleté.��

Séchez�à�l’air�libre�pendant�au�moins�24�h�avant�réutilisation.

Utilisez�un�tournevis�pour�dévisser�la�brosse�latérale.�Retirez�toute�

saleté�coincée�puis�revissez�la�brosse�en�place.
%URVVH�ODW�UDOH� 7R�V�OHV�PRLV ������PRLV

Retirez�et�nettoyez�la�serpillière�après�chaque�utilisation.Serpillière�VibraRise Après�chaque�utilisation ������PRLV

�RFDOLVDWH�U�GH�VWDWLRQ Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV /

5R�OHWWHV�SULQFLSDOHV Essuyez-les�avec�un�chi�on�doux�sec�pour�qu’ils�soient�propres.7R�V�OHV�PRLV /

)U�T�H�FH�GH��

UHPSODFHPH�W
0�W�RGH�G�H�WUHWLH�

5HPDUT�H�� la�fréquence�de�remplacement�variera�selon�la�situation�réelle.�En�cas�d’usure�anormale,�remplacez�la�pièce�concernée.



���

�URVVH�SUL�FLSDOH 1.�Retournez�le�robot�puis�déverrouillez�et�retirez�le�cache�de�la�

EURVVH�SULQFLSDOH�

�DF�H�GH�OD�

EURVVH�SUL�FLSDOH

5R�OHPH�W�

GH�OD�EURVVH�

SUL�FLSDOH

/RT�HW

�URVVH�

SUL�FLSDOH

�DS�F�R��

GH�OD�EURVVH�

SUL�FLSDOH

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H

2.�Sortez�la�brosse�principale,�puis�retirez�et�nettoyez�le�rouleau.
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5HPDUT�H��

�Utilisez�un�chi�on�humide�pour�essuyer�la�brosse�principale.�Laissez�complètement�sécher�

avant�utilisation�en�évitant�l’exposition�directe�au�soleil.

�N'utilisez�pas�de�détergent�ou�de�désinfectant�corrosif�pour�nettoyer�la�brosse�principale.

3.�Retirez�le�capuchon�de�la�brosse�principale�en�le�faisant�tourner�

dans�le�sens�antihoraire.�Après�nettoyage,�réinstallez-le�en�le�

IDLVDQW�WR�UQHU�GDQV�OH�VHQV�KRUDLUH�

4.�Après�avoir�retiré�les�cheveux�et�saletés�entremêlés�aux�deux�

extrémités�de�la�brosse�principale,�réinstallez-la,�puis�appuyez�

V�U�VRQ�FDFKH�SR�U�OD��HUUR�LOOHU�HQ�SODFH�
�URVVH�ODW�UDOH

1.�Dévissez�la�brosse�latérale�et�retirez�toute�saleté�coincée.

2.�Réinstallez�et�vissez�en�place.

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H
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2.�Rincez�la�roulette�et�son�axe�pour�retirer�tout�cheveux�et�toute�

VDOHW��

3.�Laissez�sécher�et�réinstallez�la�roulette�en�appuyant�fermement�

dessus�pour�qu’elle�se�mette�en�place.

1.�Utilisez�un�petit�tournevis�ou�un�outil�similaire�pour�déloger�les�

axes�et�retirez�la�roulette.

5R�OHWWH�RP�LGLUHFWLR��HOOH

5HPDUT�H�� OH�V�SSRUW�GH�OD�UR�OHWWH�RPQLGLUHFWLRQQHOOH�QH�SH�W�SDV��WUH�UHWLU��

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H
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5R�OHWWHV�SUL�FLSDOHV

Utilisez�un�chi�on�doux�sec�pour�essuyer�et�nettoyer�les�roulettes�

SULQFLSDOHV�

�DF���SR�VVL�UH

1.�Ouvrez�le�capot�supérieur�du�robot�et�retirez�le�bac�à�poussière.

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H
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2.�Ouvrez�le�couvercle�et�videz�le�bac�à�poussière.� 3.�Remplissez-le�d’eau�propre�et�fermez�le�couvercle.�Secouez�

délicatement�le�bac�à�poussière�puis�rouvrez-le�pour�évacuer�

O�HD��VDOH�

4.�Laissez�le�bac�à�poussière�et�le��ltre�à�air�sécher�à�l’air�libre.

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H

5HPDUT�H�� pour�éviter�les�blocages,�n’utilisez�que�de�l’eau�douce�sans�produit�nettoyant.
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utilisez�un�autre��ltre�si�nécessaire.

pour�éviter�tout�endommagement,�ne�touchez�pas�le��ltre�avec�vos�mains,�

des�brosses�ou�des�objets�pointus.

)LOWUH�ODYDEOH

1.�Ouvrez�le�cache�du��ltre�et�retirez�le��ltre.

2.�Rincez�plusieurs�fois�et�tapotez�le�cadre�du��ltre�pour�éliminer�

autant�de�saleté�que�possible.

5HPDUT�H��

3.�Laissez�minutieusement�sécher�le��ltre�avant�de�le�réinstaller.

5HPDUT�H��

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H
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5�VHUYRLU�G�HD�

1.�Ouvrez�le�réservoir�d’eau�et�remplissez-le�d’eau�propre.

2.�Refermez�le�réservoir�d’eau�et�secouez-le�délicatement.

3.�Évacuez�l’eau�sale.

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H
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6HUSLOOL�UH�9LEUD5LVH

1.�Retirez�la�serpillière�de�son�support.

2.�Nettoyez�la�serpillière�VibraRise�et�laissez-la�sécher�à�l’air�libre.

5HPDUT�H��

�DSWH�UV�G��URERW

Utilisez�un�chi�on�doux�sec�pour�essuyer�et�nettoyer�tous�les�

FDSWH�UV��QRWDPPHQW��

����H�ORFDOLVDWH�U�GH�VWDWLRQ�

����H�FDSWH�U�GH�P�UV�

3.�Le�capteur�de�moquette.

4.�Les�six�capteurs�de�vide.

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H

/RFDOLVDWH�U�

GH�VWDWLR�

�DSWH�U�GH�P�UV

�DSWH�U�GH�

PRT�HWWH

�DSWH�UV�GH�YLGH

une�serpillière�sale�nuira�aux�performances�de�nettoyage.�Commencez�

toujours�le�nettoyage�avec�une�serpillière�propre.
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�R�HV�GH�FR�WDFW�GH�UHF�DU�HPH�W

Utilisez�un�chi�on�doux�sec�pour�essuyer�les�contacts�de�rechar�

�HPHQW�GH�OD�VWDWLRQ�HW�G��URERW�

�DWWHULH

Le�robot�est�équipé�d’une�batterie�lithium-ion�rechargeable�très�

performante.�Gardez�le�robot�chargé�pour�préserver�les�perfor�

PDQFHV�GH�OD�EDWWHULH�

5HPDUT�H��

(�WUHWLH��GH�UR�WL�H

si�le�robot�ne�sera�pas�utilisé�pendant�une�période�prolongée,�éteignez-le�et�

rechargez-le�au�moins�tous�les�trois�mois�pour�éviter�que�la�batterie�ne�se�décharge�trop.
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5RERW 6WDWLR��GH�F�DU�HPH�W

Modèle

'LPHQVLRQV

%DWWHULH

3RLGV

Connexion�sans��l

(QWU�H�QRPLQDOH

'�U�H�GH�UHFKDU�HPHQW

URERURFN�6�

353×350×96,5�mm

14,4�V/batterie�au�lithium�5�200�mAh

(Q�LURQ�����N�

:L)L�6PDUW��RQQHFW

��������������

����KH�UHV

Modèle

'LPHQVLRQV

3�LVVDQFH�QRPLQDOH

(QWU�H�QRPLQDOH

5��LPH�QRPLQDO

Fréquence�nominale

5HFKDU�HPHQW�GH�OD�EDWWHULH

�'���55�R���'���55

151×130×98�mm

28�W

�������������

�������������

50�–�60�Hz

14,4�V/batterie�au�lithium�5�200�mAh

5HPDUT�H�� le�numéro�de�série��gure�sur�un�autocollant�apposé�sous�le�robot.

3DUDP�WUHV�GH�EDVH
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(UUH�UV

Si�une�erreur�se�produit�alors�que�le�robot�est�en�train�de�nettoyer,�le�voyant�d’alimentation�clignote�rapidement�en�rouge,�et�une�alerte�vo�

cale�se�fait�entendre.�Reportez-vous�au�tableau�suivant�pour�la�dépannage.

1.�Une�fois�que�vous�avez�remédié�à�l’une�des�erreurs�suivantes,�remettez�votre�robot�en�place�et�redémarrez�le�nettoyage.

2.�Après�toute�erreur�de�capteur,�nettoyez�le�capteur�et�réessayez.

3.�Si�la�température�de�la�batterie�est�anormale,�patientez�le�temps�qu’elle�revienne�à�une�température�normale�avant�réutilisation.

(UUH�U����� tourelle�LiDAR�ou�laser�obstrué.�Recherchez�la�présence�d'obstructions�et�réessayez.

(UUH�U����� pare-chocs�bloqué.�Nettoyez-le�et�tapotez-le�légèrement�pour�le�libérer.

(UUH�U����� roues�arrêtées.�Déplacez�le�robot�à�un�nouvel�endroit�et�redémarrez.

(UUH�U����� erreur�de�détecteur�de�dénivelé.�Nettoyez�les�détecteurs�de�dénivelé,�éloignez�le�robot�des�déclivités�et�redémarrez-le.

(UUH�U����� brosse�principale�bloquée.�Nettoyez�la�brosse�principale�et�ses�roulements.

(UUH�U����� brosse�latérale�bloquée.�Retirez�la�brosse�latérale�et�nettoyez-la.

(UUH�U����� roues�bloquées.�Déplacez�le�robot�et�redémarrez-le.

(UUH�U����� robot�coincé.�Retirez�les�obstacles�entourant�le�robot.

(UUH�U����� aucun�bac�à�poussière.�Réinstallez�le�bac�à�poussière�et�le��ltre.

(UUH�U������batterie�faible.�Rechargez�et�réessayez.

(UUH�U������erreur�de�chargement.�Nettoyez�les�contacts�de�rechargement�et�réessayez.

(UUH�U������HUUH�U�GH�EDWWHULH�

(UUH�U������capteur�d’obstacles�sale.�Nettoyez�le�capteur�d’obstacles.



083

une�réinitialisation�système�peut�résoudre�certains�problèmes.

(UUH�UV

5HPDUT�H��

Si�le�problème�persiste�après�avoir�suivi�les�recommandations�du�tableau�ci-dessus,�veuillez�envoyer�un�email�à�notre�équipe�de�service�

après�vente�:

Assistance�aux�États-Unis/hors�Europe�:�support@roborock.com

�VVLVWDQFH�HQ�(�URSH���V�SSRUW�URERURFN�H��FRP

(UUH�U������robot�incliné.�Déplacez-le�sur�un�sol�plan�et�redémarrez-le.

(UUH�U������erreur�de�la�brosse�latérale.�Réinitialisez�le�robot.

(UUH�U������erreur�du�ventilateur.�Réinitialisez�le�robot.�

(UUH�U������pare-chocs�vertical�sous�pression.�Déplacez�le�robot�et�réessayez.

(UUH�U������erreur�de�localisateur�de�station.�Nettoyez-le�et�réessayez.

(UUH�U������retour�à�la�station�impossible.�Nettoyez�la�balise�de�localisation�de�la�station�et�réessayez.

(UUH�U������système�VibraRise�bloqué.�Recherchez�la�présence�d'obstructions.

(UUH�U������le�robot�est�placé�sur�un�tapis.�Déplacez�le�robot�sur�le�sol�et�réessayez.

Filtre�bloqué�ou�humide.�Nettoyez-le,�séchez-le�et�réessayez.�

Zone�interdite�ou�mur�invisible�détecté.�Éloignez�le�robot�de�cette�zone.

Impossible�de�traverser�le�tapis.�Déplacez�le�robot�de�l'autre�côté�du�tapis�et�redémarrez.�

Une�erreur�interne�s’est�produite.�Réinitialisez�le�robot.



084

3UREO�PHV�FR�UD�WV

,PSRVVLEOH�G�DOO�PHU�

O�DSSDUHLO�

�Le�niveau�de�la�batterie�est�faible.�Placez�le�robot�sur�sa�station�de�chargement�et�rechargez-le�

D�DQW��WLOLVDWLRQ�

�La�température�de�la�batterie�est�trop�faible�ou�trop�élevée.�N’utilisez�le�robot�que�sur�la�plage�

de�température�4�–�40�°C�(39�–�104�°F).

,PSRVVLEOH�GH�

UHFKDU�HU�O�DSSDUHLO�����

�Véri�ez�que�le�voyant�d’alimentation�s’allume�et�que�les�deux�extrémités�du�câble�d’alimentation�

VRQW�FRUUHFWHPHQW�EUDQFK�HV�

�En�cas�de�faux�contact,�nettoyez�les�zones�de�contact�de�la�station�de�chargement�et�du�robot.�

5HFKDU�HPHQW�OHQW���

�Lorsqu’il�est�utilisé�à�faible�température�ou�à�température�élevée,�le�robot�réduit�automatiquement�

VD��LWHVVH�GH�FKDU�HPHQW�SR�U�SURORQ�HU�OD�G�U�H�GH��LH�GH�OD�EDWWHULH�

�Les�contacts�de�rechargement�sont�peut-être�sales.�Essuyez-les�avec�un�chi�on�sec.

,PSRVVLEOH�GH�UH�HQLU�

��OD�VWDWLRQ

�Il�y�a�trop�d’obstacles�à�proximité�de�la�station�de�chargement.�Déplacez-le�vers�un�espace�ouvert.

�Le�robot�est�trop�loin�de�la�station�de�chargement.�Placez-le�plus�près�et�réessayez.

�RPSRUWHPHQW�DQRUPDO �Redémarrez�le�nettoyage.

%U�LW�G�UDQW�OH�

QHWWR�D�H��

��D�EURVVH�SULQFLSDOH��OD�EURVVH�ODW�UDOH��OHV�UR�OHWWHV�SULQFLSDOHV�R��OD�UR�OHWWH�RPQLGLUHFWLRQQHOOH�

sont�peut-être�coincées.�Éteignez�le�robot�et�nettoyez-les.�

�Erreur�système�VibraRise.�Véri�ez�les�objets�coincés.

,PSRVVLEOH�GH�VH�FRQQHF�

WHU�D��:L)L��

�Le�WiFi�est�désactivé.�Réinitialisez�le�WiFi�et�réessayez.

�Le�signal�WiFi�est�mauvais.�Déplacez�le�robot�vers�une�zone�où�la�réception�WiFi�est�bonne.

�Connexion�WiFi�anormale.�Réinitialisez�le�WiFi,�téléchargez�la�toute�dernière�application�mobile,�

puis�réessayez.

�Le�robot�Roborock�actuel�n’est�pas�pris�en�charge.�Vous�pouvez�trouver�les�modèles�pris�en�charge�

GDQV�O�DSSOLFDWLRQ��

�Subitement�impossible�de�se�connecter�au�WiFi.�Il�y�a�peut-être�une�erreur�liée�aux�paramètres�de�

votre�routeur.�Contactez�le�service�client�de�Roborock�pour�obtenir�de�l’aide�supplémentaire.

3UREO�PH 6RO�WLR�
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3UREO�PHV�FR�UD�WV

Le�nettoyage�plani�é�ne�fonctionne�pas
�Gardez�le�robot�chargé.�Le�nettoyage�plani�é�ne�peut�commencer�que�lorsque�le�

QL�HD��GH�OD�EDWWHULH�HVW�V�S�ULH�U��������

L’alimentation�est-elle�toujours�consom�

mée�lorsque�le�robot�est�sur�la�station�de�

FKDU�HPHQW���

�Le�robot�consomme�de�l’alimentation�lorsqu’il�est�sur�sa�station�pour�maintenir�les�

SHUIRUPDQFHV�GH�OD�EDWWHULH��PDLV�FHWWH�FRQVRPPDWLRQ�G�DOLPHQWDWLRQ�HVW�PLQLPDOH�

�H�URERW�GRLW�LO��WUH�UHFKDU���SHQGDQW�D��

moins�16�heures�les�trois�premières�fois�

que�vous�l’utilisez�?

�Non.�Le�robot�peut�être�utilisé�à�tout�moment�une�fois�qu’il�a�été�entièrement�

UHFKDU���

3DV�G�HD��R��SH��G�HD��ORUV�G��Q�QHW�

toyage�à�la�serpillière

�Véri�ez�s'il�y�a�de�l'eau�dans�le�rservoir�d'eau�et�rglez�l'intensité�de�frottement�l'aide�de�

l'application�mobile,�ou�consultez�le�manuel�pour�obtenir�des�instructions�compltes�sur�

OD�PDUFKH�V�L�UH�SR�U�LQVWDOOHU�FRUUHFWHPHQW�OD�VHUSLOOLUH�HW�OH�V�SSRUW�GH�OD�VHUSLOOLUH�

Le�nettoyage�ne�reprend�pas�après�le�

UHFKDU�HPHQW�

�Assurez-vous�que�le�robot�n’est�pas�en�mode�NPD.�Le�mode�NPD�empêchera�le�

nettoyage.�Lorsque�vous�nettoyez�un�espace�exigeant�un�rechargement�d’appoint�de�

la�batterie,�si�vous�avez�placé�manuellement�le�robot�sur�la�station�de�chargement�

avant�qu’il�n’y�revienne�automatiquement,�il�ne�pourra�pas�continuer�le�nettoyage.

�H�URERW�QH�SH�W�SDV�UH�HQLU���OD�VWDWLRQ�GH�

chargement�après�un�nettoyage�localisé�

ou�lorsqu’il�a�été�déplacé�manuellement

�Après�un�nettoyage�localisé�ou�un�changement�de�position�considérable,�le�robot�

UH��Q�UHUD�OD�FDUWH��6L�OD�VWDWLRQ�GH�FKDU�HPHQW�HVW�WURS�ORLQ��LO�QH�VHUD�SH�W��WUH�SDV�

HQ�PHV�UH�G���UH�HQLU�SR�U�VH�UHFKDU�HU�HW�GH�UD�DORUV����WUH�SODF��PDQ�HOOHPHQW�

Le�robot�a�commencé�à�manquer�certains�

SRLQWV

�Le�capteur�de�murs�ou�les�capteurs�de�vide�sont�peut-être�sales.�Essuyez-les�avec�un�

chi�on�doux�sec.

�H�UHPSOLVVD�H�G��U�VHU�RLU�G�HD��SUHQG�

EHD�FR�S�GH�WHPSV
�Le��ltre�est�peut-être�obstrué�et�doit�être�nettoyé.�

3UREO�PH 6RO�WLR�

0D��DLVH�FDSDFLW��GH�QHWWR�D�H�R��GH�OD�

poussière�retombe�

�Le�bac�à�poussière�est�plein�et�doit�être�vidé.

�Le��ltre�est�obstrué�et�doit�être�nettoyé.

��D�EURVVH�SULQFLSDOH�HVW�FRLQF�H�HW�GRLW��WUH�QHWWR��H�
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�������������������������LR��R�������L����������������������R����R���
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�VS�U��RU��UR������

�VS��R�
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��GLFH

���� � ,�IRUPDFL���GH�VH��ULGDG

���� � 'HFODUDFL���GH�)���,�

���� � �DWHU�D���FDU�D

���� � )��FL���GH�D�RUUR�GH�H�HU��D�H��YDFDFLR�HV

���� � 'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR

���� � ,�VWDODFL��

���� � �R�HFWDU�FR��OD�DSOLFDFL��

���� � ,�VWU�FFLR�HV

���� � 0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR

���� � 3DU�PHWURV�E�VLFRV

���� � (UURUHV

���� � 3UREOHPDV�FRP��HV
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,16758��,21(6�'(�6(�85,'�'�,03257�17(6

�'9(57(1�,�

,�IRUPDFL���GH�VH��ULGDG

�O��VDU��Q�HOHFWURGRP�VWLFR�HO�FWULFR��VLHPSUH�GHEHQ�UHVSHWDUVH�ODV�SUHFD�FLRQHV�E�VLFDV��LQFO�LGDV�ODV�VL��LHQWHV��

�(��72'�6���6�,1675���,21(6��17(6�'(��6�5��(67(�(�(�752'20�67,�2���6L�QR�VH�VL��HQ�ODV�LQVWU�FFLRQHV���ODV�
DG�HUWHQFLDV��S�HGH�SURG�FLUVH��QD�GHVFDU�D�HO�FWULFD��LQFHQGLRV�R�OHVLRQHV��UD�HV�

3DUD�UHG�FLU�HO�ULHV�R�GH�LQFHQGLRV��GHVFDU�DV�HO�FWULFDV�R�OHVLRQHV�

�No�lo�use�al�aire�libre�ni�en�super�cies�mojadas.
�No�permita�que�se�use�como�un�juguete.�Preste�especial�atención�cuando�lo�usan�niños�y�cuando�se�usa�cerca�de�niños,�

PDVFRWDV�R�SODQWDV��
��VHOR�VROR�FRPR�VH�GHVFULEH�HQ�HVWH�PDQ�DO���VH�VROR�ORV�DFFHVRULRV�UHFRPHQGDGRV�SRU�HO�IDEULFDQWH�

�No�lo�use�si�el�cable�o�el�enchufe�está�dañado.�Si�el�electrodoméstico�no�funciona�como�debería,�se�golpeó,�se�dañó,�se�
dejó�al�aire�libre�o�se�cayó�al�agua,�llévelo�a�un�centro�de�servicio.

�No�tire�ni�lo�lleve�del�cable,�no�use�el�cable�como�mango,�no�cierre�una�puerta�en�el�cable,�no�pase�el�cable�por�esquinas�o�
bordes��losos.�

�No�use�el�electrodoméstico�encima�del�cable.�Mantenga�el�cable�alejado�de�super�cies�calientes.
�1R�OR�GHVHQFK�IH�WLUDQGR�GHO�FDEOH��3DUD�GHVHQFK�IDUOR��WRPH�HO�HQFK�IH��QR�HO�FDEOH�
�No�manipule�el�cargador,�incluido�el�enchufe�del�cargador,�y�los�terminales�del�cargador�con�las�manos�mojadas.

�No�coloque�ningún�objeto�en�los�ori�cios.�No�lo�use�con�los�ori�cios�tapados;�manténgalo�sin�polvo,�pelusas,�cabellos�o�
elementos�que�puedan�reducir�el��ujo�de�aire.

�Mantenga�el�cabello,�la�ropa�suelta,�los�dedos�y�todas�las�partes�del�cuerpo�lejos�de�los�ori�cios�y�las�partes�móviles.
�No�lo�use�para�recoger�líquidos�in�amables�o�combustibles,�como�gasolina,�ni�lo�use�en�áreas�donde�pueda�haber�estos�

líquidos.�
�No�recoja�nada�que�esté�quemado�o�humeante,�como�cigarrillos,�cerillas�o�cenizas�calientes.

�1R�OR��VH�VLQ�OD�EROVD�GH�SRO�R�
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�Evite�encenderlo�accidentalmente.�Asegúrese�de�que�el�interruptor�esté�en�la�posición�de�apagado�antes�de�conectar�

la�batería,�recoger�algo�o�trasladar�el�electrodoméstico.�Si�traslada�el�electrodoméstico�con�el�dedo�en�el�interruptor�o�
F�DQGR�HVW��HQFHQGLGR��S�HGH�KDEHU�DFFLGHQWHV��

�Solo�se�puede�usar�con�el�cargador�roborock�CDZ11RR�o�CDZ12RR.�Recárguelo�únicamente�con�el�cargador�especi�cado�
por�el�fabricante.�Un�cargador�que�es�adecuado�para�un�tipo�de�batería�podría�provocar�un�riesgo�de�incendio�si�se�usa�

con�otra�batería.
�Use�los�electrodomésticos�solo�con�las�baterías�designadas�especí�camente.�Si�se�usa�otra�batería,�podría�haber�un�riesgo�
de�lesión�o�incendio.

�Apague�el�electrodoméstico�antes�de�hacer�ajustes,�cambiar�accesorios�o�guardarlo.�Estas�medidas�de�seguridad�
SUH�HQWL�DV�UHG�FHQ�HO�ULHV�R�GH�HQFHQGHU�HO�HOHFWURGRP�VWLFR�DFFLGHQWDOPHQWH�

�Cuando�la�batería�no�esté�en�uso,�guárdela�lejos�de�objetos�metálicos,�como�clips�para�papel,�monedas,�llaves,�clavos,�
tornillos�u�otros�objetos�metálicos�pequeños,�que�puedan�hacer�una�conexión�entre�terminales.�Provocar�un�cortocircuito�

entre�los�terminales�de�la�batería�puede�causar�quemaduras�o�un�incendio.
�En�condiciones�extremas,�puede�salir�líquido�de�la�batería;�evite�el�contacto�con�este.�Si�entra�en�contacto�accidentalmente,�

enjuáguese�con�agua.�Si�el�líquido�le�entra�en�los�ojos,�también�busque�atención�médica.�El�líquido�que�sale�de�la�batería�
puede�provocar�irritación�o�quemaduras.

�No�use�una�batería�ni�un�electrodoméstico�si�están�dañados�o�modi�cados.�Las�baterías�dañadas�o�modi�cadas�pueden�
tener�un�comportamiento�impredecible�que�puede�provocar�incendios,�explosiones�o�riesgo�de�lesión.

�No�exponga�la�batería�ni�el�electrodoméstico�al�fuego�o�a�temperaturas�excesivas.�La�exposición�al�fuego�o�a�temperaturas�
superiores�a�130�°C�(266�°F)�puede�causar�una�explosión.

�Siga�todas�las�instrucciones�de�carga�y�no�cargue�la�batería�ni�el�electrodoméstico�fuera�del�rango�de�temperaturas�
especi�cado�en�las�instrucciones.�La�carga�incorrecta�o�a�temperaturas�fuera�del�rango�especi�cado�puede�dañar�la�

batería�y�aumentar�el�riesgo�de�incendio.
�El�servicio�debe�hacerlo�una�persona�cali�cada�en�reparaciones�usando�solo�repuestos�idénticos.�De�este�modo,�se�

garantiza�el�mantenimiento�de�la�seguridad�del�producto.
�No�modi�que�ni�intente�reparar�el�electrodoméstico�ni�la�batería,�salvo�según�lo�indicado�en�las�instrucciones�de�uso�y�
F�LGDGR��

�Coloque�los�cables�de�otros�electrodomésticos�fuera�del�área�para�limpiar.

,�IRUPDFL���GH�VH��ULGDG
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,�IRUPDFL���GH�VH��ULGDG

�No�ponga�en�funcionamiento�la�aspiradora�en�una�habitación�donde�esté�durmiendo�un�bebé�o�un�niño.

�No�ponga�en�funcionamiento�la�aspiradora�en�un�lugar�donde�haya�velas�encendidas�u�objetos�frágiles�en�el�piso�que�se�
�D�D�OLPSLDU�

�No�ponga�en�funcionamiento�la�aspiradora�en�una�habitación�que�tenga�velas�encendidas�en�muebles�que�la�aspiradora�
S�HGD�WRFDU�R�FKRFDU�DFFLGHQWDOPHQWH�

�No�permita�que�se�sienten�niños�en�la�aspiradora.
�Riesgo�de�lesión.�El�cepillo�puede�encenderse�imprevistamente.�Desconecte�el�cepillo�principal�antes�de�la�limpieza�o�el�
PDQWHQLPLHQWR��

�No�use�el�producto�cuando�la�temperatura�sea�superior�a�40�°C�(104�°F)�o�inferior�a�4�°C�(39�°F),�o�si�hay�líquidos�o�
sustancias�pegajosas�en�el�piso.

�8�5'(�(67�6�,16758��,21(6
6ROR�SDUD��VR�GRP�VWLFR�

6H��ULGDG�O�VHU
3URG�FWR�O�VHU�GH�FODVH����F�PSOH�FRQ�ODV�QRUPDV�����)5�������������������GH�OD�)'���VDO�R�HQ�FRQIRUPLGDG�FRQ�,(��

60825-1�Ed.�3.,�según�lo�descrito�en�el�Aviso�de�láser�56,�con�fecha�del�8�de�mayo�de�2019.
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'HFODUDFL���GH�)���,�

,�IRUPDFL���GH�F�PSOLPLH�WR

�RUUHVSR�GH�FLD�GH�OD�SDUWH�UHVSR�VDEOH�H��((��88�

1RPEUH�GHO�SURG�FWR Aspiradora�robótica�con�cargador�base

Modelo�de�aspiradora�robótica:�URERURFN�6�

0RGHOR�GH�FDU�DGRU�EDVH���'���55�R��'���55

(VWH�GLVSRVLWL�R�F�PSOH�FRQ�OD�SDUWH����GH�ODV�5H�ODV�)����
Este�dispositivo�contiene�transmisores/receptores�exentos�de�licencias�que�

cumplen�con�las�RSS�de�exención�de�licencias�de�Innovation,�Science�and�Economic�
'H�HORSPHQW��DQDGD�
El�funcionamiento�está�sujeto�a�las�siguientes�dos�condiciones:�

(1)�Este�dispositivo�no�puede�causar�interferencia�dañina,�y�(2)�este�dispositivo�debe�
aceptar�cualquier�interferencia�recibida,�incluida�la�interferencia�que�pueda�provocar�

�Q�I�QFLRQDPLHQWR�QR�GHVHDGR�

5RERURFN�7HFKQROR����R�

108�West�13th�Street,�Wilmington,�Delaware�19801.

V�SSRUW�URERURFN�FRP

0RGHOR�GHO�SURG�FWR

Declaración�de�
F�PSOLPLHQWR

(PSUHVD

Dirección

Correo�electrónico
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'HFODUDFL���GH�)���,�

�GYHUWH�FLD
Cualquier�cambio�o�modi�cación�de�esta�unidad�no�aprobada�expresamente�por�la�parte�responsable�del�cumplimiento�

podría�anular�la�autoridad�del�usuario�para�utilizar�el�equipo.
Este�equipo�se�probó�y�se�demostró�que�cumple�con�los�límites�para�los�dispositivos�digitales�de�clase�B,�en�virtud�de�la�

sección�15�de�las�Reglas�FCC.�Estos�límites�están�diseñados�para�proteger�contra�la�interferencia�dañina�en�una�instalación�
residencial.�Este�equipo�genera�usos�y�puede�emitir�energía�de�radiofrecuencia�y,�si�no�se�instala�y�no�se�usa�de�acuerdo�

con�estas�instrucciones,�puede�provocar�interferencia�dañina�en�las�radiocomunicaciones.�Sin�embargo,�no�hay�garantía�de�
que�no�haya�interferencia�en�una�instalación�especí�ca.�Si�este�equipo�provoca�interferencia�dañina�para�la�recepción�de�

radio�o�televisión,�lo�cual�puede�determinarse�apagando�y�encendiendo�el�equipo,�se�recomienda�al�usuario�que�intente�
FRQHFWDU�OD�LQWHUIHUHQFLD�FRQ��QD�R�P�V�GH�ODV�VL��LHQWHV�PHGLGDV�

—Reoriente�o�reubique�la�antena�receptora.
—Aumente�la�separación�entre�el�equipo�y�el�receptor.

—Conecte�el�equipo�en�una�toma�de�un�circuito�diferente�al�que�está�conectado�el�receptor.
—Consulte�con�el�distribuidor�o�con�un�técnico�de�radio/TV�para�recibir�ayuda.

5HT�LVLWRV�GH�03(
Para�satisfacer�los�requisitos�de�exposición�de�FCC/IC�RF,�se�debe�mantener�una�distancia�de�20�cm�o�más�entre�la�antena�

de�este�dispositivo�y�las�personas�durante�el�funcionamiento�del�dispositivo.�Para�garantizar�el�cumplimiento,�no�se�
UHFRPLHQGD�SRQHUOR�HQ�I�QFLRQDPLHQWR�D�PHQRV�GH�HVWD�GLVWDQFLD�

CAN�ICES-3�(B)/NMB-3(B)
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�DWHU�D���FDU�D

�Mantenga�la�base�de�carga�lejos�de�fuentes�de�calor�(como�radiadores).

�No�limpie�los�contactos�de�carga�con�un�trapo�húmedo�o�con�las�manos�mojadas.
�Apague�el�robot�y�use�el�empaque�original�para�el�envío.

�6L���DUGD�HO�URERW��F�U��HOR�SRU�FRPSOHWR���DS���HOR�DQWHV�GH�FRORFDUOR�HQ��Q�O��DU�VHFR���IUHVFR��5HF�U��HOR��DO�PHQRV��
cada�tres�meses�para�evitar�la�descarga�excesiva�de�la�batería.

�No�use�el�producto�cuando�la�temperatura�sea�superior�a�40�°C�(104�°F)�o�inferior�a�4�°C�(39�°F),�o�si�hay�líquidos�o�
sustancias�pegajosas�en�el�piso.

Temperatura�de�carga�de�la�batería� 4�°C�-�40�°C�(39�°F�-�104�°F)

4�°C�-�40�°C�(39�°F�-�104�°F)

Corriente�de�carga�máx.:�0,5�C

Corriente�de�descarga�máx.:�0,5�C

��DQGR�VH�DOPDFHQD�D����r��

����r)���HO�URERW�GHEH�UHFDU�DUVH�
FDGD�WUHV�PHVHV�

�����r�������r������r)�������r)�
FRQ�PHQRV�GH������GH�+5�

�OPDFHQDPLHQWR�
SURORQ�DGR����PHVHV���

�OPDFHQDPLHQWR�
prolongado�(1�año)��

�OPDFHQDPLHQWR�
���PHV���

�����r�������r������r)�������r)�
FRQ�PHQRV�GH������GH�+5�

�-20�°C�-�20�°C�(-4�°F�-�68�°F)
FRQ�PHQRV�GH������GH�+5�

Temperatura�de�uso�de�la�batería�

7HPSHUDW�UD�

GH�DOPDFHQD�
PLHQWR�GH�OD�

batería��
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Cuando�el�robot�está�en�la�base,�mantenga�presionado�“Base”�durante�10�segundos�o�hasta�que�suene�la�alerta.�Así�activa�el�modo�de�

�DFDFLRQHV��

En�este�modo,�el�robot�cambia�al�modo�de�baja�energía�para�minimizar�el�consumo�de�energía.�Incluye�la�atenuación�del�indicador�led�y�la�

suspensión�de�todas�las�funciones�no�relacionadas�con�la�carga,�como�la�limpieza,�el�control�remoto�por�WiFi�y�más.�

Para�desactivar�el�modo�de�vacaciones,�mantenga�presionado�“Base”�durante�10�segundos�hasta�que�se�encienda�el�indicador�led.

)��FL���GH�D�RUUR�GH�H�HU��D�H��YDFDFLR�HV
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5RERW

/LPSLDU�(�FH�GLGR

�Presione�este�botón�

SDUD�OLPSLDU

�Presiónelo�y�

PDQW�Q�DOR�

SUHVLRQDGR�SDUD�

encender/apagar

,�GLFDGRU�GH�H�FH�GLGR

�DVH

�Presione�este�botón�para�regresar�a�la�base

1RWD� Presione�cualquier�botón�para�pausar�el�robot�al�limpiar�o�regresar�

D�OD�EDVH�

/LPSLH�D�ORFDOL�DGD��ORT�HR�SDUD��L�RV

�Presione�este�botón�para�realizar�una�limpieza�localizada

�Presiónelo�y�manténgalo�presionado�durante�3�segundos�

para�activar�o�desactivar�el�bloqueo�para�niños

�%ODQFR��DVSLUDQGR

�Azul:�aspirando�y�fregando

�Naranja:�alerta

�Verde:�conectado�a�base/recargando

/���L�GLFDGRUD�GH�HVWDGR

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR

�Blanco:�nivel�de�batería�≥�����

�Rojo:�nivel�de�batería�<�20�%

�Luz�de�respiración:�cangando�

R�LQLFLDQGR

�Parpadeo�rápido�en�rojo:�error
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/LVWD�GH�SDUWHV

�DVH�GH�FDU�D 0R�WDMH�GHO�IUH�DGRU�9LEUD5LVH�

)UH�DGRU�9LEUD5LVH�DEOH�GH�DOLPH�WDFL��

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR
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5RERW

5HVWDEOHFLPLH�WR�

GHO�VLVWHPD

9H�WLODFL���GH�

DLUH

0R�WDMH�GHO�

IUH�DGRU�9LEUD5LVH

7D�T�H�GH�D��D

,�GLFDGRU�GH�:L)L

�R�WH�HGRU�GH�SROYR

��ELHUWD�GH�

�ltro

3HVWLOOR�GHO�

FR�WH�HGRU�GH�

SROYR

)LOWUR�ODYDEOH

3HVWLOOR�GH�F�ELHUWD�

de��ltro

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR

1RWD� Retire�esta�pieza�si�usa�la�base�

GH��DFLDGR�D�WRP�WLFR�GH�5RERURFN��

'LVSRQLEOH�SDUD�FRPSUDU�SRU�

VHSDUDGR���LVLWH�ZZZ�URERURFN�FRP�

SDUD�REWHQHU�GHWDOOHV�
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5RERW���VH�VRUHV

/RFDOL�DGRU�

GH�EDVH�

3DUDF�RT�HV

6H�VRU�/L'�5�

3DUDF�RT�HV�

YHUWLFDO

3HVWLOOR�GHO�

WD�T�H�GH�D��D

6H�VRUHV�GH�SUHFLSLFLR

5�HGD�

RP�LGLUHFFLR�DO�

6H�VRU�GH�SDUHG

�R�WDFWRV�GH�FDU�D

6H�VRU�GH�

DOIRPEUD

�HSLOOR�ODWHUDO

5�HGD�SUL�FLSDO

�HSLOOR�SUL�FLSDO

3HVWLOOR�GH�

F�ELHUWD�GH�

FHSLOOR�SUL�FLSDO

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR
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0�G�OR�9LEUD5LVH�

7DS���GHO�WD�T�H�GH�D��D

)LOWUR�GH�D��D

7D�T�H�GH�D��D�HO�FWULFR

3HVWLOOR�GHO�WD�T�H�GH�D��D

5D��UD�SDUD�DFRSODU�HO�IUH�DGRU

0R�WDMH�GHO�IUH�DGRU�9LEUD5LVH�

)UH�DGRU�9LEUD5LVH

�UHD�GH�DFRSODPLH�WR

3HVWLOOR�GH�PR�WDMH�GHO�IUH�DGRU

0�G�OR�GH�YLEUDFL��

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR
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�DVH�GH�FDU�D

/���GH�DYLVR�GH��ELFDFL���GH�EDVH

7RPDFRUULH�WH

,�GLFDGRU�GH�H�FH�GLGR�GH�OD�EDVH�GH�FDU�D

�R�WDFWRV�GH�FDU�D

�HSLOORV�GH�HOHFWURGR

'HVFULSFL����H�HUDO�GHO�SURG�FWR
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,PSRUWD�WH

Ordene�los�cables�o�artículos�sueltos�del�piso�y�retire�los�objetos�

LQHVWDEOHV��IU��LOHV��LPSRUWDQWHV�R�SHOL�URVRV�SDUD�H�LWDU�OHVLRQHV�

personales�o�daños�a�la�propiedad�debido�a�que�las�cosas�se�

HQUHGHQ�HQ�HO�URERW��OR�REVWU��DQ�R�UHV�OWHQ��ROSHDGDV�SRU��O��

�� Si�utiliza�el�robot�en�una�super�cie�elevada,�use�siempre�una�

barrera�física�para�evitar�caídas�accidentales�que�podrían�

provocar�lesiones�personales�o�daños�a�la�propiedad.

��

1RWD� Cuando�utilice�el�robot�por�primera�vez,�sígalo�todo�el�recorrido�de�limpieza�y�veri�que�que�no�haya�obstáculos�importantes.�El�robot�podrá�limpiar�por�sí�solo�en�los�futuros�usos.

,�VWDODFL��
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0�V�GH�����P������SLHV�

0�V�GH�����P������SLHV�

0�V�GH�����P������SLHV�

)LMDU�OD�EDVH�GH�FDU�D�FR��OD�FL�WD�
DG�HVLYD

Con�un�paño�seco,�limpie�la�super�cie�de�la�zona�donde�se�

colocará�la�base�de�carga,�y�luego��je�la�base�al�lugar�con�la�

cinta�doble�faz�en�la�parte�inferior�de�la�base.

3RVLFLR�DU�OD�EDVH�GH�FDU�D

Mantenga�la�base�de�carga�sobre�una�super�cie�nivelada�y�

plana,�contra�una�pared.�Conecte�el�cable�de�alimentación�a�la�

base�de�carga�y�ordene�los�cables�para�que�no�queden�en�el�

piso.�Para�garantizar�una�mejor�experiencia�del�usuario�con�la�

aplicación�móvil,�coloque�la�base�de�carga�en�un�lugar�donde�

haya�buena�señal�de�WiFi.

1RWD�

�Deje�al�menos�0,5�m�(1,6�pies)�de�espacio�libre�en�los�laterales�y�más�de�1,5�m�

(4,9�pies)�delante�de�la�base�de�carga.

�Si�el�cable�de�alimentación�cuelga�verticalmente�al�piso,�podría�ser�atrapado�por�el�

robot,�lo�que�ocasionaría�que�la�base�de�carga�se�desconecte.

�(O�LQGLFDGRU�GH�OD�EDVH�GH�FDU�D�HVW��HQFHQGLGR�F�DQGR��VWD�UHFLEH�HOHFWULFLGDG���

DSD�DGR�F�DQGR�HO�URERW�HVW��HQ�FDU�D�

�No�coloque�la�base�de�carga�en�lugares�que�estén�directamente�expuestos�a�la�luz�

solar�ni�bloquee�la�luz�de�aviso�de�ubicación�de�base.�De�lo�contrario,�es�probable�que�

HO�URERW�QR�UH�UHVH�D�WRP�WLFDPHQWH�D�OD�EDVH�GH�FDU�D�

�Use�la�cinta�doble�faz�para�pegar�la�parte�inferior�de�la�base�de�carga.

1RWD�

�El�uso�de�la�cinta�doble�faz�para��jar�la�base�de�carga�es�opcional.

�Cuando�sea�necesario,�retire�la�cinta�adhesiva�doble�faz�lentamente�para�reducir�el�residuo�

GH�SH�DPHQWR�

,�VWDODFL��

� �
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)UH�DU�HO�SLVR
1RWD� Para�evitar�la�acumulación�excesiva�de�suciedad�en�el�fregador,�los�pisos�se�

GHEHQ�DVSLUDU�DO�PHQRV�WUHV��HFHV�DQWHV�GHO�SULPHU�FLFOR�GH�IUH�DGR�

���5HWLUDU�HO�WD�T�H�GH�D��D

���/OH�DU�HO�WD�T�H�GH�D��D

A�oje�el�pestillo�del�tanque�de�agua�y�deslice�el�tranque�

KDFLD�DWU�V�

Abra�el�tanque�de�agua,�llénelo�de�agua�y�ciérrelo�bien.

1RWD�

�Llénelo�solo�con�agua.�Los�líquidos�de�limpieza�o�los�desinfectantes�pueden�

corroer�el�tanque�de�agua.

�Use�solamente�agua�fría�o�a�temperatura�ambiente.�El�agua�caliente�podría�

deformar�el�tanque�de�agua.

�(�FH�GHU���FDU�DU�HO�URERW

Presione�y�mantenga�presionado�el�botón� �SDUD�HQFHQGHU�HO�

robot.�Cuando�se�encienda�la�luz�de�encendido,�colóquelo�en�

la�base�para�cargar.�Para�mantener�el�desempeño�de�la�batería�

UHFDU�DEOH�GH�LRQHV�GH�OLWLR�GH�DOWR�UHQGLPLHQWR��PDQWHQ�D�HO�

URERW�FDU�DGR�

1RWD� Es�posible�que�el�robot�no�encienda�cuando�la�batería�está�baja.�En�ese�caso,�

coloque�el�robot�directamente�en�la�base�para�cargarlo.

�

(O�FRORU�GHO�L�GLFDGRU�GH�

H�FH�GLGR�L�GLFD�HO��LYHO�

GH�EDWHU�D�

�Blanco:�nivel�de�batería�≥�����

�Rojo:�nivel�de�batería�<�20�%

,�VWDODFL��
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���9ROYHU�D�FRORFDU�HO�WD�T�H�GH�D��D

Deslice�el�tanque�de�agua�a�lo�largo�de�las�ranuras�hasta�que�se�

escuche�un�clic�para�indicar�que�está�en�su�lugar.

���,�VWDODU�HO�IUH�DGRU�9LEUD5LVH

Humedezca�el�fregador�VibraRise�y�apriételo�para�quitar�el�

exceso�de�agua.�Deslícelo�a�lo�largo�de�la�ranura�de�acople�y�

afírmelo�en�el�lugar.

,�VWDODFL��

1RWD� Solo�utilice�el�fregador�VibraRise�o�cial�con�este�producto.

���,�VWDODU�HO�PR�WDMH�GHO�IUH�DGRU�9LEUD5LVH

Deslice�el�montaje�del�fregador�VibraRise�a�lo�largo�de�la�parte�

inferior�del�tanque�de�agua�hasta�que�se�escuche�un�clic�que�

indica�que�está�en�su�lugar.

1RWD� Limpie�el�fregador�VibraRise�después�de�fregar�60�minutos,�a��n�de�mantener�el�

�ujo�de�agua�y�la�calidad�de�la�limpieza.

��L�

��L�

��L�
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���5HWLUDU�HO�PR�WDMH�GHO�IUH�DGRU�9LEUD5LVH

Después�de�regresar�a�la�base,�retire�el�montaje�del�fregador�

�LEUD5LVH��3DUD�HOOR��SUHVLRQH�DPERV�SHVWLOORV�ODWHUDOHV���

deslícelo�hacia�atrás.�

1RWD�

�Lave�el�montaje�del�fregador�VibraRise�luego�de�cada�uso,�y�vacíe�en�forma�regular�el�

agua�que�haya�quedado�sin�usar�en�el�tanque�de�agua.�

�Retire�el�montaje�del�fregador�VibraRise�cuando�no�esté�fregando.�El�tanque�de�agua�se�

S�HGH�PDQWHQHU�HQ�V��O��DU�

,�VWDODFL��

Riesgo�de�lesiones.�No�coloque�los�dedos�entre�el�montaje�de�

fregador�VibraRise�y�el�tanque�de�agua.

�'9(57(1�,�
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Este�robot�admite�tanto�la�aplicación�Roborock�como�la�aplicación�Mi�Home.�Elija�la�que�mejor�se�adapte�a�sus�necesidades.

1.�Busque�"Roborock"�en�App�Store�o�en�Google�Play�o�bien�

escanee�el�código�QR�para�descargar�e�instalar�la�aplicación.

2.�Busque�"Mi�Home"�en�App�Store�o�en�Google�Play�o�bien�

escanee�el�código�QR�para�descargar�e�instalar�la�aplicación.

�R�HFWDU�FR��OD�DSOLFDFL��

'HVFDU�DU�OD�DSOLFDFL���
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1.�Abra�la�cubierta�superior�y�busque�el�indicador�de�WiFi.

���3UHVLRQH���PDQWHQ�D�SUHVLRQDGRV�ORV�ERWRQHV� ��� �KDVWD�

escuchar�la�alerta�de�voz�"Resetting�WiFi"�(Restableciendo�

:L)L���(O�UHVWDEOHFLPLHQWR�HVW��FRPSOHWR�F�DQGR�HO�LQGLFDGRU�

GH�:L)L�SDUSDGHD�OHQWDPHQWH��(O�URERW�O�H�R�HVSHUDU���QD�

conexión.

En�la�página�de�inicio�de�la�aplicación,�toque�"+"�en�la�esquina�

V�SHULRU�GHUHFKD���VL�D�ODV�LQGLFDFLRQHV�SDUD�D�UH�DU��Q�

GLVSRVLWL�R�

��SD�DGD��:L)L�GHVKDELOLWDGR

�3DUSDGHD�OHQWDPHQWH��HVSHUDQGR�

conexión

�3DUSDGHD�U�SLGR��FRQHFWDQGR

�Fija:�WiFi�conectado

1RWD�

�El�proceso�real�puede�variar�debido�a�actualizaciones�de�aplicaciones�en�curso.�Siga�

las�instrucciones�proporcionadas�en�la�aplicación.

�Solo�se�admite�WiFi�de�2.4�GHz.

�Si�el�robot�espera�más�de�1�hora�para�conectarse,�la�conexión�WiFi�se�deshabilitará�

automáticamente.�Si�debe�reconectar,�restablezca�la�conexión�WiFi�antes�de�continuar.

1RWD� Si�no�puede�conectar�el�robot�debido�a�la�con�guración�de�su�enrutador,�a�que�

olvidó�la�contraseña�o�cualquier�otro�motivo,�restablezca�la�conexión�WiFi�y�agregue�su�

URERW�FRPR��Q�Q�H�R�GLVSRVLWL�R�

/���L�GLFDGRUD�GH�:L)L

5HVWDEOHFHU�OD�FR�H�L���:L)L� ��UH�DU�HO�GLVSRVLWLYR� �

�R�HFWDU�FR��OD�DSOLFDFL��
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(�FH�GLGR��SD�DGR

Presione�y�mantenga�presionado�el�botón� �SDUD�HQFHQGHU�HO�

URERW��(O�LQGLFDGRU�GH�HQFHQGLGR�VH�HQFHQGHU�����HO�URERW�HQWUDU��

en�modo�de�espera.�Presione�y�mantenga�presionado�el�botón� �

para�apagar�el�robot�y��nalizar�el�actual�ciclo�de�limpieza.

1RWD� (O�URERW�QR�VH�S�HGH�DSD�DU�F�DQGR�HVW��HQ�FDU�D�

1RWD�

�La�limpieza�no�puede�comenzar�si�el�nivel�de�batería�es�demasiado�bajo.�Deje�que�el�robot�

se�cargue�antes�de�comenzar�a�limpiar.

�Antes�de�limpiar,�retire�los�cables�(incluido�el�cable�de�alimentación�de�la�base�de�carga)�y�

los�artículos�frágiles�del�piso.�Los�objetos�y�cables�sueltos�pueden�atascarse�en�el�robot,�lo�

que�provoca�la�desconexión�o�el�daño�de�los�cables�y�la�propiedad.

�Si�la�limpieza�se�completa�dentro�de�los�10�minutos,�la�super�cie�se�limpiará�dos�veces.

�Si�la�batería�se�agota�durante�la�limpieza,�el�robot�regresará�automáticamente�a�la�base�de�

carga�para�cargarse�y�luego�continuará�donde�quedó.

�Si�está�colocado�el�montaje�del�fregador�VibraRise,�el�robot�elevará�el�montaje�para�limpiar�

ODV��UHDV�FRQ�DOIRPEUDV��

�R�D����OLPSLD

�R�D����SU��LPD��R�D

�R�D����OLPSLD

�R�D����H��F�UVR

�RPH��DU�D�OLPSLDU�

Presione�el�botón� �para�comenzar�a�limpiar.�El�robot�plani�cará�

su�ruta�en�base�a�sus�escaneos�de�la�habitación.�Luego�divide�

cada�habitación�en�cuadrados.�Primero�limpia�los�bordes�del�

cuadrado�y�luego�cubre�el�interior�con�un�patrón�de�zig�zag.�

Después�de�eso,�pasa�al�próximo�cuadrado�hasta�que�se�haya�

cubierto�correctamente�cada�zona�de�cada�habitación.

�M�VWH�GH�PRGR

Use�la�aplicación�para�ajustar�el�poder�de�succión�y�la�potencia�de�

vibración.

,�VWU�FFLR�HV



���

/LPSLH�D�ORFDOL�DGD

3UHVLRQH� �para�iniciar�una�limpieza�localizada.

Super�cie:�1,5�m�(4,9�pies)�cuadrados�centrados�en�el�robot.

1RWD� Luego�de�la�limpieza�localizada,�el�robot�regresará�al�punto�de�inicio�e�ingresará�al�modo�

GH�HVSHUD�

����P

�
��
�P

0RGR�1R�PROHVWDU��'1'�

(O�PRGR�'1'�VH�KDELOLWD�GH�PDQHUD�SUHGHWHUPLQDGD�HQWUH�

las�22:00�y�las�08:00.�Se�puede�deshabilitar�o�personalizar�

en�la�aplicación.�En�el�modo�DND,�la�limpieza�se�detiene,�las�

indicaciones�de�voz�se�silencian�y�el�indicador�de�encendido�se�

atenúa.

�ORT�HR�SDUD��L�RV

Con�el�bloqueo�para�niños�activado,�todos�los�botones�están�

bloqueados�cuando�el�robot�está�quieto.

3D�VD

Durante�una�limpieza,�presione�cualquier�botón�para�pausar,�

SUHVLRQH� �SDUD�FRQWLQ�DU�R�SUHVLRQH� �SDUD�HQ�LDU�HO�URERW�GH�

UH�UHVR�D�OD�EDVH�

1RWD� Si�coloca�el�robot�pausado�en�la�base�de�carga,��nalizará�la�limpieza�actual.

6�VSH�GLGR

6L�HO�URERW�HVW��LQDFWL�R�G�UDQWH�P�V�GH����PLQ�WRV��HQWUDU��HQ�HO�

PRGR�6�VSHQGLGR����HO�LQGLFDGRU�GH�HQFHQGLGR�SDUSDGHDU���QD�

vez�cada�pocos�segundos.�Presione�cualquier�botón�para�activarlo.

1RWD�

�(O�URERW�QR�LQ�UHVDU��HQ�PRGR�6�VSHQGLGR�F�DQGR�HVW��HQ�FDU�D�

�El�robot�se�apagará�automáticamente�si�quedó�en�el�modo�Suspendido�durante�más�de�

���KRUDV�

,�VWU�FFLR�HV

5HOOH�DU�HO�WD�T�H�GH�D��D�R�OLPSLDU�HO�IUH�
�DGRU�9LEUD5LVH

3DUD�D�UH�DU�D��D�R�OLPSLDU�HO�IUH�DGRU��LEUD5LVH��SUHVLRQH�

cualquier�botón�para�detener�el�robot�y�quite�el�módulo�de�

fregado.�Una�vez�que�agregó�agua�o�limpió�el�fregador�VibraRise,�

vuelva�a�colocar�el�módulo�de�fregado�y�presione�el�botón� �SDUD�

FRQWLQ�DU�
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El�robot�limpiará�las�áreas�seleccionadas�en�la�aplicación.

�DU�D

(O�URERW�UH�UHVDU��D�OD�EDVH�GH�FDU�D�D�WRP�WLFDPHQWH�GHVS��V�

de��nalizar.�Si�está�en�pausa,�presione�el�botón� �SDUD�HQ�LDUOR�

D�OD�EDVH�GH�FDU�D��(O�LQGLFDGRU�GH�HQFHQGLGR�UHVSLUDU��D�PHGLGD�

que�se�cargue�el�robot.

1RWD� Si�el�robot�no�puede�encontrar�la�base�de�carga,�regresará�a�la�ubicación�de�inicio�más�

reciente.�Coloque�el�robot�en�la�base�de�carga�manualmente�para�recargarlo.

(UURU

6L�VH�SURG�FH��Q�HUURU��HO�LQGLFDGRU�GH�HQFHQGLGR�SDUSDGHDU��HQ�

rojo�rápidamente�y�se�escuchará�una�alerta�de�voz.�Consulte�la�

sección�"Errores"�para�encontrar�soluciones.

1RWD�

�El�robot�ingresará�automáticamente�al�modo�Suspendido�si�queda�con�un�mensaje�de�

HUURU�G�UDQWH�P�V�GH����PLQ�WRV�

�Si�coloca�el�robot�con�un�estado�de�error�en�la�base�de�carga,��nalizará�la�limpieza�actual.

5HVWDEOHFLPLH�WR�GHO�VLVWHPD

6L�HO�URERW�QR�UHVSRQGH�D�ODV�SUHVLRQHV�GH�ORV�ERWRQHV�R�QR�VH�

puede�apagar,�restablezca�el�sistema.�El�robot�se�reiniciará.

1RWD� Luego�de�un�restablecimiento�del�sistema,�los�programas�de�limpieza,�WiFi�y�otros�

ajustes�se�restaurarán�a�los�ajustes�de�fábrica.

5HVWD�UDU�D�ORV�DM�VWHV�GH�I�EULFD

6L�HO�URERW�QR�I�QFLRQD�GHVS��V�GH��Q�UHVWDEOHFLPLHQWR�GHO�

sistema,�enciéndalo.�Presione�y�mantenga�presionado�el�botón�

�y�al�mismo�tiempo�presione�el�botón�Restablecer�hasta�que�

se�escuche�la�indicación�de�voz�"Restoring�the�initial�version"�

(Restaurando�a�la�versión�inicial).�El�robot�luego�se�restaura�a�los�

ajustes�de�fábrica.

/LPSLH�D�GH��R�DV

El�robot�limpiará�la�o�las�zonas�marcadas�en�la�aplicación.

1RWD� Mientras�limpia�la�zona�designada,�el�robot�puede�moverse�fuera�de�los�bordes�de�la�

zona.�Asegúrese�de�que�no�haya�cables�ni�obstáculos�cerca�de�la�zona�de�limpieza.

/LPSLH�D�GH��DELWDFLR�HV�VHOHFWLYDV

1RWD�

�El�modo�Guardado�de�mapas�debe�estar�activo,�y�se�debe�haber��nalizado�una�limpieza�

completa�antes�de�poder�usar�esta�función.�

�El�robot�puede�ingresar�a�áreas�no�seleccionadas�durante�la�limpieza.�Retire�los�obstáculos�

del�piso�alrededor�de�las�habitaciones�seleccionadas,�dado�que�el�robot�puede�ingresar�a�

HVWDV��UHDV�

A

C

D

B

,�VWU�FFLR�HV
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,�VWU�FFLR�HV

/LPSLH�D�SUR�UDPDGD

Establezca�programas�de�limpieza�y,�en�el�tiempo�de�nido,�el�

URERW�OLPSLDU����UH�UHVDU��D�OD�EDVH�

1RWD�

�Solo�se�admiten�las�zonas�de�no�ingreso�y�las�paredes�virtuales�dentro�de�la�aplicación.

�El�modo�Guardado�de�mapas�debe�estar�activo,�y�se�debe�haber��nalizado�una�limpieza�

completa�antes�de�poder�usar�esta�función.�

�La�zonas�de�no�ingreso,�zonas�de�no�fregado�y�paredes�virtuales�se�deben�usar�solamente�

para�personalizar�el�área�de�limpieza.�No�deben�emplearse�para�evitar�peligros.

�Mover�el�robot�manualmente�o�realizar�cambios�signi�cativos�al�entorno�puede�ocasionar�

que�se�pierdan�las�zonas�de�no�ingreso,�zonas�de�no�fregado�y�paredes�virtuales.

�R�DV�GH��R�L��UHVR���R�DV�GH��R�IUH�DGR���
SDUHGHV�YLUW�DOHV

Use�las�zonas�de�no�ingreso�y�paredes�virtuales�creadas�en�la�apli�

cación�para�evitar�el�acceso�a�determinadas�áreas�y�habitaciones.�

De�manera�predeterminada,�las�zonas�de�no�ingreso�se�activarán�

cuando�el�montaje�del�fregador�VibraRise�está�colocado.

3DUHGHV�YLUW�DOHV

�R�DV�GH��R�L��UHVR �R�DV�GH��R�IUH�DGR

0�V�I��FLR�HV�GH�OD�DSOLFDFL��

�LVWD�GH�PDSD�HQ�WLHPSR�UHDO Historial�de�limpieza

Mejora�para�alfombra

3UR�UDPD�GH�PDQWHQLPLHQWR

�HU�HVWDGR�GHO�URERW

Limpieza�personalizada� Ajuste�de�volumen

Gestión�de�mapas

1RWD� Las�funciones�reales�de�la�aplicación�y�los�detalles�pueden�diferir�levemente�debido�al�

desarrollo�y�actualizaciones�permanentes.

�FW�DOL�DFLR�HV�GH�)LUPZDUH

Use�la�aplicación�para�actualizar�el��rmware�del�robot.�Actualice�

F�DQGR�HO�URERW�HVW��HQ�OD�EDVH�GH�FDU�D���WHQ�D�DO�PHQRV��Q�

20�%�de�batería�cargada.�El�indicador�de�encendido�parpadeará�

rápidamente�en�blanco�durante�la�actualización.
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0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR

Para�mantener�el�desempeño�óptimo,�realice�el�mantenimiento�del�robot�de�acuerdo�con�las�siguientes�reglas:

3DUWH
)UHF�H�FLD�GH�

PD�WH�LPLH�WR

5�HGD�RPQLGLUHFFLRQDO
Use�un�destornillador�o�herramienta�similar�para�extraer�los�ejes.�

Enjuague,�deje�secar�y�presione�la�rueda�nuevamente�en�su�lugar.�
Según�se�requiera /

�RQWDFWRV�GH�FDU�D��URERW� Límpielos�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

6HQVRUHV�GH�SUHFLSLFLR Límpielos�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

�HSLOOR�SULQFLSDO

Gire�los�sujetadores�de�los�tapones�del�cepillo�principal�en�la�

dirección�de�desbloqueo�y�llévelos�hacia�abajo.�Después�de�

quitar�el�polvo�acumulado�alrededor�del�cepillo,�vuelva�a�colocar�

los�tapones�del�cepillo�principal�en�la�dirección�de�bloqueo.

��VHPDQDV� ��D����PHVHV

�RQWDFWRV�GH�FDU�D�

�EDVH�GH�FDU�D�
Límpielos�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

6HQVRU�GH�DOIRPEUD Límpielo�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

)LOWUR�OD�DEOH� ��VHPDQDV� ��D����PHVHV
Retire�y�enjuague,�tocando�suavemente�para�quitar�la�suciedad.��

Seque�al�aire�durante�al�menos�24�horas�antes�de�volver�a�usar.

Use�un�destornillador�para�a�ojar�el�cepillo�lateral.�Retire�la�

V�FLHGDG�DWUDSDGD�����HO�D�D�HQURVFDUOR�HQ�V��O��DU�
�HSLOOR�ODWHUDO� 7RGRV�ORV�PHVHV ��D���PHVHV

5HWLUH���OLPSLH�HO�IUH�DGRU�GHVS��V�GH�FDGD��VR�)UH�DGRU��LEUD5LVH 'HVS��V�GH�FDGD��VR ��D���PHVHV

Localizador�de�base Límpielo�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

5�HGDV�SULQFLSDOHV Límpielas�con�un�paño�seco�y�suave.7RGRV�ORV�PHVHV /

)UHF�H�FLD�GH�

UHHPSOD�R
0�WRGR�GH�PD�WH�LPLH�WR

1RWD� La�frecuencia�de�reemplazo�variará�en�función�de�la�situación�real.�En�caso�de�que�se�registre�un�desgaste�inusual,�reemplace�la�parte�relevante.
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�HSLOOR�SUL�FLSDO 1.�Gire�el�robot�y�luego�abra�el�pestillo�y�quite�la�cubierta�de�

FHSLOOR�SULQFLSDO�

��ELHUWD�GH�

FHSLOOR�SUL�FLSDO

�RML�HWH�

GHO�FHSLOOR�

SUL�FLSDO

3HVWLOOR

�HSLOOR�SUL�FLSDO

7DS���GHO�FHSLOOR�

SUL�FLSDO

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR

2.�Quite�el�cepillo�principal,�luego�retire�y�limpie�los�cojinetes.
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1RWD�

�Use�un�paño�húmedo�para�limpiar�el�cepillo�principal.�Séquelo�bien�antes�de�usarlo�para�

evitar�la�exposición�directa�al�sol.�

�1R��VH�GHWHU�HQWH�FRUURVL�R�R�GHVLQIHFWDQWH�SDUD�OLPSLDU�HO�FHSLOOR�SULQFLSDO�

3.�Retire�el�tapón�del�cepillo�principal,�girándolo�en�dirección�de�

desbloqueo.�Después�de�limpiar,�vuelva�a�colocarlo�girando�en�

dirección�de�bloqueo.

4.�Después�de�quitar�el�cabello�enredado�o�la�suciedad�a�ambos�

extremos�del�cepillo�principal,�vuelva�a�colocarlo,�presione�en�la�

cubierta�de�cepillo�principal�para�que�quede�bloqueado�en�su�

O��DU�
�HSLOOR�ODWHUDO

1.�Desenrosque�el�cepillo�lateral�y�quite�la�suciedad�enredada.

2.�Vuelva�a�colocarlo�y�ajústelo�en�su�lugar.

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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2.�Enjuague�la�rueda�y�el�eje�para�quitar�el�cabello�o�la�suciedad.

3.�Seque�y�vuelva�a�colocar�la�rueda,�presionando��rmemente�

KDVWD�FRORFDUOD�HQ�V��O��DU�

1.�Use�un�destornillador�pequeño�o�herramienta�similar�para�

extraer�los�ejes�y�quitar�la�rueda.

5�HGD�RP�LGLUHFFLR�DO

1RWD� El�soporte�de�la�rueda�omnidireccional�no�se�puede�quitar.

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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5�HGDV�SUL�FLSDOHV

Use�un�paño�seco�y�suave�para�limpiar�las�ruedas�principales.

�R�WH�HGRU�GH�SROYR

1.�Abra�la�cubierta�superior�del�robot�y�quite�el�contenedor�de�

SRO�R�

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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2.�Abra�la�tapa�y�vacíe�el�contenedor�de�polvo.� ����O�QHOR�FRQ�D��D�OLPSLD���FLHUUH�OD�WDSD����LWH�V�D�HPHQWH�HO�

FRQWHQHGRU�GH�SRO�R���O�H�R��LHUWD�HO�D��D�V�FLD�

4.�Deje�secar�al�aire�el�contenedor�de�polvo�y�el��ltro�lavable.

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR

1RWD� Para�evitar�obstrucciones,�use�solamente�agua�corriente�sin�líquidos�de�limpieza.
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)LOWUR�ODYDEOH

1.�Abra�la�cubierta�de��ltro�y�extraiga�el��ltro.

2.�Enjuague�varias�veces�y�toque�el�marco�del��ltro�para�extraer�

WDQWD�V�FLHGDG�FRPR�VHD�SRVLEOH�

1RWD� Para�evitar�daños,�no�toque�el��ltro�con�las�manos,�cepillos�u�objetos��losos.

3.�Deje�que�el��ltro�se�seque�bien�antes�de�volver�a�colocarlo.

1RWD� Use�un��ltro�alternativo�si�es�necesario.

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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7D�T�H�GH�D��D

1.�Abra�el�tanque�de�agua�y�llénelo�con�agua�limpia.

2.�Cierre�el�tanque�de�agua�y�agítelo�suavemente.

����LHUWD�HO�D��D�V�FLD�

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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)UH�DGRU�9LEUD5LVH

1.�Retire�el�fregador�VibraRise�del�montaje�del�fregador�VibraRise.

2.�Limpie�el�fregador�VibraRise�y�déjelo�secar�al�aire.

1RWD� Si�el�fregador�VibraRise�está�sucio,�afectará�el�desempeño�del�fregado.�Comience�

VLHPSUH�FRQ��Q�IUH�DGRU�OLPSLR�

6H�VRUHV�GHO�URERW

Use�un�paño�seco�y�suave�para�limpiar�los�sensores,�incluidos:

1.�El�localizador�de�base.

���(O�VHQVRU�GH�SDUHG�

���(O�VHQVRU�GH�DOIRPEUD�

����RV�VHLV�VHQVRUHV�GH�SUHFLSLFLR�

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR

/RFDOL�DGRU�

GH�EDVH�

6H�VRU�GH�

SDUHG

6H�VRU�GH�

DOIRPEUD

6H�VRUHV�GH�SUHFLSLFLR
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�UHDV�GH�FR�WDFWRV�GH�FDU�D

Use�un�paño�seco�y�suave�para�limpiar�los�contactos�de�carga�de�

OD�EDVH�GH�FDU�D���GHO�URERW�

�DWHU�D

El�robot�está�equipado�con�una�batería�recargable�de�iones�de�

litio�de�alto�rendimiento.�Para�mantener�el�desempeño�de�la�

batería,�mantenga�el�robot�cargado.

1RWD� Si�el�robot�no�se�usará�durante�un�período�prolongado,�apáguelo�y�cárguelo�al�menos�

cada�tres�meses�para�evitar�daños�a�la�batería�por�el�exceso�de�descarga.

0D�WH�LPLH�WR�U�WL�DULR
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5RERW �DVH�GH�FDU�D

0RGHOR

'LPHQVLRQHV

Batería

3HVR

Conexión�inalámbrica

(QWUDGD�QRPLQDO

7LHPSR�GH�FDU�D

URERURFN�6�

353�×�350�×�96,5�mm

Batería�de�litio�14,4�V/5200�mAh

Aprox.�4,7�kg

:L)L�6PDUW��RQQHFW

�������������

0HQRV�GH���KRUDV

0RGHOR

'LPHQVLRQHV

3RWHQFLD�QRPLQDO

(QWUDGD�QRPLQDO

6DOLGD�QRPLQDO

)UHF�HQFLD�QRPLQDO

Carga�de�batería

�'���55�R��'���55

151�×�130�×�98�mm

28�W

�����������

������������

50-60�Hz

Batería�de�litio�14,4�V/5200�mAh

1RWD� El�número�de�serie��gura�en�una�calcomanía�en�el�lado�inferior�del�robot.

3DU�PHWURV�E�VLFRV
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(UURUHV

Si�se�produce�un�error�mientras�el�robot�está�limpiando,�el�indicador�de�encendido�parpadeará�en�rojo�rápidamente�y�se�escuchará�una�alerta�

de�voz.�Consulte�la�siguiente�tabla�para�resolver�problemas.

1.�Una�vez�que�resuelva�los�siguientes�errores,�reubique�el�robot�y�reinicie�la�limpieza.

���'HVS��V�GH�ORV�HUURUHV�GHO�VHQVRU��OLPSLH�HO�VHQVRU�����HO�D�D�LQWHQWDUOR�

3.�Si�la�batería�tiene�una�temperatura�anormal,�espere�que�regrese�a�la�normal�para�usarla.

(UURU���� Torreta�LiDAR�o�láser�bloqueados.�Veri�que�en�busca�de�obstrucciones�y�vuelva�a�intentarlo.�

(UURU���� Parachoques�atascado.�Límpielo�y�toque�suavemente�para�liberarlo.

(UURU���� Ruedas�suspendidas.�Mueva�el�robot�y�reinícielo.

(UURU���� Error�de�sensor�de�precipicio.�Limpie�los�sensores�de�precipicio,�mueva�el�robot�lejos�de�bajadas�y�reinícielo.�

(UURU���� Cepillo�principal�atascado.�Limpie�el�cepillo�principal�y�los�cojinetes.

(UURU���� Cepillo�lateral�atascado.�Retire�el�cepillo�lateral�y�límpielo.

(UURU���� Ruedas�atascadas.�Mueva�el�robot�y�reinícielo.

(UURU���� 5RERW�DWDVFDGR���LEHUH�ORV�REVW�F�ORV�FHUFD�GHO�URERW�

(UURU���� Falta�del�contenedor�de�polvo.�Instale�el�contenedor�de�polvo�y�el��ltro.

(UURU�����Baja�batería.�Recargue�y�vuelva�a�intentarlo.

(UURU�����(UURU�GH�FDU�D���LPSLH�ORV�FRQWDFWRV�GH�FDU�D�����HO�D�D�LQWHQWDUOR�

(UURU�����Error�de�batería.

(UURU�����6HQVRU�GH�SDUHG�V�FLR���LPSLH�HO�VHQVRU�GH�SDUHG�



���

(UURUHV

1RWD� �Q�UHVWDEOHFLPLHQWR�GHO�VLVWHPD�S�HGH�VRO�FLRQDU�DO��QRV�SUREOHPDV�

Si�el�problema�persiste�luego�de�seguir�las�recomendaciones�de�la�tabla�anterior,�envíenos�un�mensaje�de�correo�electrónico�a�nuestro�

equipo�de�servicio�postventa:

Soporte�de�EE.�UU./no�europeo:�support@roborock.com

6RSRUWH�H�URSHR��V�SSRUW�URERURFN�H��FRP

(UURU�����Robot�inclinado.�Muévalo�hasta�un�piso�nivelado�y�reinícielo.

(UURU�����Error�de�cepillo�lateral.�Restablezca�el�robot.

(UURU�����Error�de�ventilador.�Restablezca�el�robot.�

(UURU�����Parachoques�vertical�oprimido.�Mueva�el�robot�y�vuelva�a�intentarlo.

(UURU�����Error�de�localizador�de�base.�Limpie�y�vuelva�a�intentarlo.

(UURU�����No�se�pudo�regresar�a�la�base.�Limpie�la�luz�de�aviso�de�ubicación�de�base�y�vuelva�a�intentarlo.

(UURU�����Sistema�VibraRise�atascado.�Veri�que�que�no�haya�obstrucciones.

(UURU�����5RERW�HVW��HQ�OD�DOIRUPEUD��0�H�D�HO�URERW�KDVWD�HO�SLVR�����HO�D�D�LQWHQWDUOR�

Filtro�bloqueado�o�húmedo.�Límpielo,�séquelo�y�vuelva�a�intentarlo.�

Se�detectó�zona�de�no�ingreso�o�pared�virtual.�Mueva�el�robot�de�este�lugar.

No�es�posible�cruzar�la�alfombra.�Mueva�el�robot�al�otro�lado�de�la�alfombra�y�reinícielo.�

Error�interno.�Restablezca�el�robot.



���

3UREOHPDV�FRP��HV

1R�HV�SRVLEOH�HQFHQGHU�

�El�nivel�de�batería�es�bajo.�Coloque�el�robot�en�la�base�de�carga�y�cárguelo�antes�del�uso.

�La�temperatura�de�la�batería�es�demasiado�baja�o�demasiado�alta.�Utilice�este�robot�solamente�

dentro�del�rango�de�4�a�40�°C�(39�a�104�°F).

1R�HV�SRVLEOH�FDU�DU�����

�Veri�que�que�la�luz�indicadora�de�encendido�se�encienda�y�que�ambos�extremos�del�cable�de�

alimentación�estén�conectados�correctamente.

�6L�HO�FRQWDFWR�HV�G�ELO��OLPSLH�HO��UHD�GH�ORV�FRQWDFWRV�HQ�OD�EDVH�GH�FDU�D���HQ�HO�URERW���

�DU�D�OHQWD���

�Cuando�se�utiliza�a�temperaturas�altas�o�bajas,�el�robot�reducirá�automáticamente�su�velocidad�de�

carga�para�prolongar�la�vida�útil�de�la�batería.

�Los�contactos�de�carga�podrían�estar�sucios.�Límpielos�con�un�paño�seco.

1R�HV�SRVLEOH��RO�HU�D�OD�EDVH���
�+D��GHPDVLDGRV�REVW�F�ORV�FHUFD�GH�OD�EDVH�GH�FDU�D���O��HOD�D��Q�HVSDFLR�DELHUWR�

�El�robot�está�demasiado�lejos�de�la�base�de�carga.�Colóquelo�más�cerca�y�vuelva�a�intentarlo.

�RPSRUWDPLHQWR�DQRUPDO �5HLQLFLH�HO�URERW�

5�LGR�DO�OLPSLDU���

�El�cepillo�principal,�el�cepillo�lateral,�las�ruedas�principales�o�la�rueda�omnidireccional�podrían�estar�

atascados.�Apague�el�robot�y�límpielos.�

�Sistema�VibraRise�anormal.�Veri�que�en�busca�de�objetos�atascados.

1R�HV�SRVLEOH�FRQHFWDU�D�:L)L���

�WiFi�está�deshabilitado.�Reestablezca�la�conexión�WiFi�y�vuelva�a�intentarlo.

�La�señal�de�WiFi�es�débil.�Lleve�el�robot�a�un�área�con�buena�recepción�de�WiFi.

�Conexión�WiFi�anormal.�Restablezca�la�conexión�WiFi,�descargue�la�aplicación�móvil�más�reciente�y�

��HO�D�D�LQWHQWDUOR�

�El�actual�robot�Roborock�no�está�admitido.�Puede�buscar�modelos�compatibles�en�la�aplicación.�

�No�es�posible�conectar�a�WiFi�repentinamente.�Es�posible�que�haya�un�error�con�los�ajustes�de�su�

enrutador.�Comuníquese�con�el�servicio�de�atención�al�cliente�de�Roborock�para�obtener�más�ayuda.

3UREOHPD 6RO�FL��
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3UREOHPDV�FRP��HV

La�limpieza�programada�no�está�

I�QFLRQDQGR

�Mantenga�el�robot�cargado.�La�limpieza�programada�solo�puede�comenzar�si�el�nivel�

de�batería�está�por�encima�del�20�%.

¿Siempre�se�obtiene�energía�cuando�el�

URERW�HVW��HQ�OD�EDVH�GH�FDU�D��

�El�robot�obtendrá�energía�mientras�esté�colocado�en�la�base�para�mantener�el�

desempeño�de�la�batería,�pero�el�consumo�energético�es�mínimo.

�(O�URERW�GHEH�FDU�DUVH�G�UDQWH�DO�PHQRV�

16�horas�las�primeras�tres�veces�que�se�usa?

�No.�El�robot�se�puede�usar�en�cualquier�momento�una�vez�que�está�cargado�por�

FRPSOHWR�

(Q�HO�IUH�DGR�QR�KD��D��D�R�KD��P���SRFD

�Veri�que�si�hay�agua�en�el�tanque�de�agua�y�use�la�aplicación�móvil�para�establecer�

la�intensidad�de�fregado�o�veri�que�el�manual�en�busca�de�instrucciones�sobre�cómo�

instalar�correctamente�el�fregador�y�el�montaje�del�fregador.

La�limpieza�no�se�reanuda�después�de�la�

UHFDU�D�

�Asegúrese�de�que�el�robot�no�esté�en�modo�DND.�El�modo�DND�impedirá�la�limpieza.�

Al�limpiar�un�espacio�que�se�requiere�una�recarga,�si�el�robot�se�colocó�manualmente�

HQ�OD�EDVH�GH�FDU�D�DQWHV�GH�UH�UHVDU�D�WRP�WLFDPHQWH�D�OD�EDVH��QR�SRGU��

continuar�con�la�limpieza.

(O�URERW�QR�S�HGH�UH�UHVDU�D�OD�EDVH�GH�

carga�después�de�la�limpieza�localizada�o�

F�DQGR�VH�KD�D�PR�LGR�PDQ�DOPHQWH

�Luego�de�la�limpieza�localizada�o�de�un�cambio�de�posición�signi�cativo,�el�robot�

regenerará�el�mapa.�Si�la�base�de�carga�está�demasiado�lejos,�es�posible�que�no�

S�HGD�UH�UHVDU�SDUD��RO�HU�D�FDU�DUVH���VH�GHEH�FRORFDU�VREUH�OD�EDVH�GH�FDU�D�

PDQ�DOPHQWH�

El�robot�comenzó�a�omitir�determinados�

S�QWRV

�Es�posible�que�los�sensores�de�precipicio�o�el�sensor�de�pared�estén�sucios.�Límpielos�

con�un�paño�seco�y�suave.

El�tanque�de�agua�tarda�demasiado�

WLHPSR�HQ�OOHQDUVH
�Es�posible�que�el��ltro�esté�bloqueado�y�deba�limpiarlo.�

3UREOHPD 6RO�FL��

Capacidad�de�limpieza�de�ciente,�o�el�

SRO�R�VH�FDH�

�(O�FRQWHQHGRU�GH�SRO�R�HVW��OOHQR����GHEH��DFLDUOR�

�El��ltro�está�bloqueado,�y�debe�limpiarlo.

�El�cepillo�principal�está�bloqueado,�y�debe�limpiarlo.



Manufacturer:�Beijing�Roborock�Technology�Co.,�Ltd.

3URG�FW�0RGHO��URERURFN�6�

Address�of�Manufacturer:�Floor�6,�Suite�6016,�6017,�6018,�Building�C,�Kangjian�Baosheng�Plaza,

No.8�Heiquan�Road,�Haidian�District,�Beijing,�P.R.CHINA

)RU�PRUH�SURG�FW�LQIRUPDWLRQ���LVLW�R�U�ZHEVLWH��ZZZ�URERURFN�FRP

)RU�DIWHU�VDOHV�V�SSRUW��HPDLO�R�U�DIWHU�VDOHV�VHU�LFH�WHDP�

US/Non-Europe�Support:�support@roborock.com

(�URSH�6�SSRUW��V�SSRUW�URERURFN�H��FRP

5RERWLF�9DF��P��OHD�HU


