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Moment Airselfie Drone User Manual 

Safe Flying Tips 
1. There are two types of drone , with GPS and without GPS. Fly in an open wide area without 

large obstacles like buildings, trees or electric wires in 30 meters as they may distort the GPS 

signals or crash the aircraft. Do not fly close to metal structure with strong magnetic field. 

 

2. Place the aircraft on flat place or on your palm before take‐off. Press power button to 

turnbattery on. 

3. Do not fly in strong winds, rains, lighting, snow or fog. Bad weather may weaken the GPS 

signals or even damage the drone. Do not fly in water area as drone is not waterproof. 

 

 

4. Itis recommended to keep the flight height and range within 100m . Do not fly across large 

obstacles. Always keep drone within the visual line of sight. 

 

5. If drone suddenly deviates or keeps ascending over 6 meters due to surrounding interference. 

Press the “hover” button and “land” button immediately to force drone to land. 

6. Ensure all components are in well condition and fully charged before every fly. 

 

 

Product profile 

Introduction 
XT200  is  composed  of  the  aircraftand  XT200  APP.  The  flight  control  system  is 

integrated in the aircraft fuselage, the integrated head is located in the lower part of 

the  fuselage. User must  install XT200 APP on mobile device  to control  the camera. 

High‐definition  image  transmission  system  integrated  in  the  fuselage  for 

high‐definition images and video transmission. 
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Preparing the 



XT200 Self‐timer User Manual 
 

 

Flight Environment Requirements 

Indoor   
1. Fly indoor will depend on Light Stream Positioning and Ultrasonic positioning 

technology, they area below the drone should textured which cannot be too sparse 
or too close. 

2. Please fly under condition of adequate light (Illumination >15 lux), avoid to fly on 
strong specular reflective ground. 

3. Do not fly above the materials which are absorptive for Ultrasound, like blankets 
and other wool. 

Outdoor 
1. Please don’t fly outdoor in bad weather like heavy rain and snow. 
2. Avoid flying around the building and keep far away from high buildings which will 
block the GPS signal, some building with metals reinforcements will also impact the 
compass guidance. 
3. Please keep the drone within your visual range, away from obstructions, high 
voltage wires, trees, crowd and water. 

Magnetic compass calibration and 

  Accelerometer calibration 
1. Recommending to calibrate the magnetic compass for the first use, otherwise the 
system may not work properly, and affecting safety flight. 
2. Magnetic compass is susceptible to get interference from other electronic devices, 
which will result in data anomalies and even flight accidents. 
3. Do not calibrate the magnetic compass in the environment of strong magnetic 
interference or near to large metal objects. 
4. When calibrating, unfold the aircraft to avoid interference. 
5. Please calibrate the magnetic compass in the environment of magnetic 
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interference or near to large metal objects. 
6. The flight location is far away from last flight location. 
7. The aircraft drifted heavily, for example, unable fly in a straight line. 
8. User can calibrate by following the instructions in APP, click the Settings then 

Magnetic Compass Calibrate. 
9. After finish Magnetic Compass Calibrate, click Setting and accelerometer 

calibration. 

 

Preparing For Flight 

Download APP 
Before use, please download and install the “XT200” first. Scan the QR code on 

package for WeChat Public Account download, or search and download “XT200” 

from APP Store and or Android APP market.   

Check battery power 
Take out the battery and keep pressing the Power on button, if the indicator light 

keeps lighting then means it still has the power to be used, if the light keep 

blinking then means low battery and please charge for it. 

 

Charging   
There are three methods to charge. 

First method: Plug the battery to charge, connect the charge and power adapter 

via charging cable, then connect the power adapter with your power supply. 

Second method: Plug the battery to charge, connect the charge and other 5V 

output power supply devices like power bank via USB port of charging cable. 
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Third methods : charging with the special charger in car .The Red indicator light 

will keep lighting when charge, and the light will be off after charging finished. 

Charging Time:：50 minutes 

Usage Time：15 minutes   

 

 

 

Ready to fly 
Install the battery to drone and unfold the drone, then put the drone on a right 

horizontal place. Hold the power on button for 3 seconds, loose your hand when 

the light on the head of drone activated. Please do not touch or move the drone 

now. A few seconds later, the ESC start and prompt with beeping noise. 

 

 

 

Turn off: Keep pressing the power button until light off. 

 

Press and hold power button for 3 seconds, then connect your mobile device to 

camera wifi. 

 
Connecting the drone with APP 

Turn on the drone, search and connect for “XT200_xxxxxx” on your Mobile device 

WiFi channel, (password: 1234567890), then start the APP. 
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Notes  ：XT200 APP requires android 5.0 or later and IOS 8.0 or later. 

 

Operating instructions 
 

Ensure understand the operation interface and functions before flying drone. 

      (Keep pressing the “unlock” icon for 3‐5 seconds for unlocking the APP) 

 

One key fly Click the take off button and ensure, then the drone will fly to 

1.5 meters height. 

One key landing    Click the landing button and ensure, drone will auto 

land. 

One key back Click the return home button and ensure, drone will return back to 

the take‐off point and land. 

Visual follow    Select and confirm the target on APP screen, the drone will fly 

automatically follow the target. 

Camera controlClick the camera icon to popup the slider, the camera angle will 

change according to your sliding. 

Display joystick Show / Hide flight joystick. 

Taking photo    Photo/video mode switch   

Photo Album 
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Photograph 

Single shot mode: each shot takes one photo 

Continuous shooting mode: 3/5/10 photos continuous shooting available. You can   

Continuous shooting in camera setting, and review or delete or share photos in   

album. 

 
Video   

Press the video button, the button turns purple and video recording start, press 

button again and it turns blue then recording stop. 

 

Failsafe   
When the battery is low, the drone will emit audible alarm with the red LEDs flashing 

and autonomously land at its current spot. The control distance of mobile device is 

100 meters. If the drone flies out of the range and loss connection, it will 

autonomously hover and return home.   

When lose communication ,the drone which with GPS will automatically return. 



RF Exposure: A distance of 20 cm shall be maintained between the antenna and users, and the 
transmitter may not be co-located with any other transmitter or antenna.
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